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1. Introduzione

MMS NFTPIs09613 € un programmaprogettato e sviluppato da Maind S.r.l. per la gestione del
calcolo del rumore prodotto daorgenti fisse o mobili secondo quamevisto dalla norma 1ISO
9613MAttenuation of sound during propagation outdaors

Per le limitazioni previste dalla versione demo si viedsezione SoftwareLimiti assistenza non
attiva

1.1. Principali novita della versione 4. 12.0.0

In questa versione sono state introdotte le seguenti novita/correzioni:

Esportazione su Google Earth
1 Inseritinella funzione diesportazione sGoogleEarth delle isolineélei risultatil'opzione
per esportare anche gli elementi del progetto utilizzati nel calcolo

Differenza tra due elaborazioni
f Estaminserita la possibilita di generare una nuova elaborazione come risultato della
differenza tra due elaborazioni esistenti; questa funzione é utile ad esempio per verificare la
differenza tradue scenari

Recettori veticali
1 Aggiunta la posibilita di inserire una descrizione per ogni livelloticale dei singoli
recettori veticali.

1.2. Principali novita della versione 4. 11.2.0

In questa versione sono state introdotte le seguenti novita/correzioni:

Visualizzazione risultati
T E6 stato corretto | éderrore che, i n alcune
risultati calcolati nei recettori verticali e nei punti di misura in assenza di recettori discreti.

Isolinee
T E6 stato corretto | 6errore che riduceva | 6
calcolati in caso di utilizzoidun fattore di nestingnaggiore di Xcon reticoli di calcolo con
dimensione delle celle inferiore a 10 metri.

1.3. Principali novita della versione 4. 11.1.1

In questa versione sono state introdotte le seguenti novita/correzioni:

Visualizzatore standard
1 Aggiuntal a possibilit”™ di salvare | 6i mmagine d
progetto.

Recettori Verticali
1 Risolto il problema che si generava quando si aggiungevano quote maggiori o uguali a 10
metri.
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Risultati punti dimisura residuo
M E6 stato corretto il testo della finestra
il valore misurato e il valore totale.

1.4. Principali novita della versione 4. 11.0

In questa versione sono state introdotte le segnewtia/correzioni:

Recettori Verticali
T E6 st at o a g Racattord/esticale@araftayizzatd da una posizione x,y e una
serie di quote sopra il livello del suolo; questo tipo di recettore puo essere utilizzato ad
esempio per valutare il rumore sulla facciata dei fabbricati.

Edifici
T E6 st at o a g HBdficdaptea Iséeaqpddtfticcare | 6i ntroduzi
chiuso.

Finestra di visualizzazione dei risultati
1 Nella finestra di visualizzazione dei risultati, nella parte che visualizza i calcoli nei recettori
di screti,  stata aggiunta |l a visualizzazi
valutare se utilizzare i valori calcolati nei recettori discreti quando si interpolano i dati per
visualizzare le isolinee.

Correzioni minori
1 Sono state correte alcune imprecisioni nel report sulla visualizzazione delle altezze dei
recettori discreti sul livello del suolo, visualizzate come valori interi e non come valori con
decimali.

1.5. Principali novita della versione 4. 10.0

In questa versione sono state introdotte le seguenti novita/correzioni:

Punti Quota
T E6 stata introdotta | a possibilit™ di def i
guali associare il valore della quota orografica e del coefficiente Ground Factor per ricavare
| 6orografia e il Ground Factor in tutt.i i

Interfaccia utente
1 Nelle schede dei Recettori, Punti di Misura, Sorgenti emissive, Barriere e Zone e stata
introdotta la possibilita di ordinare gli elementi e di esportarli su file di testo, file che
possono essere aperti da Excel per favorire la generazione di report e relazioni.

1.6. Principali novita della versione 4. 9.0

In questa versione sono state introdotte le seguenti novita/correzioni:

Visualizzatore Google Maps
1 Aggiunta la possibilita di spostare direttamente sulla mappa gli oggetti puntiformi (recettori
discreti, sorgenti puntiformi e volumetriche)

Interfaccia utente
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1 Nelle schede Recettori discreti, Rumore residuo, Sorgenti puntiformi, Strade, Barriere
lineari e Zone acustiche é stata introdotta la possibilita di esportare gli elementi presenti su
file di testo, file che possono essere aperti da Excel per favorire la generazione di report e
relazioni.

Avvio del programma
1 Aggiunta opzione per avviare il programma facendo doppio click su un file di progetto

1.7. Principali novita della versione 4.8.0

In questa versione sono state introdotte le seguenti novita/correzioni:

Visualizzazione isolinee
1 Ripristinata la trasparenza dello sfondo nellportazione delle isolinee senza riempimento

verso Google Eartt mi gl i orata | a geoé.ocali zzazione
Modifica Zona UTM
91 Corretto errore che mandava in errore la modifica della zona UTM degli elementi del
progetto quando non era stata definita |00

1.8. Principali novita della versione 4.7.0

In questa versione sono state introdotte le seguenti novita/correzioni:

Supporto a Google Maps
1 Modificato il controllo che visualizza la mappa interattiva del dominio di calcolo per
sostituire il componente basato su Microsoft Explorer che non sara piu supportato da Google
Maps a partire da agosto 2022.

Visualizzazione Isolinee dei risultati
1 Aggiunto il cursore che mostra il valore calcolato nei vari punti del grafico.

Editor orografia e Ground Factor
1 Risolto errore che impediva, in determinate circostanze, di salvare i valori inseriti alla prima
modifica dei dati.

Modifica impostazioni di esportazione file CSV
1 Anche per i file CSV viene ora utilizzato il formato specificato nelle impostazioni del
programma (men&trumenti-> Opzioni di sportazione su fil@XT, CSV)Per ottenere un
formato direttamente leggibile in Excel (in lingua italiana) impostare come separatore dei
dati il punto e virgola o la tabulazione e come separatore dei ntgakfa virgola.

1.9. Principali novita della versione 4.6.0

In questa versione sono state introdotte le seguenti novita/correzioni:

Google Viewer
T E6 stata introdotta una funzione per misur
degli elementi del progetto basata sul visualizzatore di Google Maps e ripristinata la
possibilita di copiare nella clipboard di Windows le coordinate del punto selezionato.
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Gestione progetti recenti
T E6 ora possibile gestire |l a |Iista dei prog
numero massimo di progetti recenti visualizzati nella voce di rR@éau> Progetti recenti

Visualizzazione isolinee
T E6 stato modificato il si stema di gestione
dei livelli personalizzati.

1.10. Principali novita della versione 4.5.1

In questa versione sono state introdotte le seguenti novita/correzioni:

Editor orografia e Ground Factor
T Corretto un errore di assegnazione dei val

1.11. Principali novita della versione 4.5.0

In questa versione sono state introdotte le seguenti novita/correzioni:

Funzione di copia
1T E6 stata aggiunta una funzione di copia da
nel progetto (sorgenti, recettori, punti di misura, barriere, zone acustiche)

Assegnazione dati emissivi delle sorgenti
1 Sia per le sorgenti puntiformi che per le strade é stata aggiunta una funzione che consente di
assegnare i dati emissivi della sorgente che si sta modificando copiando i dati emissivi di
una sorgente esistente.

1.12. Principali novita della versione 4. 4.0

In questa versione sono state introdotte le segnewtia/correzioni:

Editor orografia e Ground Factor
1T E6 stato introdotto un semplice editor per
GroundFactor in tutti i punti del reticolo di calcolo, se presenti nel progetto

Visualizzatore standard
1 Il visualizzatore standard € stato allineato a quello degli altri prodotti, migliorandone la
leggibilita e utilizzando le stesse icone presenti nel visualizzatore basato su Google Maps.

Correzioni minori
1 Sono stati corretti alcuni testi, edffettuate alcune correzioni minori nel flusso di gestione
del programma.

1.13. Principali novita della versione 4.3.1

In questa versione sono state introdotte le seguenti novita/correzioni:

Correzioni
T E6 stato corretto il report dei risultat:i
totale mostrava il valore misurato.
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1.14. Principali novita della versione 4.3

In questa versione sono state introdotte le seguenti novita/correzioni:

Punti di misura del rumore residuo

1T E6 stata inserita | a gesti oquestipustisonpunt i di
considerati nel calcolo come normali recettori discreti ma il risultato del calcolo viene
confrontato con il val ore misurato mostran

precedente e quello successivo alla simulazione

Visualizzatore standard
1 Il visualizzatore standard e stato migliorato inserendo funzioni di zoom e spostamento
del | 6area visualizzata per aumentare 11 de
visualizzazione degli indici delle celle del reticolo accanto alla posizione UTM della
posizione del cursore, inserendo la visualizzazione delle tipologie e dei nomi degli oggetti
di segnati attraverso un tooltip attivabil e

Calcolo dellgsolinee
T E6 stata semplificata | a gestione dell di nt
accessibile anche quando i dati sono calcolati solo sul reticolo cartesiano.

Installazione degli aggiornamenti
T E6 stata aggiunta | a funzione di avvio dir
scaricano gli aggiornamenti

Correzioni
1 Visualizzatore Google: corretta la dimensione della finestra informativa dei singoli elementi
del progetto che, in certi casi, non visualizzava correttameuiisanti di gestione.

T E6 stata semplificata | 6apertura di un nuo
progettoe si st ente e | 6i mportazione di un proget
T E6 stata velocizzata | a selezione dei sing

calcoli nei casi in cui siano presenti molte sorgenti stradali.

1.15. Principali novita della versione 4.2

In questa versione sono state introdotte le seguenti novita/correzioni:

Visualizzatore Google Viewer
1 Il visualizzatore basato su Google Viewer € stato reso interattivo e quindi € ora possibile
selezionare direttamente un elemento dalla mappa e modificarlo o rimuoverlo dal progetto,
aggiungere un elemento al progetto selezionandone la posizione direttamente sulla mappa.
Questa funzione é utilizzabile solo se il programma é regolarmente abilitato e il servizio di
assistenza annuale é attivo.

Gestione licenze
1 Da questa versione e stata inserita la possibilita di inviare le informazioni per richiedere il
rilascio della licenza quando il programma € installato su un computer che non puo accedere
a Internet. Inoltre € stata inserita una funzione per il rilascio della licenza, che consente di
spostare la licenza da un computer ad un altro.
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1T E6 stato aggiunta una voce nel menu ? che
F.A.Q. del sitchttps://www.maind.it/supporto/articeliftpiso9613felativa aMMS
NFTPIs09613.

Emissioni stradali
T E6 stato ottimizzato | 6algoritmo che distr
puntiformiche la schematizzano.

Correzioni

T E6 stata corretta | a gestione dell 6ordinam
definizione delle impostazioni delle isolinee.

f Sono stati rivisti alcuni testi del report

sua corretta visualizzazione.

1.16. Principali novita della versione 4.1

In questa versione sono statgodotte le seguenti novita/correzioni:

Report del calcolo
T E6 stato introdotto un report in formato h
report contiene tutte le informazioni di base, la lista dei recettori, delle sorgenti con le loro
caratteristiche strutturali ed emissive, delle barriere, delle zone acustiche e dei principali
risultati del calcolo.
Questa funzione € utilizzabile solo se il programma e regolarmente abilitato e il servizio di
assistenza annuale é attivo.

Effetto dovuto al suolo

f Sono stati introdotti altri due metodi per
propagazione del rumore presenti né8® 9613: il metodo semplificato, gia presente, con
| 6aggiunta dell 6effetto della riflessione

del dominio in base ai valori dei coefficienti Ground Factor.

Miglioramenti generali
T E6 stata ottimizzata | a gestione dell a sch
caricamento delle informazioni; e stata ottimizzata la gestione delle impostazioni delle
isolinee; sono stati corretti alcuni testi.

1.17. Novita della versione 4.0

Questa versione del programmd. 0. 0. 0) rappresenta | 6evol uzi
contenuto in precedenza nella installazione ddband Model Suitensieme avIMS Caline, Analisi

Grafica, eMMSWinDimula programma il cui sviluppo é stato interrotto alla versi®ier.

Analogamente a quanto avvenuto con il posicessore (sostituito dal programiRanAnalyzer
https://www.maind.it/software/pygostprocessori/runanalyzey/conMMS Caline
https://www.maind.it/software/aria/calined conMMS WinDimula
(https://www.maind.it/software/aria/windimu)a/questa versione del programma sostituisce la
precedente, che non sara piu supportata.

La nuova versione del programma, oltre ad utilizzare il nuovo standard per le interfacce grafiche dei
programmi Maind cont i ene al cuni significativi mi gl i
programmain particolare:



https://www.maind.it/supporto/articoli-nftpiso9613/
https://www.maind.it/software/pre-post-processori/runanalyzer/
https://www.maind.it/software/aria/caline/
https://www.maind.it/software/aria/windimula/
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Gestione del progetto

1 1l nuovo progetto contiene in un unico file tutte le informazioni utilizzate nel calcolo
(definizione del dominio, recettori discreti, sorgenti emissive, dati meteo..) renpiendo
semplice il trasferimento delle informazioni.

T E6 stata migliorata | a gestione dell 6orogr
gualsiasi di dati orografici (estratti ad esempio utilizzando il prograrandUse
https://www.maind.it/software/pfpostprocessori/landus¢/ senza il vincolo che coincida
con il reticolo di calcolo cartesiano: in questo modo si puo modificare il reticolo di calcolo
cartesiano senza dover rigenerare il reticolo orografico.

1 1 calcoli effettuati sono inclusi nel progetto.

Importazione:
1 Il programma dispone di molte funzioni di importazione per ogni elemento del progetto

(recettori discreti, zone acustiche, sorgenti puntiformi e stradali, barriere acustiche); e
possibile importare questi elementi sia da file di testadehie kml estratti da Google
Earthchecontengonaoordinate di punti, linee e aree

Interfaccia utente

T E6 stata migliorata | a gestione dell e sing
segmenti

T E6 stata migliorata | a gestione adirgoll e sorg
segmentijnoltre, s el ezi onando | 6opzione di sailvatagg

valori prodotti da tutte le sorgenti puntiformi che derivano dalla definiziona sieijola
strada vengono sommati tra loro in modo da visualizzare il risultato prodotto dal rumore
generato dalla singola strada.

1 Come tutti i nuovi programmi Maind ancMMS NFTPIs09613ontiene un visualizzatore
degli elementi del progetto basato su Google Maps.

Modello diCalcolo
1 E &tatoaggiuntoi | cal col o del | 6 as s or liparte Indella noamtamo s f
ISO9613 assente nella versione precedente del modello

Esportazionelei dati calcolati
T E@tata inserita | d0esportazione di tutt:i i
CSV (comma separated values) wutil iSerferabi | e
T Lédbesportazione dei d aSuife) € XV Analibi Griaficaestatd f or m
estesa a tutti i recettori, e non piu solo ai recettori presenti sul reticolo cartesiano, attraverso
una interpolazione preliminare.

Isolinee:
1 Poiché i calcoli sono inclusi nel progetto e possibile visualizzare sia in fogradico
(isolinee) che tabellare i risultati di tutti i calcoli effettuati.
T E6 stata potenziata |l a visualizzazione dei
a. vengono visualizzati anche i valori calcolati sui recettori discreti attraverso una
interpolazione preliminare;
b. e possibile definire il numero di livelli, la gradazione dei colori e altre impostazioni;
C. possibil e es po tatdieettamente 8ui Gmogle Bartm i@ questol ¢ o |
modo le isolinee vengono automaticamente georeferenziate.
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1.18. File dei progetti differenza tra la versione 4.x
e le precedenti

| file di progetto del programma fino alla versioBe hanno estensionafl e presentano un
contenutcsimile a questo

[NFTP 2.0]

[NF1]

"Caso test"

494421,5003705,51,51,10,10,0

1,"E: \ Maind_Sviluppo_TEMP \ FilediEsempi \ Nftp \ Caso_test \ Recettori.rec"
"E: \ Maind_Sviluppo_TEMP \ FilediEsempi \ Nftp \ Caso_test \ Sorgente.inp",0
1,"E: \ Maind_Sviluppo_ TEMP \ FilediEsempi \ Nftp \ Caso_test \ Barriere.bar"
1,"E: \ Maind_Sviluppo_TEMP \ FilediEsempi \ Nftp \ Caso_test \ Orografia .oro"
0,"Nessuno"

1, "E: \ Maind_Sviluppo_TEMP \ FilediEsempi \ Nftp \ Caso_test \ Zone.zon" ,0,0,0
1,"Nessuno”

0,20,70

1,0,0

Il file contiene i nomi dei file (compresi di percorso) che contengono rispettivamente la lista dei
recettori discreti (filerec), la lista delle sorgerdi input (file .inp), lalista delle barrieréfile .bar),
| 6eventuale orografia (file .oro), Il a lista d

Il file di progetto gestito dalla nuova vere® delprogramma (estensione pmdj) € un file in
formato xml che contiene tutte linformazioni utili al calcolo Questa scelta rende il file del
progetto molto pitu grande ma semplifica le operazioni di trasporto da un computer ad un altro delle
simulazioni effettuated£ 6 ¢ 0 mu n g ureportare ansvécthio pregetiafl (83.4).
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1.19. Requisiti del sistema

Il programma richiede i seguenti requisiti hardware e software:

1 Processore con frequenza di funzionamento 600 MHz o superiore, 1 GHz raccomandato;
1 Scheda video: SVGA risoluzione 1024x768 o superiore;
1 Sistema operativo (*):

0 32 bit/ 64 bit: da Microsoft WindowSette (**),
1 Microsoft .NET Framework 4.0;
1 Componente Microsoft Edge WebView2 (***)
(*) | sistemi operatividevono essere aggiornati con gli ultimi aggiornamento rilasciati da
Microsoft e disponibili tramite le funzionalita 8Vindows Update
(**) Per sistemi operativi precedenti alcune funzionalitd avanzate, come il visualizzatore tramite
Google Maps, potrebbero non funzionare correttamente (si consiglia di verificare prima di
procedere all dacquisto).
(***) Al termine dell 6install azione del progr
componente Microsoft Edge WebView2, necessario per utilizzare le funzioni basate su Google
Maps. Per informazioni su come procedere ad una installazione manuale potete visualizzare la
seguente FAQnstallazione di Edge WebView?2

12
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2. Il modello NFTPIs09613

I modello matematico completo integrato nel software calcola il campo del livello di pressione
sonora equivalente ponderata in curvgekerato da sorgenti fisse o mobili (civili e industriali) su
un reticolo di calcolo bidimensionale e permette la valutazione di numerosi effetti descritti
utilizzando gli agjoritmi presenti nella ISO 9613.

La norma | SO 9613 (prima edizione 15 dicembr
propagation outdoorso, consiste di due part.

1 Partel: Calculation of the absorption of sound by the atmosphere
1 Parte 2: General method of calculation

La prima parte tratta con molto dettagliod at t enuazi one del suono

atmosferico; la seconda parte tratta vari meccanismi di attenuazione del suono durante la sua
propagazione nell dambiente esterno (diffrazio
descritto nella seconda parte ~ riconosciut
empiricoo rispetto a quanto descritto nella p
ScopodellalsO9%12  di fornire un metodo ingegneri st

durante la propagazione in esterno. La norma calcola il livello continuo equivalente della pressione
sonora pesato in curva A che si ottiene assumendo sempre condizioni meteorologiche favorevoli
alla propagazione del suono, cioe propagazione sottovento o in condizioni di moderata inversione al
suolo. In tali condizioni la propagazione del suono é curvata verso il terreno.

Le sorgenti sonore sono assunte come puntiformi e devono esserne note le caratteristiche emissive
in banda doéottava (frequenze nominali da 63Hz

! met odo contiene una serie di algorit mi I n
attenuazione per divergenza geometrica

attenuazione per assorbimento atmosferico

attenuazione per effetto del terreno

riflessione del terreno

attenuazione per presenza di ostacoli che si comportano come schermi

E I

In appendice sono inoltre contenuti una serie di schemi semplificati per la valutazione della
attenuazione della propagazione del suono attraverso :

1 zone coperte di vegetazione

1 zone industriali

i zone edificate

2.1. Implementazione della norma nel modello

Il modello di calcolo NFTPIs09613 implementa la 1SO9@1&alcolando il valore di SPL
equivalente prodotto da una serie di sorgenti puntiformi poste sul territorio. Rispetto a quanto
contenuto nella ISO9613 nello sviluppo del modello sono state fatte le seguenti approssimazioni
interpretazioni:
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1 nella valutazione degli effetti di schermo delle barriere viene considerata solo la diffrazione
dagli spigoli orizzontali superiori

1 non vengono considerati effetti di riflessione; nel paragrafo 7.5 della ISO2kL3flessione &
trattata tramite | Ooutilizzo di sorgenti virt
notevole complicazione degli algoritmi di calcolo sia a causa delle numerose condizioni che la
ISO stessa prevede per la validita dello schema proposto

1 nel caso della diffrazione da schermi non viene valutata la condizione di validita della barriera
in quanto il programma e stato sviluppato per il calcolo in ambiente esterntatiove
condizione e praticamente sempre verificata

1 la presenza di orografia non e esplicitamente trattata dalla ISG2@3#ogramma di calcolo
tratta | 6orografia come una serie di ostacol
superiore

2.2 Le equazioni di base del modello

Le equazioni di base utilizzate dal modello sono riportate nel paragrafo 6 della 1IS@:9613

Lo (f) = Ly (F) +D(f)- A(f)

dove:

T Lp: livello di pressione sonoro equivalente I
sorgente w alla frequenta

T Lw: lTivell o di pot enza s onfddBprodotio dallasindada d 6 ot t

sorgente w relativa ad una potenza sonora di riferimento di un picowatt

D : indice di direttivita della sorgente w (dB)

A : attenuazione sonor a i hduréntetagrapaghdioogdelav a (
suono dalla sorgente w al recettore p

= =4

Il termine di attenuazione A € espresso dalla seguente equazione:

A= Aﬂiv + Aatm + A\gr + Abar + Anisc

dove:

1 Adv: attenuazione dovuta alla divergenza geometrica

1 Aam: attenuazione dovuta all dassorbimento atn
T Ay: attenuazione dovuta all deffetto del suol
1 Auar: attenuazione dovuta alle barriere

1 Anmisc: attenuazione dovuta ad al tri effetti ( d

Il valore totale del livello sonoro equivalente ponderato in curva A si ottiene sommando i contributi

di tutte | e bande doéottava e di tutte | e sorg
s 2 o
Leq(dBA) = 10Iog%, ga 100'1<LP<”>+A<“>%
Ci=1Cj=1 -
dove:
1 n:numero di sorgenti
T ] : i ndice che indica |l e otto frequenze star

1 Af;indica il coefficiente della curva ponderata A

14
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2.3. Il sistema di coordinate

Il modello usa un sistema di coordinate cartesiano (X,Y) (X positivo = Est; Y positivo = Nord)

espresse in metri, all dinterno del gual e wven
sorgenti inquinanti e le direzioni del vento. Per la direzione del vento si usa la convenzione standard
(°Yvent o proveniente da NORD) dove il NORD
Dy
n
dy 4
dx
*o%0

2.3.1. Le coordinate UTM

Per utilizzare le funzioni di importazione/esportazione da Google Earth e/o le funzioni di
conversione dalle coordinate longitudine/latitudine € necessario utilizzare il sistema di coordinate
UTM e quindi specificare la zona UTM nella quale si trovano gli elementi del progetto.

La richiesta della zona UTM viene formulata a

Nel caso si usino le coordinate UTM e possibile utilizzare il prograbmandUseper la definizione
del reticolo orograficeenendo conto che LandUse lavora nella zona UTM 32.

Nel caso non si intendano utilizzare le funzioni di importazione/esportazione da Google Earth e/o le
funzioni di conversione dalle coordinate longitudine/latitudine il valore attribuito alla zona UTM e
irrilevante.

2.4, Limiti di utilizzo del modello

| limiti dimensionali utilizzati dal modello sono i seguenti:
1 numero di punti nel reticolo di calcolo: 1000 x 1000
1 numero di barrire: 1000
1 numero di sorgenti, zone: illimitato

Per i limiti della versione demo si velasezione specifica del nostro sBapporto-> Assistenza

3. Utilizzo del programma
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3.1. - Y HMSDQE@BBH@ TSDMSD

Dopo aver avviato il programma e caricato un progetto il programma presenta questo aspetto

M MMS.NFTPIs09613 - test edifici.nfproj - O X
File  Visualizza  Strumenti 7
AIND _ i MMS.NFTPIs09613
MODELLISTICA AMBIENTALE N d T E @@ 3
Navigatore Progetto R | MMS.NFTPIsc9613 - X
| Progetta NFTPlso%613

Dominio
= Reticolo cartesiano
- Recettori discreti

| MNavigat ett

IJ lavigatore progetto _;

& D test edfici nfproj - MNFTP lso 9613 (Moise Forecast for Temitorial Planning) implementazione della 150 9613 "Acustica - Attenuazione sonora nella propagazione all'aperto”.
505613

Recettori Verticali Blemento Valore
* Rumore residuo Progetto
#-{2) Punti quota Modello NFTPIso9613
Eé ;SRssorbr\?ent.o ;.%mosferico Descrizione
] orgenti emissive ) ) oy
O Sorgerti puntfomi Ultimo salvataggio 12/03/2024 15:10:56
L. Strade Propricta
l-,||| Bamiere Acustiche Nome del file E:\Maind_Sviluppo_TEMP'MMS5 Mitplso361342024-03-08 Edffici‘test edfici nfproj
ﬁl Bariere Linear Dimensione 58 KB
]

-{w* Zone Acustiche
Visualizzatore

J File del Progetto: E\Maind_Sviluppo_TEMP\MMS Nftplso961342024-03-08 Edifici\test edifici.nfproj

E6 possibile che | daspetto sia differente per
1 se la finestra presentaella barra del titold 0O i Mola finestra & sempre visibile; se
present =] sigrificaccbenla finestra si nasconde automaticamente quando non e
selezionata mostrandsolo una etichettaancorata al bordo della finestra principaRer
ripristinare la finestra & sufficienfare clickcon il mousesu questa etichet{in questo caso
il Navigatore del progetdo

4

&)F

-

opabolg aiogebiaey)

1 epossibile spostare le finestre e ancorarle in altre posizioni dello schermo trascinandole per
la barra del titolo: durante il trascinamento vengono visualizzate le possibili nuove posizioni
di ancoraggio.

16
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M
MAIND & ™™ ™™ MMS.NFTPIs09613

MODELLISTICA AMBIENTALE j = 7] =) @l & 3
Navigatore Progetto 3 m‘

x|
_] lavigatore progetto _: Progetto NFTPlso9613
on test02nfproj NFTP Iso 9613 (Noise Forecast for Temitorial Planning) implementazione della 1S0 9613 "Acustica - Attenuazione sonora nella propagazione
-39 Dominio l:g;); all'aperto”.

%8 Reticolo cartesiano

Recettori discreti

I & Rumore residuo Blemento Valore
- Assorbimento Atmosferico Progetto
-+{&) Sorgeni emissive Modello NFTPIs09613
i O gnrg;nt\pumlfnrm\ Descrizione
=L Strade
. /03,2022 12-37-13
| Bamere Acustiche Uttimo salvataggio 14/03/2022 12:37:33
ll Bamiere Lineari Proprieta
I L{#} Zone Acustiche Nome del file E:\Maind_Sviluppo_TEMP\FilediEsempi\Nftp'test02 nfproj b
--{, Visualizzatore Dimensione 674 KB
¢ [0 Visualizzatore
I E Google Viewer
L-{#¥) Calcoli
N . = o -
__| File del Progetto: E:\Maind_Sviluppo_TEMP'FilediEsempi\Nftp\test02.nfproj |
Il n ogni moment o possibile ripri sYVisuaizmade I

Ricarica il layout di default

3.1.1. Menu

Il programma presenta questi menu:

File

1 Nuova apre un nuov@rogetto.

9 Apri: apre un progetto esistente.

1 Importa contiene i due sottomenuFile di ConfigurazioneNftplso96133.x (.nfl) che
importa un file di configurazione della versione precedente del prografBn3d) e
ProgettoNFTPIs09613.nfproj) che importa elementi da un progetto esistente.

Chiudi progetto correntechiude il progetto corrente

Salva salva il progetto corrente.

Salva con nomesalva il progettaorrente modificandone il nome.
Progetti recentivisualizza la lista dei progetti aperti di recente.
Esct chiude il programma.

= =4 =4 -8 -9

Visualizza

9 Proprieta: visualizza la finestrgorincipale delle proprieta che visualizza i dettagl
progetto selezionato e del file di output caricato nel progetto
Progetti recentivisualzza la finestra con la lista dei progetti recenti
Ricarica il layout di defaultripristina la visualizzazione predefinita dopo aver modificato la
disposizione delle finestre.

T
)l

Strumenti
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1 Opzioni di visualizzazionenostra la finestra con lenpostazioni per la formattazione delle
tabelle dei dati.

1 Opzioni di sportazione su file di testaostra la finestra con le impostazioni per formattare
la data e i valori numerici quando si esportano i dati su file di testo.

-0

Contenuto mostra il manuale utentiel programma.

Articoli e F.A.Q.: visualizza la pagina del sithttps://www.maind.it/supporto/articeli

nftpiso9613/dedicata al supporto MMS NFTPIso9613Jove sono presenti tutti gli articoli

tecnici e le F.A.Q pubblicate sul prodotto.

1 Registrazione prodottaontiene le sagenti voci:

0 Registrazione prodottanostra la finestra per la registrazione del prodotto
o Importazione licenzamporta un file dilicenza fornito da Maind.
0 Rilascio licenzacancella la licenza del programma.

1 Maind supportocontiene i link alle parti del sitbttps://www.maind.itdedicate al supporto
del prodotto agli esempial | a pagina personale del lebut en
alla richiesta dei dati meteo

1 Verifica aggiornamenti:avvia la richiesta per la disponibilita di aggiornamenti del
programma;

1 Informazioni sumostra la finestra delle informazioni sul programma.

= =4

Alcune di queste voci di menu sono disponibili anche come barra di pulsanti sotto aldelnu
finestra principalgposizionare il mouse su un pulsante e attendere un istante per visualizzarne una
breve descrizione.
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3.2.  Apertura di un nuovo progetto

Peraprire un nuovo progetto di calcolo utilizzaremkenuFile 4 Nuova Questa azione apre la
f i neAprimwvoifrogetd dove  necessario selezionare
opzionalmente, inserirne una descrizione:

|_] Apri un nuove progett; . - Ié]

@ Selezionare il nome del fle da assegnare al nuovo progetta & inserine la descrizione

Propriets del progetta

File del progetto;
C:\Maind_Sviluppo\t aindMadelSuite\FilediE sempi\PostProcessareT est. mpproj

Descrizione: I

I progetto test

[v ok (% Clee |

| file di progettodi MMS NFTPIs09618anno estensione predefinitdproj.

3.2.1. Gestione della lista dei Progetti recenti

Il menuVisualizza> Progetti recentivisualizza la lista dei progetti recenti.

MMS.NFTPIs09613 -~ Progetti recenti

_r_l Progetti Recenti

| Nuovo Progetto (L) Apri Progetto (4 Modifica

Tipo di progetto Descrizione del progetto File del progetto
Progetti recenti
5 eﬂoHFTF‘Iso::E»H

ngeﬁo NFTP|SD§E13 I'.-,..uw_. — ""‘CDFI'fEII"D] E"-.|'u1a|nd_Squppo;fEf.-.n‘lP -.:SSlStEﬂZ.
Progetto NFTPls059613 test02 nfproj E:\Maind_Sviluppo_TEMP"FilediEse...

E 6possibile selezionare direttamente un progetto da aprire, aprire un nuovo progetto o,
selezionando il pulsanteModifica>, aprire la finestra di gestione della lista:
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J Gestione della lista dei progetti recenti

progetti recenti.

Numero di elementi da visualizzare nella lista nel menu File: 5 =

Descrizione

[] E'\Maind_Sviluppo_TEMP\Assistenza\NFTP\C~~~
|_] E:\Maind_Sviluppo_TEMP"\FilediEsempi‘\Mftp'test02 rfproj

i

A Annula

E} Questa finestra consente di modificare il massimo numero di progetti recenti da visualizzare e di imuovere uno o pil elementi dalla lista dei

Rimuovi

A Rimuovi Tutti

X

Questa finestra consente di eliminare singoli elementi e modificare il numero di progetti da tenere

in memoria nella lista.

E6 possibile aprire | a fi nest Stramenti> Gestosetlistao n e

progetti recenti

3.3.  Apertura di un progetto esistente

Per aprire un progetto esistente € possibile utilizzare il iridauq Apri e selezionare il file del

progetto.

3.3.1. La finestra dei progetti recenti

La finestra dei progetti recenti mostra la lista degli ultimi progetti aperti dal programma;
selezionando un elemento il programma carichera il progetto corrispondente. Se la finestra dei

progetti recenti non & visibile selezionare il m&fisualizza4 Progetti recenti

3.4. Importazione di progetti esistenti

E6 possibile anche aprire un nuovo
Per importare progetti esistenti utilizzare i menu:

1 File A ImportaA4 File di ConfiguraziondNFTPIs09613.x

1 File A Importa4 Progetto NFTPIs09613

ATTENZIONE

Se si i mporta un progetto esistente
Ground Factor (se presenti) non vengono importati.

progetto i

n

u
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3.4.1. Versione 3.x (file .nf1)

La finestra di importaziondi un progetto realizzato con una versione del programma inferiore alla
4.x presenta questo aspetto:

Importazione elementi dalla co
e

.

Questa finestra conserte limportazione nel progetto deli elementi di una corfigurazione della versione precederte 3x file nf1). Una volta
carcato il file selezionare gli elementi da importare.

3

L]

Selezionare il file di corfigurazione (nf1)

File utilizzati nella configurazione della versione 3x

Importazione recettor discreti dal file:

Importazione sorgenti dal file:

Importazione bamiere dal file:
Importazione arografia dal file:

Importazione zone acustiche dal file:

Selezionare i file ausilian da importare & premere il pulsante : Importa

Elemento Valore

Titolo

Reticolo cartesiano

Recettori discreti

Sorgenti

Barmiers

Zone acustiche

Lkilizzo orografia

Ltilizzo fattore di assorbimento suolo

A Annulla

Dopo aver selezionato il fileli estensionenfl da importarg il programma visualizza i file
eventualmente presenti nella configurazione (recettori, soégentquesti file sono presenti nella
configurazione con il loro percorso assoluto quindi potrebbe essere necessario cercarli utilizzando i
pulsanti a fianco di ciascun file.

E inoltre possibile decidere se importarne il contenuto o meno selezionando la casella di controllo
relativa:

File utilizzati nella corfigurazione della versione 3x

Importazione recetton discreti dal file:
Importazione songenti dal file:
Importazione bamiere dal file:
Importazione orografia dal file:

Importazione zone acustiche dal file:

E:xMaind_Sviluppo_TEMP*FilediEzempitMNitp*\Caso_test'\Recettor rec
E:“Maind_Sviluppo_TEMP"FilediEsempiMNitp \Caso_test’\Sorgente.inp
E:“Maind_Sviluppo_TEMP"FilediEsempi‘Mitp"\Caso_test"Bamiere bar

E:"Maind_Sviluppo_TEMP"FilediEsempitMitp"\Caso_test"Faoiginal aro

R
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In questo esempio saranno importati nel nuovo progetia dati contenuti nei file ausiliari

Premere poi il pulsantelmporta> per leggere i vecchi filai configurazione, i cui dettagli
principali saranno mostrati nella finestra:

Selezionare i file ausilian da importare & premere il pulsante Imparta

Blemento Valore

Titolo Caso test

Reticolo cartesiano (¥o Yo)=434421,0 Xim); 5003705,0 Yim) 32N ; (N, My)}=51 2 51; (D, Dy)=10,0 DX
Recettori discreti 3

Sorgenti 16

Bamiers 12

Zone acustiche 0

Lkilizzo orografia Si

Premere ©k> per generare il nuovo progetto.
Per utilizzare alcune delle importanti novita della nuova versione del programma quali:

1 importazione oggetti da Goodtarth
1 visualizzatore basato su Google Maps
1 esportazionelelle isolinee dei risultati su Google Earth

e necessario che il progetto utilizzi coordinate UTM con la corretta specificazione della zona

Poiché nei vecchi progetti non era necessario utilizzare le coordinate UTM (erano sufficienti
coordinate metriche relative) | a termine del/l

| @ Conversione delle coordinate nel sistema UTM X

{ \,) Le configurazioni dei vecchi programmi di caloole non utilizzavano le coordinate UTM necessane per utilizzare il visualizzatore del
progetio basato su Google. Per convertire le coordinate degli aggettiin UTM inserire le coordinate LUTM deli'angolo SUD OVEST
del reticolo di calcolo. Per non convertire le coordinate premere <Annulla>

Coordinate deffangolo SUD QVEST del rticolo di calcolo daila vecchia configurazions
Xi{m): 0
Y {m}): i
dinate LITM delfl'ang D OVEST del reticolo di calee
Zona UTM: 32 = Emisfero Nord
Coordinate UTM angoloc Sud Ovest reticolo di calcolo X {m). | I Y (m) ’ | o

v Ok A Annulla

22



MAIND S.r..MMS NFTPIs09613 Manuale utente

|l nserendo il val ore della zona UTM e dell e coc
calcolo, il programma converte le coordinate di tutti gli oggetti in modo da trasformarle in
coordinate UTM e poter quindi utilizzare tutte le funzionalita avanzate della nuova versione del

programma.

Al termine dell 6i mportazione verr~  richiesto

3.4.2. Versione 4.x

Per importare un progetto esistemte r r = r i chi esta prima | dapertur
verra richiesto il nome ddile che contiene il progetto da importare. Gli elementi contenuti nel
progetto vengono visualizzati nella finestra seguente:

. Importazione da un altro progetto —25—
@ Questa finestra mostra gli elementi contenuti nel progetto da importare. Selezionare gli elementi desiderati & premere <Ok, |l reticol cartesiano e il reticolo
orografico se importati sostituiscono quelli del progetto comente; gli alti elementi (recettori discreti @ sorgenti) invece si aggiungono a quelli gia esisterti.
Progetto da importare:  E:-\Maind_Sviluppo_TEMP"FilediEsempi\Mftp'test 02 nfproj
Nome Dettagl - Tuiti
Reticolo di calcolo B
Reticolo di calcolo (X0, Yo)=434000.0 Xfm); 5003000.0 Yim) 32N ; (A, Ny}=50 x 50; (Dx,Dy}=50. ..
Importa reticolo orografice (%o, Yo)=453450.0 Xfm); 5002850,0 Yim) 32N ; (N, My)=50 x 50; (D, Dy)=100... E
Recettori discreti
Rec 435060.0 Xim); 5004100.0 Yim) 32N 93,0 Zm) 1.5 Him)
Recl 4345170 Kim); 5004111,0 Yim) 32N 0.0 Z{m) 3.0 Him}
TestSpettro 434773,0 Xim); 5003350.0 Yim) 32N 0.0 Z{m) 5.0 Him)
Rec? 494598, 0 Xjm): 5004079.0 Y{m) 32N 0.0 Z{m) 10.0 Him)
TEST ADD 434100.0 Xfm); 5005000,0 Yim) 32N 95,0 Z{m) 0.0 Him)
Sorgenti sonore
51 494718.0 Xm); 5003950.0 Yim) 32N 92,0 Him) 5.0 Him)
52 434700,0 Xim); 5003300.0 Yim) 32N 0.0 Him) 5.0 Him)
ATTENZIONE: Se siimporta la definizione del reticolo cartesiano questa sostituira i reticolo definito nel progetto.
| W Ok | | A Annula |

Selezionare gli elementi che si desiderano importare e premere il pulsante <Ok> per inizializzare il
nuovo progetto.

Si tenga presente che:

1 Non vengono importati i calcoli eseguiti nel progettpalitenza.

3.5. Gli elementi del progetto

3.5.1. Il Navigatore del progetto

Dopo aver caricato uprogetto o averne aperto uno nuavprogramma mostra il Navigatore del
progetto, dal quale e possibNesualizzare e modificare tutti gli elementi della configurazione del

calcola
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|ﬂ MNavigators progetto El

-2 Dominio
L.4e8 Reticolo cartesiano
.""se Recettor discreti
... 3§ Recettor Verticali
- \_:,-' Fumaore regiduo
.{%) Punti quota
----- &l Assorbimento Atmosferico
—--@ Sorgenti emissive
O Sorgenti puntiformi
- Strade
= ||| Bamigre Acustiche
----- [i| Bamiere Lineari
i Edffici
..... »* Zone Acustiche
=-{0, Visualizzatore
-0, Visualizzatore
E Google Viewer
f5H] Caleali

Gli elementi di un progetto di calcolo pdiMS NFTPIs096130no0 i seguenti:

1 Dominia contiene lalista dei recettori discretila descrizione delle caratteristiche dei
recettori presenti nel reticolo cartesiate lista dei recettori verticalia lista dei punti di
misura del rumore residuola lista depunti quotg

1 Assorbimento atmosfericoont i ene | e i mpostazi oni e i roi
atmosferico;

1 Sorgenti emissivecontiene la lista delleosgenti emissiveitilizzatenel progetto suddivise in
Sorgentipuntiformie Strade

1 Barriere acustichecontienela listadelle barriere lineayidegli edificie delle bne acustiche
presenti nel progetto

1 Visualizzatorevisualizza gli é&émenti presenti nel progetto

1 Calcola effettuaicalcolievisualizzaa | i st a dei calcoli .effett

Selezionando un nodo sul navigatore del progetto si attivefireldre di dettaglio corrispondenti.

3.5.2. Il Dominio di ¢ alcolo

Selezionanddominio nel Navigatoredel progettosi apre la finestra che mostra le caratteristiche
del dominio di calcolo.
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Mavigatore Progetto

|j Mavigatore progetto _;

% | “Dominio di calcolo

=) test edifici nfproj

Reticolo cartesiano

= g Dominio di calcolo

[# Modifica | % Reticolo Cartesiano | %= Recettori Discreti

9 Recettori Verticali \._q'. Punti di Misura

@ Punti Quota

Recettor discreti
Recettor Verticali
Rumore residuo

----- wm Assorbimento Atmosferico
_@ Sorgenti emissive
O Sorgenti puntiformi
-EX Strade

Barmiere Acustiche
Barmiere Lineari
- Edffici

{#* Zone Acustiche
Visualizzatore

[0, Visualizzatore
E Google Viewer
Calcoli

Elemento
Informazioni Riassuntive
Numero totale recettori
Recettori del reticolo cartesiano
Recettori discreti
Presenza orografia
Presenza Ground Factor
Punti di misura del rumore residuc
Calcolo Orografia dai Purti Quota
Calcolo Ground Factor dai Purti Guota
Parametri
Zona UTM

Walore

2608
2600
8
si
si
1
si
si

32 emisfero nord

| pulsanti Reticolo Cartesiane, <Recettori Discrett, <Recettori Verticali> <Punti di Misura>e

<Punti Quota>inviano alle rispettive schede.

Questa finestra mostra in particolare i parametri generali del dominio di calcolo che si possono
modificare con il pulsanteModifica>:

.
9 Parametri principali dei recettori

B

Parametri

Zona UTM:

@ Questa finestra mostra i parametri principali dei recettori; per inserire/modificare i
recettor selezionare i pulsanti della finestra principale.

32 = | Emisfero Mord

¥ Ok | |n Annulla

| parametrimodificabili sono:
1 Zona UTM questo parametro viene utilizzato solo se si utilizzano le coordinate UTM, se si
defini

ut il i

3.5.2.1.

Zza un si

La definizione della zona UTM
La definizione della zona UTM serve solo se si

stema di

coor di

nat e

intendono utilizzare

le funzioni

di

t o

importazione/esportazione di Google Earth e/o le funzioni di conversione delle coordinate
longitudine latitudine. La definizione della zona UTM viene richiesta ogni volta che si apre un
Nnuovo progetto attraverso la finestra seguente:
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L.

o Inizializzazione zona UTM

S

@ [l modella wtilizza le coordinate carttesiane; per utilizare le funzioni di
importazione/esportazione di Google Earth & necessario lavorare in coordinate
cartesiane UTM e quindi & necessario specificare la zona UTM di iferimento. Se non
si utilizzano le funzioni di Google Earth il valore della zona UTM si pud trascurare.

nitializzazione zona UTM
Fona UTM: 7 = Emisfero Mord
|ttilizzare le coordinate longitudine & |atitudine di un punto noto del dominio [I]

per determinare la zona UTM:

v Ok

In questa finestra & possibile utilizzare il puIsaL"!; per individuare la zona UTM in base alle

coordinate longitudine, latitudine di un qualsiasi punto interno al dominio di calcolo:

F . |
@ Coordinate Conversion ﬁ

@ Questa finestra consente di convertire coordinate geografiche espresse in gradi in coordinate geografiche
UTM (o di convertire coordinate UTM tra un fuso ed un altra). Selezionare il tipo di coordinate di orgine,
ingerire i valor & premere <Converti> per convertire i valor.

Tipo coordinate di partenza

@ Gradi Decimali ~ UTM diverso fusa

) Gradi minuti secondi

[7] Forza la zona di destinazions: |22

Latitudine: 39,376169 Nord
Longitudine: 16.23319 Est
Blizzoide di iferimento: | WGS-84 v]

606213.0 Xim); 43532470 ¥(m) 33N

(v ok |[x orula |

Una volta selezionata la zona UTM tutte le conversioni di coordinate verranno forzate nella zona
selezionata.

Selezionando il pulsanteModifica> della schedaDominio (§ 3.5.2 €& possibile modificare a
posterior.i la zona UTM del domi ni
modificare solo il valore della zona UTM o convertire di conseguenza le coordinate di tutti gli
elementi presenti nel dominio.

(0]

del
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3.5.3. Il reticolo cartesiano

SelezionandReticolo cartesiananel Navigatore del progetto si apre la finestra che mostra le
caratteristiche del reticolo cartesiano definito nel progetto.

Navigatore Progetto & | Cartesian Grid

A Navigatore progetta El bt
=] test02 rfproj Debe Cartesian Grid
=I-=@ Dominio _d Medifica | & Vis. Orografia ‘@* Vis. Ground Factor
Recettori discreti Elemento Valore
. )
A Humpre residuo Impostazicni Generali
@ Purti quata
_____ 4w Assorbimento Atmosferico Lkilizza recetton cartesiani 3i
= @ Sorgenti emissive Presenza dell’ orografia ai
O Sorgenti puntiformi Presenza del Ground Factor i
= _Strade _ Dettagli
R Bfmgfm:::i:: :n- Origine (angolo Sud Ovest} {m} 454000.0 X(m): 5003000.0 ¥{m) 32N
E;\ Zone Acustiche Mumero di punti (Mx * Ny) 52 x50
=-[, Visualizzatore Dimensione della cella (Dx * Dy) (m) 50,0 DXim)x 50.0 D{m)
{0, Visualizzatore Altezza di calcolo sul livello del suclo {m) 1}
E Google Viewer Reticolo Crogafico
Calcoli

Crigine (angolo Sud Cwvest) (m) 494000,0 X{m); 5003000.0 ¥(m) 32N
Mumero di punti (Mx = My) 52 x 50
Dimensione della cella (Dx * Dy} {m}) 50,0 D¥im)x 50,0 DY{m)
Interpolato dai valor dei Punti Quota si
Reticolo Ground Factor
Crigine (angolo Sud Cwvest) {m) 4540000 X(m); 50030000 Y(m) 32N
Mumero di punti (hx = Ny) 52 x 50
Dimengione della cella (Dx * Dy) (m) 50,0 DXim)x 50,0 DYim)
Interpolato dai walor dei Punti Quota gi

Le azioni disponibili in questa finestra sono:

1 Modifica: modifica le caratteristiche del reticolo cartesiano.
1 Vis.Orografia se presente visualizza | 6orografia
1 Vis. Ground Factarse presente visualizta matrice delGroundFactorinserito nel progetto

Selezionando Modifica> si apre la finestra di modifica del reticolo cartesiano:
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250 Reticolo Cartesiano *
@ Questa finestra mostra le impostazioni del reticolo cartesiano. Modificare i valor e premere <Ok per accettare le modffiche.
Per effettuare un calcola NOM & necessarnio specificare il reticolo orografica o il Ground Factor. Per creare un nuovo file
orografico a partire dalla cartografia italiana utilizzare il programma Maind Landlse

Origine (angolo Sud Ovest) X m): Y {m): 5003000 [

MNumero di purti M 52 = My: 50 =

Dimengione della cella D m): 50 = Dy {m): 50 =

Altezza di calcolo sul livello del suclo H {m): 0.0 =

= Impart
Elemento Walore I Importa
Origine (angolo Sud Ovest) {m) Interpolato sul reticolo di caleolo dai valon dei Punti .. _d Modifica
MNumero di purtti (Nx * My) -
Dimensione della cella (D= * Dy) im) - # Elimina
Interpolazione sui valor dei Punti Quota: ¥4 Calcola
ftem Value ,__}‘ Importa
Origine (angolo Sud Owest) {m) Interpolato sul reticolo di calcolo dai valorn dei Purti .. _d Modfica
Mumero di purtti (Nx * My) -
Dimensione della cella (D= * Dy} im) - # Eimina
Interpolazione sui valori dei Punti Guota: |2| Calcola

% LandUse W Ok “ Annulla

In questa finestra sono presenti i seguenti parametri:
1 Origine(angolo SudOvest) coor di nate dell dangol o di Sud

utilizza le coordinate UTM |l pulsan',l,il apre la finestra di conversione che permette di
convertire ad esempio coordinate longitudine latitudine in coordinate thEMsaranno
espresse nella zona definita nella scheda Domingo5(8).

1 Numero di puntinumero di punti del reticolo;
1 Dimensione della celladimensione della singola cella del reticolo in metri;
1 Altezzadi calcolosul livellodel suolo(m appresenta | 6altezza sul
viene calcolata la concentrazione;
La parte inferiore della fi negdlamatriceae Giowa e |

Factorinserita nel progetto; il modello NON i ¢ h i e di guedti parasnetri e quindi possono
essere assenti

Il pulsante LandUs avvia il programmalLandUse per la generazione dei dati orografici se
installato.

Qualsiasi modifica in questa finestra deve essere accettata tramite il psi®tealla chiusura
della finestra.

3.5.3.1. - K NQNFQ@EH@
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Il modello MMS NFTPIso9613asce per un utilizzo su terreno pianeggiante o moderatamente

scoscesoL 0orografia viene tratt3bPOdPeomatuhazizarei

nei calcoli épossibile

)l
)l

inserire un reticolo orografico, cioé un dominio x,y,z di valori in metri
inserire una lista dPunti Quotache saranno utilizzati per interpolare le quote in metri

Contrariamente alla versione 3.x del modello il reticolo orografico NON deve coincidere

esattamente con quello di calcolo in quanto il modello effettua una interpolazione dei dati orografici
sui punti del dominio di calcolo. Si consiglia di inserire nel progetto un reticolo orografico piu

ampio e meno fitto del reticolo di calcolo.

Per

i nserire | 6or ogr aReticalo careesianameldNdvegatdrenlel psogette z i o n

e nella sched&eticolo cartesianselezionare il pulsanteModifica>. Nella parte inferiore della
finestra ci sono le indicazioni sul reticolo orografico associato al progetto:

=

Elemento Valare | = Importa

Crigine {angolo Sud Ovest) (m) Interpolato sul reticolo di calcolo dai valor dei Purti ... _d Modffica

Mumera di punti (Mx = My) -

Dimensione della cella (D * Dy} {m) - #  Elimina
Interpolazione sui valor dei Punti Guata: |ﬁ| Calcola

Azioni dei pulsanti:

il
il

1
1

Importa importa un file con i dati orografici in formato .oro

Modifica: avvia un semplice editor che consente di modificare i valori inseriti in ogni punto
del reticolo specificato

Elimina: elimina il reticolo orografico dal progetto

Calcolaef fettua | 6i nt er p o lParti Quotaim quéstoicasvila | o r i
reticolo orografico coincide con quello del dominio di calcolo.

Nella versione attuale & possibile importare solo file nel formato Maind Model Suite .oro:

[MMS -

ORO]

21,21,1670000,4848000,500,500

[DAT]
1,1,63
1,2,69
1,3,73
1,4,70
1,543

e.

Il blocco [MMS 1 ORO] contiene il numero di punti lungo x e lungo y, le coordinate (X,y)

del
|

metri).

Un a
del

| 6angol o Sud Ovest, e | a dimensione dell a

bl occo [ DAT] contiene i val or i [ (i ndi ce
volta completata | 6i mportazione del fi

|l e coordinate ini zi al tOxestapresentesnell file voeo! Ser le

coordinate sono corrette premer&naulla> altrimenti inserire il valore della zona UTM del file
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.oro (i file generati dd.andUsesono in zona 32) o i valori longitudine latitudine e premere il
pulsante €onvertk seguito dal pulsanteGk> per chiudere la finestra.

Per generare file .oro si puo utilizzare il prograntraadUse

¥ Maind Model Suite LandUse: Nuova elaborazione - o X

MAIND o Maind.LandUse

MODELLISTICA AMBIENTALE Ngd 8 @ N @ ‘

T Impostazione del reticolo di estrazione dati

@  Selezionare un purto sula mappa o utizzare i pulsante <Modfica> per impostare i reticolo di estrazione dei dai. La mappa mostaii dati cisporibi
rettangoli giali) i dati da scaricare (rettangolirossi). Dopo aver mpostato il reticolo di estazione dati selezionare il menu Fie -> Estrai

Angolo SO Angolo NE Dx. Dy NNy Dimensione
0Xm): 0 Y(m) 32N 12250 X{m): 12250 Y{m) 32N~ 250/m). 250 m)  50.50 12250,0 m) x 12250.

Satellite ~

} %y Modfica

88 Graic
{4 Esportazione modeli
Posizione (at, lon):  45,674261 ; 21.668058

Il programmalLandUsefa parte dellaMaind Model Suitee consente la preparazione di domini
orografici e di uso suolo per i principali modelli di diffusione di inquinanti in atmosfera.

programma contiene due basi dat.i compl et e,

DTM: Dati SRTM interpolati a 100m del territorio italiano elaborati da USGROS Data
Center, Sioux Falls, SD, USAttp://www.usgs.goy/

Uso-suolo: classificazione CORINE Land Cover 1:100.000 aggiornata al 2004 delle regioni
italiane elaborati da APAT, Via V. Brancati, 480144 Roma
(http://www.clc2000.sinanet.apat.it/)

dat i del DTM e dell 6uso suol o coprono tut

coordinate sono espresse in UTM 32 e rappresentano il punto centrale di una cella di maglia

100x100 m.
Per ulteriori informazioni:Https://www.maind.it/software/prpostprocessori/landuse/

3.5.3.2. Il Ground Factor (Uso del suolo)

I modelloMMS NFTPIs09618 onsent e di t r a tsullaapropagdzione fef rentorte o
attraverso tre diversi metoddescritti nella normdSO 9613 che possono essere selezionati al
momento del run:
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1 attenuazione del suolo dovuto a terreni prevalentemente porosi, metodo semplificato ISO
9613 par. 7.3.2 eq 10.

1 attenuazione del suolo dovuto a terreni prevalentemente porosi con correzione per
riflessione, metodo semplificato ISO 9613 par. 7.3.2 eq 10 con riflessione (metodo
consigliato);

1 attenuazione del suolo per terreni prevalentemente pianeggianti basati sulla definizione
spaziale del coefficiente Ground Factor, ISO 9613 par. 7.3.1 eq. 9.

Se si decide di utilizzare il metodo basato sulla definizione del coefficiente Ground Factor é
necessario inserire la matrice spaziale dei coefficienti.

Contrariamente alla versione 3.x del modello il reticalib quale €& definito il coefficiente Ground
FactorNON deve coincidere esattamente con quello di calcolo in quanto il modello effettua una
interpolazione dei dati sui punti del dominio di calcolo.

Per inserire il Ground Factarel modello selezionare n8eticolo cartesianamel Navigatoredel
progettoe nella schedReticolo cartesiangelezionare il pulsanteModifica>. Nella parte inferiore
della finestra ci sono le indicazioni sui valori del Ground Faetssocidtal progetto:

ttem Value ___'r‘ Importa

Origine (angolo Sud Ovest) (m) Interpolato sul reticolo di calcolo dai valan dei Punti .. _,’_f Modifica

MNumero di purti (Mx * Ny) -

Dimensione della cella (T * Dy} {m) - # Himina
Interpolazione sui valor dei Purti Guota: #¥ Calcola

Azioni dei pulsanti:
1 Importa importa un file con i valori del Ground Factor.
1 Modifica: avvia un semplice editor che consente di modificare i valori inseriti in ogni punto
del reticolo specificato
Elimina: elimina ilfile del Ground Factor dal progetto
Calcolaef fettua | 6i nt er p o lParti Quotam quéstoicasvila |l o r i i
reticolo orografico coincide con quello del dominio di calcolo.

il
il

Nella versione attuale é possihiteportare solo file nel formato Maind Model Suitgf:

[ GROUND

21,21,1670000,4848000,  100,1 00
[DAT]

1,1,1.0

1,2 1.0

1,3,0.8

1,4,0.66

1,5,0.0

é .

Il blocco[GROUND] conti ene il numer o di punti l ungo >
Sud Ovest, e la dimensione della cella (dx.dy) in metri.

Il blocco [DAT] contiene i valori i (indice lungo x), j (indice lungo g)(valoredel Ground FactQr

| valori del Ground Factor devono essere compresi tHa@d Ground e 1 (Porous Ground)
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Una volta complett a | 61 mp or t aikprogranema dhestra I findstea di.cgnvefsione

del l e coordinate i ni zi al tOxestapreaentesnell file voeol ®erle d ¢
coordinate sono corrette premer@nmaulle> altrimenti inserire il vadre della zona UTM del file

.grf o i valori longitudine latitudine e premere il pulsanteéonvert> seguito dal pulsanteGk> per

chiudere la finestra.

3.5.3.3. 6 SHKHYYN CDKK%DCHSNQ CH SDRSN ODQ NQNFQ

Aprendo la scheda di modifica del reticolo di calcolo e possibile inserire i valori di orografia e di
Ground Factor. Questi valori possono essere definiti anche su un reticolo diverso da quello
utilizzato nel calcolo: in questo caso i valori saranno interpolati sul reticolo di calcolo.
Comedescritto nei paragrafi precedenti € possibile importare i dati o modifiddiizando un
semplice editoattivabileselezionando il pulsanteModifica>:

85! Editor file dati fondo senoro, valori ammessi compresitraD e 1 — O X
@ Se necessario modfficare le caratterstiche del reticolo cartesiano e inserire un valore per ogni cella definita; premere <Ol
per salvare i dati su file.
Origin {south west comer) X m): 453450 Y {m): 5002850 (™)
MNumber of points M 5 = My: 5 =
Cell dimension D (m): 500 = Dy {m): 500 =
453450 453950 454450 434950 435450

5004350 (1.0 1.0 10 10 1.0

5003850 (1.0 1.0 10 10 1.0

5003350 (1.0 1.0 10 10 1.0

5002850 (1.0 1.0 10 10 1.0

L A Cancel

Nella parte superiore di questa finestra € possibile specificare il reticolo sul quale sono definiti i
val or i di orografia o di ground factor; se n
reticolo coincidera con il reticolo di calcolo del progetto definito nella scBedainio. Se invece si
modificano dati gia presenti o importati in da file il reticolo coincide con quello originale dei dati.
Modificando i parametri del reticolo si modifica di conseguenza la tabella della parte centrale della
finestra che contiene i dati:

ATTENZIONE:

se si aumentano le dimensioni del reticolo i punti in piu vengono aggiunti in fondo e assumono il
valore di default di 0,1 per iGround Factore d i O per | 6orografia. L ¢
NON conserva | 6integrit”™ dei dati e non inter

Per modificare i dati selezionare le singole celle e inserire un valore valido.

Per salvare i dapremere<Ok>: nel caso vengano inseriti valori in errore (non numerici) o fuori dal
range dei valori ammessi (ad esempio per il ground factor tra 0 e 1) la finestra non consente |l
salvataggio e visualizza le celle in errore su sfondo rosso e quelle fuori range su sfondo giallo:
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a5 Editorfile dati fondo senero, valori ammessi compresitra0e 1 - O X

@ Se necessario modificare le carattenistiche del reticolo cartesiano e inserire un valore per ogni cella definita; premere <Ok
per salvare i dati su file.

Origin (south west comer) X fm): Yin):  [5002850 -
Number of points N 5 B My
Cell dimension D {m): 500 EI Dy {m): 500 EI
453450 453950 454450 454350 455450

5004850 (1.0 1.0 1.0 10 1.0

5004350 |1.0 1.0 1.0 -2

5003850 (1.0 1.0 1.0
» 5003350 (1.0 10 1.0

1.0

¥ ok | | Cancel
ATTENZIONE
Se | 6orografia o il Ground Factor sono statd.i
modi fica dei val or i present.i nei dat i i nter g
Quota; la loro modifica/aggiunta/rimozione non modifichera piu i valori calcolati a meno di non
ri selezionare | 6opzione di <calcol o basata sui
3.5.3.4. Utilizzo dei punti quota

Aprendo la scheda di modifica del reticolo di calcolo € possibile utilizzare i valori presentintei
Quotaper calcolare, tramite interpolazione, i valori di orografia e Ground Factor in tutti i punti del
reticolo di calcolo. Per utilizzare questa opzione € necessario avere inserito nel progetto uno o piu
Punti Quota utilizzando le opzioni della finestra accessibilelezionandoPunti Quota nel
Navigatore del progetto

Mavigatore Progetto % | Punti quota
E | Mavigatore progetio L% b=
B= .
B, test02nfproj 6= RN
& D(:minio E@Nuwo ﬁlmpor‘tﬂ |Q Maodifica | # Rimuovi | # Rimuovi Tutti | t* ‘ |ngor‘ta
= Reticolo cartesiano
- Recettor discreti Nome Posizione Z (m) Ground Factor
. )
K4 Rum.oreremduo Lista dei recettori discreti
b - Punti quota
_____  Assorbimento Atmosferi Punto Quota test2 434000.0 X{m); 5003000.0 Yim) 32N 1200 Zm) ... 1200 0.50
[_],@ Sorgerti emissive {Purtto QuotamPM 4364500 X(m); 5005450,0 Y(m) 32N 0.0 Zim) 0.0... 0.0 0,50
@ Sorgenti purtiformi
£ Strade
=3 ||| Bariere Acustiche
- l| Bamiere Lineari
i.-{#} Fone Acustiche
2[4, Visualizzatore
-[0, Visualizzatore
Google Viewer
Calcali
1 calcolo dell é6orografia e del Ground Factor
valori contenuti nePunti Quotapr es ent i nella | ista. Si tenga

effettuata ogni volta che:
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9 si modifica la lista delPunti Quotao le caratteristiche di uno di essi;
1 si modifica il reticolo di calcolo.

Se, dopo aver cal col at, s mbdficanoargruanentai vatori calcolatr o u
nella sched&eticolo Cartesiano v i ene annul | atiizzo deiBuntnuaigdationoz i o n e
modifica/aggiunta/rimozione non modifichera piu i valori calcolati a meno di non riselezionare

| 6opzione di PontiQwtal o basata sui

Le azioni disponibilnella finestrasono:

Nuovo:aggiunge un nuovo punto quota;

Importa: importa nuovi punti quota da vari tipi di file.

Modifica: modifica le caratteristiche del punto quota selezionato.

Rimuovi:rimuove il punto quota selezionato dal progetto.

Rimuovi tutti:rimuove tutti i punti quota dal progetto.

Pulsanti di adinamentomo di fi ca | 6 ordi nament o degl i el e
Esporta esporta gli elementi della lista su file di testo

Selezionando i pulsanti di ordinamen T ¥ ~ possibile spostare | 6el

lista.
Selezionando il pulsanteEsporta> e possibile esportare tutti gli elementi della lista in un file di
testo con queste caratteristiche:
f La prima riga contiene | O0intestazione dell
1 Ogni elemento della lista e riportato in una riga del file
1 Gli elementi sono separati dal punto e virgola
1 I numeri decimali usano come separatore decimale la virgola

= =4 =4 -8 -4 _-9_-°

Questo file puo essere importato nativamente in Excel impostando le opzioni sopra elencate.

Selezionando il pulsantevodifica> si apre la finestra che consente la modifica delle caratteristiche
del puntoquotaselezionato:

Medifica punte guota X
punte g

(3) Questafinestra consente di modficare e proprieta del punto quta selezlonato; premere <Ok per confemare Ie
modfiche.

Nome: ‘Pumu Quota test2 |

Posizione: Xim) [434000 | Yim:  [5003000 b

Quota orografica {s/.m..) {m): 120

¥ Ok # Annulla

Inserire i seguenti dati:
1 Nome stringa che indentifica in modo univoco il punto di misura.
1 Posizione coordinate del punto di misura; se il progetto utilizza le coordinate UTM il

pulsante'i| apre la finestra di conversione che permette di convertire ad esempio
coordinate longitudine latitudine in coordinate UTKEe saranno espresse nella zona
definita nella scheda Dominio &5.2.1)

1 Quota orografia visualizza la quota orograficehe sara utilizzata per calcolare tramite
interpolazione | 6orografia su tuttd.i i punt
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1 Ground Factor indica il valore delparametro Ground Factor che sara utilizzato per
calcolare tramite interpolazione il valore su tutti i punti del reticolo di calcolo.

ATTENZIONE:
Il parametro Ground Factor ammetteolovalori compresi tra O e 1 inclusi.

3.54. | Recettori discreti

SelezionanddrecettoriDiscreti nel Navigatoredel progettosi apre la finestra che mostra la lista
dei recettori discreti definiti nel progetto.

— — " -

R -~ Recettori discreti

-—

Mavigatore Progetto

a MNavigatore progetto

3 [2

Recettor discreti

=) testD2rfproj b=
= 9 Do_minio 'é Nuovo |5 Importa _’_f Modifica =3 Copia | /& Rimuovi | A RimuoviTutti | T & d Esporta
iam0= Reticolo cartesiano
- MNome Posizione
L] N
o F-!umqe residuo Lista dei recettori discreti
@ Purti quota - . . .
_____ & Assorbimento Atmosferico Rec 494020 0 X{m); 5005440,0 Yim) 32N 60,0 Z{m) 1.5 Him)
L @) Sovgerti emimive Vicin 4947730 Xm); 5003850.0 Yim) 32N 93,0 Z(m) 1.5 Him)
@ Sorgenti puntiormi Rec 454517,0 Xfm); 5004111,0 ¥im) 32N 85,0 Zfm) 3,0 Him}
\.-EX2 Strade Rec2 454558,0 Xim); 5004075.0 Yim) 32N 52,0 Zim) 10.0 Him)
=l Bamiere Acustiche TEST1 495769,0 X{m); 5004651,0 Yim) 32N 20,0 Z{m) 0.0 Him)
""" m‘ Bariers Linéari TEST 2 455765,0 X{m); 5004631,0 Yim) 32N 20,0 Zim) 0.0 Him)
o J Z;?“:”‘C”‘“"’“e TestSpettro 494773,0 Xim); 50039500 Y(m) 32N 93,0 Z{m) 5.0 Him}
L Visualizzatore AT 434700,0 Xjm); 5004158,0 Yim) 32N 87,0 Zjm) 0.0 Him)
[0, Visualizzatore ) ) ) )
RT1 4946270 X{m); 5004050.0 Y{m) 32N 93,0 Z{m) 0.0 Him}

E Google Viewer

Le azioni disponibili in questa finestsano:

1 Nuova definisce un nuovo recettore discreto;
1 Importa importa recettori discreti da vari tipi di file §6.23.6.2.
1 Modifica: modifica il recettore discreto selezionato.
1 Copia definisce un nuovo recettore discreto copiando i dati del recettore selezionato.
1 Rimuovi rimuove il recettore selezionato gmbgetto.
1 RimuoviTutti: rimuove tutti i recettori discreti dal progetto.
 Ordinaamo d i i ca | 6ordinamento degl:i el ement i del
1 Esporta esporta gli elementi della lista su file di testo
Selezionando i pulsanti di ordinamem‘.'T ¢ possibile spostare | o6el
lista.
Selezionando il pulsanteEsporta>é possibile esportare tutti gli elementi della lista in un file di
testo con queste caratteristiche:
T La prima riga contiene | d6intestazione dell

Questo file puo essere importato nativamente in Excel impostando le opzioni sopra elencate.

1 Ogni elemento della lista e riportato in una riga del file
1 Gli elementi sono separati dal punto e virgola
1 I numeri decimali usano come separatore decimale la virgola

ATTENZIONE: se si utilizza la funzione di Copia accertarsi di modificare le coordinate del
nuovo recettore per evitare di avere due recettori nella stessa posizione.
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Selezionando Muove>, <Modifica> o <Copia> si apre la finestra con le caratteristiche dei recettori

discreti:
[ "o Modifica recettore discreto [&r
@ Questa finestra cunserrte di modificare le proprietd del recettore discreto selezionato; premere <Ol per
confermare e modffiche.

Recettore discreto (Zona UTM 32 emisfen

Mome: Rec

Posizione: Xpm): 495060 Yim): 5004100 (]
Altezza sul livello del suclo {m) 1.5

Guota orografica (slm..) {m): 53

v ok | | % Anula

In questa finestra sono presenti i seguenti parametri:
1 Nome nome univoco del recettore
1 Posizioneinserire le coordinate X, Y del recettore discreto; se il progetto utilizza le

coordinate UTM il pulsantl,il apre la finestra di conversione che permette di convertire
ad esempio coordinate longitudine latitudine in coordinate UWHd,saranno espresse nella
zona definita nella scheda Dominio3%.2

1 Altezza sul livello del suolo (mm):appr esent a |
calcolab il rumore

1 Quota orografica (m)rappresenta la quota orografica assoluta sul livello del mare del
recettore: questo valore viene utilizzato solo se viene inserito nel progetto un reticolo
orografico (83.5.3.1.5.3.) e rappresenta la quota della cella del reticolo corrispondente.

6al tezza sul

3.5.5. | Recettori verticali

SelezionanddrecettoriVerticali nel Navigatoredel progettosi apre la finestra che mostra la lista
dei recettori verticali definiti nel progetto.
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D T e ] e ] L N O L

MNavigatore Progetto B | “Recettori Verticali - X

|j Mavigatore progetto _-,'v

e g Recettori Verticali

= ) test edifici nfproj
e ] Do_minio B Nuove [ Importa | [# Modifica 23 Copia | % Rimuovi | % Rimuovi Tutti § % |[=Esporta
= Reticolo cartesiano
- Recettor discreti Nome Posizione

. Background Noise Measurement Point
Rumore residuo . i . .
H @ Punti quota RV2 494790.0 X{m): 5003600.0 Y{m) 32N 103 Z(m) - H{m)=1.5; 3.00; 4,50; 5.00; 5.50
..... 4w Assorbimento Atmosferico RG 455171.0 X{m); 5004267.0 Yim) 32N 62 Z{m) - Him)=0; 1,50; 2.50; 3.50
_..@ Sorgenti emissive RV21 454790,0 Xm); 5003600.0 Yim) 32N 103 Z{m) - Him)=1.5; 3,00; 4,50; 5.00; 5.50
O Sorgenti puntiformi RG1 455171.0 X{m); 5004267.0 Yim) 32N 62 Z{m) - Him)=0; 1,50; 2.50; 3.50

-£X2 Strade
Barmiere Acustiche
- | Baniere Lineari
]

—-{0, Visualizzatore
[0, Visualizzatore
Google Viewer
--{3%) Calcoli

| Recettori Verticali sono recettori discreti ai quali si puo associare una serie di livelli verticali utili
ad esempio per simulare punti diversi sulle facciate degli edittiogni livello verticale aggiunto
e possibileassociar@ina descrizione.

Le azioni disponibili in questa finestra sono:

Nuova definisce un nuovo recettoverticale

Importa importa recettorverticali da vari tipi di fle.

Modifica: modifica il recettoreverticaleselezionato.

Copia definisce un nuovo recettoverticalecopiando i dati del recettore selezionato.

Rimuovi rimuove il recettore selezionato dal progetto.

RimuoviTutti: rimuove tutti i recettori discreti dal progetto.

Ordinamodi fica | 6ordinamento degli el ementi del
Esporta esporta gli elementi della lista su file di testo

Selezionando i pulsanti di ordinamenL.T ¢ - possibile spostare | 0el

lista.
Selezionando il pulsanteEsporta>é possibile esportare tutti gli elementi della lista in un file di
testo con queste caratteristiche:
T La prima riga contiene | 06intestazione dell
1 Ogni elemento della lista e riportato in una riga del file
1 Gli elementi sono separati dal punto e virgola
1 I numeri decimali usano come separatore decimale la virgola

= =4 =8 8 -8 -9 _95_-°

Questo file puo essere importato nativamente in Excel impostando le opzioni sopra elencate.

ATTENZIONE: se si utilizza la funzione di Copia accertarsi di modificare le coordinate del
nuovorecettore per evitare di avere due recettori nella stessa posizione.

Selezionando Muove>, <Modifica> o <Copia> si apre la finestra con le caratteristiche dei recettori
verticali
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% Modifica punto quota et

@ Cuesta finestra modffica le proprieta dei recetton vericali. Per modfficare la descrizione di un livello esistente
inserire la stessa altezza, la nuova descrizione e premere <Aggiungi. Premere <Ok per confermare le modffiche

Recettore verticale (Zona UTM 32 emisfen
MNome: |HG1 |
Posizione: Xim): |4551 81 | Tim): |5DD42?? | il
Clucta orografica sm. {m):
Aggiungi altezza dal suolo {m): Description: |Gunta finale | Aggiungi E
Altezza (m) Diescription Rimuawi [m]
0 Base
1.5 Piano intermedio
15 CQuota finale

WOk A Annulla

In questa finestra sono presenti i seguenti parametri:
1 Nome nome univoco del recettore
1 Posizioneinserire le coordinate X, Y del recettore; se il progetto utilizza le coordinate UTM

il pulsantelil apre la finestra di conversione che permette di convertire ad esempio
coordinate longitudine latitudine in coordinate UTéhe saranno espresse nella zona
definita nella scheda Dominio &5.2

1 Quota orografica (m)rappresenta la quota orografica assoluta sul livello del mare del
recettore: questo valore viene utilizzato solo se viene inserito nel progetto un reticolo
orografico (83.5.3.13.5.3.) e rappresenta la quota della cella del reticolo corrispondente
non & modificabile.

1 Altezzsul livello del suolo (m)rappresenta la lista delle altezze sul livello del suolo dove
viene calcolato il rumore; inserire un nuovo valdaedescrizione (opzionale)premere il
pulsante<Aggiungi> per aggiungerlo alla lista o selezionare un valore dalla lista e premere
il pulsante<Rimuovi> per rimuoverlo dalla listeaPer modifica la descrizione di un livello
inserire Ealtezza del livello e la nuow@escrizionepremendo Aggiungila descrizione del
livello viene aggiornatePer rimuovere la descriziongperare cor per la modifica
carcellando il testo.

3.5.5.1. Gestione dei recettori verticali nella visualizzazione dei dati

Nella schedaCalcoli, i menu Risultati visualizza i valori prodotti dal modello per uno specifico
calcolo; la gstione dei recettori verticali nella visualizzazione dei dati calcolati & la seguente:
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3.5.6.

1 opzioneValori Calcolati visualizza i valori calcolati su recettori cartesiani, discreti e punti
di misura; i valori calcolati nei recettori verticali non sono presenti.
1 OpzioneRecettori Verticativisualizza i valori calcolati nei recettori verticali

| punti di misura del rumore residuo

Selezionand®umore Residupel Navigatore del progetto si apre la finestra che consente di gestire
la lista dei punti di misura utilizzati per valutare il fondo presente prima della simulazione.
| punti di misura del rumore residuo vengono trattati nel calcolo come dei normali recettori discreti;

nel |

6anal

i S

de

i ri su

confronto tra i valori calcolati e i valori misurati.

Mavigatore Progetto

i |

MNavigatore progatto

2 [

La finestra mostra nella parte superiore la lista dei punti di misura del rumore residuo presenti e

test02 nfproj
-2 Dominio
£ Reticolo cartesiano
»- Recettor discreti
»  Rumore residuo

@ Purti quota
----- W Assorbimento Atmosferico
—--@ Sorgenti emissive

----- O Songenti puntiformi

=J-1|| Bamiere Acustiche
----- [ﬂ‘ Bamiere Lineari
i.{#* Zone Acustiche
=0, Visualizzatore

: Visualizzatore
Google Viewer

Punti di misure del rumore resi... ]

.
o

-

'E-hl MNuowva I__;';Ir'npor'ta 3 Madifica =4 Copia

|l t ati e

nel

report

Punti di misure del umare residuo

A Rimuowi

A Rimuowi Tutti

4 1 || Esporta

Mome

Posizione

Background Moise Measurement Point
PurtoMisural 434766.0 Xfm); 50035900 Y(m) 32N 105.0 Z{m) 3.0 Him)
PurtoMisura 4347560 Xfm); 500355900 ¥({m) 32N 108.0 Zim) 2.0 Him)
Elemento Valore
Geometria
Mome PuntoMisura 1
Posizione 4547660 X¥m); 5003550,0 Y(m) 32N 105,0 Z{m) 3,0 Him)
Emissioni

misura del rumore residuo (dBA)

80.00

nella parte inferiore le caratteristiche principali del punto selezionato.

Le azioni disponibili sono:

Nuovo:aggiunge un nuovo punto di misura;

Importa: importa nuovi punti di misura da vari tipi di file.
Modifica: modifica le caratteristiche del punto di misura selezionato.
Copia: aggiunge un nuovo punto di misura copiandolo dal punto di misura selezionato.
Rimuovi:rimuove il punto di misura selezionato dal progetto.
Rimuovi tutterimuove tutti i punti di misura dal progetto.
Ordinamo di f
Esporta esporta gli elementi della lista su file di testo

Selezionando i pulsanti di ordinament_

= =4 =88 _9_9_°5_-2°

lista.
Selezionando il pulsanteEsporta>é possibile esportare tutti gli elementi della lista in un file di
testo con queste caratteristiche:

Questo file puo essere importato nativamente in Excel impostando le opzioni sopra elencate.

T La pri

ma

r

ca

g

| 6or di

L

a cont i

namento

possibile

ene | 06

1 Ogni elemento della lista e riportato in una riga del file
1 Gli elementi son@eparati dal punto e virgola
1 I numeri decimali usano come separatore decimale la virgola

degl i

ntestazi

el

del

ement i

spostare

one
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ATTENZIONE: se si utilizza la funzione di Copia accertarsi di modificare le coordinate del
nuovoelementagper evitare di avere duelementinella stessa posizione.

Selezionando il pulsanteModifica> o <Copia> si apre la finestra che consente la modifica delle
caratteristiche del punto di misura selezionato:

] Modifica del punto di misura del rumore residuo selezionato X

@ Lkilizzare questa finestra per inserire/modificare un punto di misura del rumore residuo per la valutazione
del fondo sonoro.

Nome: |Punto Misura ‘

Posizione: Xim): [494756 | Yim): [5003550 <&

Altezza sul livello del suolo {m)
(Guota orografica {slm.) (m):

Valore del umore residuc (dBA):

WOk “ Annulla

Inserire i seguenti dati:
1 Nome stringa che indentifica in modo univoco il punto di misura.
1 Posizionecoordinate del punto di misura; se il progetto utilizza le coordinate UTM il

pulsante |i| apre la finestra di conversione che permette di convertire ad esempio

coordinate longitudine latitudine in coordinate UThle saranno espresse nella zona

definita nella scheda Dominio @&5.2.))

Altezza sulivello delsuolo(m) r appresenta | 6altezza dell a

Quota orografia visualizza la quota orografica del punto di misura residuo solo nel caso sia

stato inserito nel calcolo un reticolo orograficd3(8.3.)

1 Valore del rumore residuo (dBAindica il valore del rumore residuo misurato nel punto
selezionato.

= =

3.5.7. - VORRNQAHLDMSN "SLNREDQHBN

Selezionand@dssorbimento Atmosferiageel Navigatore del progettsi apre la finestra che consente
di gestire questo effetto.
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Mavigatore Progetto R Assorbimento Atmosferico l/- Google Viewer l
| Mavigatore progetto 3
S ¥
5-). test02:fpro “ Aszsorbimento Atmosferico
&= Dominio A Modifica | % Rimuovi
--g=t= Reticolo cartesiano
----- “u Recettor discreti Hemento Valore
L] .
""" o Rumore residuo Dati Meteorologici
-{%] Purti quota
_____ . THr————— Numero di dati metecrologici 13
=-{Z) Sorgenti emissive Temperatura media (C) 123
O Sgrgenti pun‘ti‘fgn‘ni Umidita relativa media |°,=,}| 75
-1 Strade Pressione media (kPa) 101,325
Bl Bariers Acustiche Coefficienti di attenuazione atmosferica dB/m
i m‘ Bamiere Lineari )
______ o Zone Acustiche !—‘-Jphal: 63) 0.000104
=T, Visualizzatore Alphal 125) 0.000367
L0, Visualizzatore Alpha( 250) 0.001059
1 Google Viewer Apha 500) 0,002150
Alphai 1000) 0.003735
Alphai 2000) 0.008609
Alphai 4000) 0.027083
Alphal 8000) 0.097321

La scheda mostra un riassunto dei dati meteorologici utilizzati per il calcolo dei coefficienti di
assorbimento atmosferico secondo quanto previsto dalla ISO9613 parte 1 e i valori ottenuti.

Le azioni disponibili sono:
1 Modifica: per inserire/modificare i valori ed effettuare il calcolo.
! Rimuoviper ri muovere | 6utilizzo dell éassorbim

Premendo<Modifica> si aprela finestra di modifica del calcolo dei coefficienti di assorbimento
atmosferico:
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r T
[ Modifica dati meteorologici
— e e e 3

2=

@ Lkilizzare qeusta finestra per calcolare i coeflicienti di assorbimento atmosferica (150 9613 parte 1). Premere <Agagioma per aggiomare i risultati.
Il valore predefinito per la pressione & 101,325 kFa

= Importa #¥ Aggiomna
Temperatura (1) Umidita (%) Pressione kFa) Elementa Valore

» _ 77 101.325 Dati meteorologici medi
12 78 101,325 MNumero di dati 13
12 78 101,325 Temperatura media (°C) 123
14 7 101.325 Umidita relativa media (%) 7ih

\ Pressione media fPa) 101,325
\ 13 77 101,325
- - 101325 Coefficienti di attenuazione atmosferica dB/m
! : Alpha( 63) 0.000104
3 8 101,325 Alpha( 125) 0.000367
14 77 101,325 Alpha( 250) 0.001059
12 78 101,225 Apha( 500) 0.002150
12 77 101225 Alphal 1000) 0,003785
. Apha( 2000) 0.003609

1 8 101,325 Alpha( 4000) 0,027083
" 77 101,325 Apha{ 3000) 0,097321
1 77 101,325

*

4 I
(v ok | [ Cancel |

e

In questa finestra inserire nella tabella a sinistra i valori di Temperatura (°C), Umidita (%) e
Pressione (kPa) da utilizzare nel calcolo; il calcolo si basera sui valori mgdestiegrandezze.
Per dettagli sul calcolo si veda la norma ISO9613 parte 1. | coefficienti di attenuazione atmosferica,

espressi in dB/m sono rappresentati sulla destra.

ATTENZIONE: se si modificano i dati meteorologici € necessario premere il pulsante
<Aggiorna> per aggiornare i valori calcolati.

Utilizzare il pulsante<importa> per importare i dati meteorologici da un file di testo:
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E Importazione dati metecrologici &J

@ Litilizzare questa finestra per importare dati meteorologici peril calcolo dell'assorbimento atmosferico. | dati necessan sono Temperatura (C), Umidita Relativa (%)
e Pressione (kPa). Se manca il dato di pressione vema utilizzato il valore predefinito di 101.325.

File Properties and Varable Association
Fle da importare:  E°\Maind_Sviuppo,_TEMP\FilediEsempi\Nitp\TESTMETEO tdt (]
Prima linea valida {da 1): |5 5| Separstore decimale: purto  +  Separatore colonne: &) TAB () Spazio @ Carstters
Use this form to import meteo data from a text file. Select position of the vanables and press <Extract> -
sf
as
fdas
SF,A5,11,77.101.325 -

Selezionare la colonna dati di ogni variabile. Se una variabile non & preserte nel file selezionare 0

Temperatura (C): |3 = Urniditd (%) 4 = Pressiona kPa): |5 =

-

Dati meteorologici

Temperatura (C) Umiditd (%) Pressione (kPa) -
1 T 101,325 =
12 78 101,325
13 78 101,325
14 77 101,325
13 77 101,325
12 78 101,325 i
[v ok | [% Aondla |

Nella finestra di importazione selezionare il file da importare, assegnare le proprieta per la lettura e
premere <Estrai> per estrarre i dati meteorologi di Temperatura, Umidita e Pressione. Se
| 6estrazione dei <Oketpér assegnare r valeritett@nare nebaniivest@a del
calcolo.

Si tenga presente che | a temperatura va espr
manca il dato di pressione si puo utilizzare il valore di riferimento di 101.325 kPa.

3.5.8. Le Sorgenti Emissive

Selezionanddsorgenti emissiveel Navigatore del progettsi apre la finestra che consente di
gestirela lista delle sorgenti inquinanti utilizzate nella simulazione

L EITE Y 1 3 Sorgenti Emissive | Visualizzatore | Google Viewer

#]  Navigatore progetto 3
=
@ Sorgenti Emissive

Bk test(2 nfproj
(=2 Dominio
4582 Reticolo cartesiano

 Importa O§Drgentipuntiformi EX Strade

Nome Posizione
Default
4{2) Sorgenti puntiformi - _ _ o :
. Sirade Strada (494563,0 Xm); 5004015,0 ¥im)) (494663,0 X(m); 50041150Y...
2 (|| Bamiers Acustiche Strada 1 (454500.0 Xjm); 5S004000.0 Yim)) (494600.0 ¥m); 50041000 Y ...
- | Bamiers Linsar Strada 2 (495102,0 X{m); 5005426,0 Yim)) (495108,0 X{m); 50050160 Y ...

i..{#* Zone Acustiche

Camini (Sorgenti puntiformi)
----- Assorbimento Atmosferico ) )
[ - .
Er{0. Visualizzatars 51 434718.0 Xjm): 500:3350.0 Y(m) 32N

[T, Visuslizzatore 52 434700,0 Xfm); 5003900,0 Yim) 32N

B Google Viewer
4% Calcoli
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La scheda mostra la lista deflergentiinseritesuddivise tra sorgenpiuntiformie grade.

Le azioni disponibili sono:

T

1 Sorgenti Puntiformisi sposta sulla scheda specifica delle sorgenti puntiformi.

Importa importa nuove sorgenti da vari tipi di fil§ 8.6.5.

1 Srade si sposta sulla schedpecifica delle sorgenti stradali

3.5.8.1.

Le sorgenti puntiformi

Selezionanddorgentipuntiformi nel Navigatore del progettsi apre la finestra che consente di
gestire la lista delle sorgenti puntiformi utilizzate nella simulazione:

Mavigatore Progetto

| MNavigatore progetta

= [

B Seorgenti puntiformi

= | test02.nfproj

=3

La finestra mostra nella parte superiore la lista delle sorgenti puntiformi presenti e nella parte

Domiric

i= Reticolo cartesiano
1= Recettor discreti

* Rumore residuo

----- @ Purti quota
----- wm Assorbimento Atmosferico

Sorgenti emissive
» Sorgenti purtiformi

Bamiere Acustiche
m‘ Bariers Lineari
») 7one Acustiche

Visualizzatore
Google Viewer

O Sorgenti puntiformi

'gﬂuova l__-;lmporta 3 Modifica 53 Copia

A Rimuowi

A Rimuovi Tutte

$ (o

MNome

Point Sources List
51
52
s21

Posizione

494718,0 Xm); 5003850,0 Y(m) 32N 95,0 Zm) 1.5 Him}
494700,0 Xm); 5003300,0 Y(m) 32N 7.0 Zm) 5.0 Him}
494700,0 X{m); 50038000 Y{m} 32N 57,0 Zim) 5,0 Him}

Sorgente 454718.0 X(m); 30033500 Yim) 32N 35,0 Z{m) 1.5 Him)
Sorgente 454718,0 Xfm); 5003550,0 Y(m) 32N 55,0 Zim) 1.5 Him)
Elemento Valore

Geometria

MNome
Posizione

Emissioni Sonore

Potenza sonora in banda d'ottava (dB)

Direttivita

51

434718.0 Xfm); 5003550.0 Y(m) 32N

73-78-73-783-78-78-78-78

Mo

inferiore le caratteristiche principali della sorgente selezionata.

Le azioni disponibili sono:

= =4 =8 _8_-48_9_95_--°

Selezionando i pulsanti di ordinament_

lista.

Nuova:aggiunge una nuova sorgente;
Importa: importa nuove sorgenti da vari tipi di fil§ 8.6.5.
Modifica: modifica le caratteristiche della sorgente selezionata.

Copia: aggiunge una nuova sorgente copiandola da quella selezionata.
Rimuovi rimuove la sorgente selezionata pgedgetto.

Rimuovitutte: rimuove tutte le sorgenti puntiforrdal progetto.
6ordi

Ordinamo d i

f

ca |

namento

Esporta esporta gli elementi della lista su file di testo

L

possibile

degl i

el

ement i

spostare

d

| 6 el

Selezionando il pulsanteEsporta>é possibile esportare tutti gli elementi della lista in un file di
testo con queste caratteristiche:

T

La pri

ma

r

i ga

cont

ene | 0i

1 Ogni elemento della lista e riportato in una riga del file
1 Gli elementi sono separati dal punto e virgola
| numeri decimali usano come separatore decimale la virgola

T

Questo file puo essere importato nativamente in Excel impostando le opzioni sopra elencate.

ntestazi

one

del

Nel caso siano stati assegnati anche i valori di direttivita questi verranno esportati su un file di testo
con le stesse impostazioni e con nome datwlafile.direttivita.estensione
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ATTENZIONE: se si utilizza la funzione di Copia accertarsi di modificare le coordinate del
nuovo elemento per evitare di avere due elementi nella stessa posizione.

Selezionando il pulsanteModifica> 0 <Copia> si apre la finestra che consente la modifica delle
caratteristiche della sorgente selezionata:

D Medifica la sorgente emissiva: 51 x

@ Ltilizzare questa finestra per impostare le proprieta della sorgente sonora. Per calcolare lo spettro di emissione in banda d'ottava
premere il pulsante <Calcolas

Defl e & Geometria (Zona UTM 32 emisfen

Nome: |S1

Posizione: ®im): Yimp: o
Altezza sul suolo {m)

CGuota base orografia (m)

Assegna i valon a partire dalla sorgente gia inserta: |S2 w | __’_r Asseqna

[ Considera |a direttivita Direttivita

Potenza sonora per banda d'ottava

63 Hz 125 Hz 250 Hz 500 Hz 1kHz 2kHz 4kHz 8 kHz

b 78 78 78 78 78 78 78

Cttieni lo spettro di emissione dalle misure di potenza sonora: _{r Calcola

WOk A Annulla

NellasezioneDefinizione 5eometriaé necessario inserire i seguenti dati:
1 Nome stringa che indentifica in modo univoco la sorgente.
1 Posizionecoordinate del centro della sorgente; se il progetto utilizza le coordinate UTM |l

pulsantelil apre la finestra di conversione che permette di convertire ad esempio
coordinate longitudine latitudine in coordinate UThke saranno espresse nella zona
definita nella scheda Dominio @5.2.)

1 Altezzasulsuolo(m). r ap pr e s e natsagentgubdiVelloeledd sualo. d e |
1 Quotabaseorografia: visualizzala quota orografica della base della sorgesale nel caso
sia stato inserito nel calcolo un reticolo orografig8.5.3.])
1 Considera la direttivita s e selezionato consente | 6i mpo

sorgente.

Nella sezioneCaratteristiche sonore necessario inserireseglenti dati:
1 ivalori di emissione alle frequenze 63, 125, 250, 500, 1000, 2000, 4000, 8000 Hz
T gl eventual.i coefficient.i per valutare | a
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E6 possibile assegnare quest:.i val or i utilizza
presente nel progetto selezionandola dalla Astsegna i valori a partire dalla sorgente gia inserita
e premendo il pulsanteAssegna>

Se si deveconsiderarda direttivitad e | | 6 emi ssi one s o n<Dirativita>tged | z z a
aprire lafinestrache consente di inserire i valori di direttivita:
D Sorgenti senore - direttivita *
@ Ltilizzare questa finestra per modficare |a direttivita orizzontale e verticale della sorgente sonora selezionata
Direttivita Verticale | Direttivia Orizontale |
60" 90°ty+) 120 150 180%(-) 210° 2407 270 300° 330
b BIH: 0 0 0 0 0 0 0 0 6 0 0
125 Hz 0 0 0 0 0 0 0 0 0 6 0 0
250 Hz 0 0 0 0 0 0 0 0 0 6 0 0
500 Hz 0 0 0 0 0 0 0 0 0 6 0 0
1kHz 0 ] 0 0 0 0 0 0 ] 6 0 0
2kHz 0 ] 0 0 0 0 0 0 ] 6 0 0
AkHz 0 ] 0 0 0 0 0 0 ] 6 0 0
BkHz 0 0 0 0 0 0 0 0 0 6 0 0
W Ok # Annulla

La direttivita, espressa in dB tiene conto di eventuali variazioni direzionali nel campo sonoro
emesso dalla sorgente ed e espressa tramite la relazione
D=D, +D,

dove:
9 Dux: direttivita orizzontale
M Dv: direttivita verticale

La direttivita verticale & espresgadB a intervalli di 30° da90° a + 90°, la direttivita orizzontale é
espressa intervalli di 30° goartireda 0° (direzione x positiva) in senso antiorario (&fpresenta
la direzione y positiva, 180° la direzione x negativa, 270° la direzione y negativa)

Premendo il pulsanteCalcola> s i attiva | a finestra di cal co
puntiforme a partire da un dato misurato ad una certa distanza:
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i@ Calcolo della potenza sonora di emissione
@ Lkilizzare questa finestra per ricostruire |la potenza sonora di una sorgente a partire da un valore di pressione sonora equivalente misurato ad una distanza

definita dalla sorgente. Si assume che tra la sorgente e la misura non ci siane ostacoli.

Caratteristiche della misura

Pressione sonora equivalente misurata (dBA): l:l
Distanza della misura {m): l:l

Parametri di calcolo
[] Considerare I'assorhimento atmosferico Coef. assorbimento atmosferico per frequenza: (0,0000; 0,0000; 0,0000; 0,0001; 0.0004; 0.0017; 0.0068; 0,0270)

Selezionare lo spettro delle frequenze di emissione della sorgente (0 - frequenza non emessa)

63Hz 125 Hz 250 Hz 500 Hz 1kHz 2kHz 4kHz BkHz
» » » » » » » »
098 |2 098 |2 097 | 100 |2 099 |2 096 |2 097 | 097 |2

% Calcola

Potenza sonora per banda d'ottava

63 Hz 125 Hz 250 Hz 500 Hz TkHz 2kHz 4kHz 8kHz

Ok A Annulla

In questa finestra inserire:

1
il
il

T

Potenza sonora equivalente misuréd#A): valore misurato.

Distanza della misura (mylistanza dalla sorgente del punto di misura.

Considerar e | 0as ssesderinseaonsideraam¢l calcadofamchei ¢ o

| 6assor bi me purchésiadiarmtats daleotaio 9.7

Selezionare lo spettro di emissiogepossibile selezionata percentuale di incidenza di
ciascuna frequenza nel valore calcolato; i valori sono compresi tra O e 1 dove 0 indica che il
valore misurato non contiene componenti tonatjuklladata fregenza

Premere<Calcola> per effettuare il calcolo €Ok> per chiudere la finestra e assegnare i valori di
emissione.

3.5.8.2. Le strade
Selezionand&tradenel Navigatore del progettsi apre la finestra che consente di gestire la lista
delle sorgenti stradali utilizzate nella simulazione:
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Mavigatore Progetto a

k| MNavigatore progetto 3

=l | testl2 rfproj

=24 Dominio
L

* Rumore residuo
@ Punti quota
----- & Assorbimento Atmosferico
—--@ Sorgenti emissive
O Sorgenti purtiformi
Lo = Strade
=~ ||| Bamiere Acustiche
----- m‘ Bamiere Lineari
i ®* Zone Acustiche
=-{4, Visualizzatore
i[O Visualizzators
Google Viewer

Strade

'éﬂuova I__-}'lmporta 3 Meodifica =4 Copia

Strade

. Rimuovi Tutte

t & (o

A Rimuovi

Nome

Point Sources List
Strada 3
Nuova strada

Coordinate Punti

(495323,0 Xjm); 5004409.0 Y{m)) (495372.0 X(m); 5004377...
{495115,0 Xfm); 5005706.0 Yim)) {495124.0 X{m); 5005015....

Elemento
Geometria

Nome

Numero di tratti stradali

Coordinate dei punti

Altezza sul sucla {m):

Quota base orografia (m)

Distanza tra i punti di emissione {m)

MNumero di sorgenti puntiformi per simulare 'emissione stradale
Parametri emissione stradale

Valore di pressione sonora equivalente (dBA):

Distanza dal centro della strada del valore misurato/stimato ...

Flusso orario di veicoli (veicoli/ora)

Percentuale di veicoli pesanti (%)

Velocita media di percomenza (km/h):

Larghezza della cameggiata (m):

Walore

Strada 3

3

(495323,0 X(m); 5004409.0 im)) (495372.0 X(m); 5004377....
0

45

10

16

61,96
20
50
50
50
10

La finestra mostra nella parte superiore la lista delle sorgenti stradali presenti e nella parte inferiore
le caratteristiche principali della sorgente selezionata.

Le azioni disponibili sono:

Ordinamo di f i

= =42 =8 -8 _48_9_°5_2°

Selezionando i pulsanti di ordinament_

lista.

Nuova:aggiunge una nuavstrada
Importa: importa nuove sorgenti da vari tipi di file 886.7).

Modifica: modifica le caratteristiche della sorgente selezionata.
Copia: aggiunge una nuova strada copiandola da quella selezionata.
Rimuovi:rimuove la sorgente selezionata dal progetto.
Rimuovi tutterimuove tutte le sorgenti stradali gabgetto.
namento
Esporta esporta gli elementi della lista su file di testo

ca | 6or di

L

pos

degli el

sibile spostare

ement i

d

| 6el

Selezionando il pulsanteEsporta>é possibile esportare tutti gli elementi della lista in un file di
testo con queste caratteristiche:

T La ma

proi

r

i ga contiene

| 6i ntestazi one

1 Ogni elemento della lista e riportato in una riga del file
1 Gli elementi sono separati dal punto e virgola
1 I numeri decimali usano come separatore decimale la virgola

Questo file puo essere importato nativamente in Excel impostando le opzioni sopra elencate. Il file
contiene anche, per ogni tratto stradale, la lista delle coordinate X,y dei singoli punti usati per

simularlo: quindi il numero di colonne varia per ogni tratto stradale.

del

ATTENZIONE: se si utilizza la funzione di Copia accertarsi di modificare le coordinate del
nuovoelementoper evitare di avere duelementinella stessa posizione.

Selezionando il pulsantéModifica> si apre la finestra che consente la modifica delle caratteristiche

della sorgente selezionata:
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B3 Modifica la strada: Strada >

@ Ltilizzare questa finestra per impostare le proprieta della sorgente stradale. Per calcolare la posizione e I'emissione delle
sorgenti purtiformi utiizzate per schematizzare la strada premere il pulsante <Calcolas

Definizione & Geometria (Zona UTM 32 emisfero nord

Mome: |Strada
Altezza sul sualo {m):

Cucta base orografia {m):
Distanza tra i purti di emissione (m):

Coordinate dei segmenti stradali

X {m) T {m) @ Ltilizzare questo pulsarte per

ff you are describing a line enter the
points so that they are consecutive

494563 5004015 convertire le coordinate longitudine,
4 _ ' latituding in coordinate LTM
454663 5004115 '
494700 5004215 '
¢

Sorgenti puntformi usate per schematizzare I'emissione della strada

Assegna le caratteristiche della strada e calcola le emissioni: —= _»ﬂ Calcola

Posizione 63 Hz 125 Hz 250 Hz 500 Hz 1kHz 2kHz 4kHz g kHz &3

4345640 ¥im); 5004016.0... 88.25 48.2% 83.25 83.2% 33.2% 48.2% 83.25 83.2%
4345710 ¥im); 5004023.0 ... 88.25 48.25 88.25 48.25 48.25 48.25 88.25 48.25
454578,0 X(m); 50040300 ... 88,25 88,25 83,25 88,25 83,25 88,25 83,25 88,25
454585,0 Xim); 5004037.0... 88,25 28,25 83,25 a3.25 a3.25 28,25 83,25 a3.25
4545520 Xim); 5004044.0... 88,25 48,25 83,25 43,25 a3.25% 48,25 83,25 43,25 R

Pressione sonora di iferimento (dBA): 65 76 valutata ad una distanza dal centro della strada pari a (m): 20

W Ok A Annulla

Nella parte superiorBefinizione e Geometri@ necessario inserire i seguenti dati:
1 Nome nume univoco peadentificare la strada
9 Altezza sul suolo (maltezza media sul suolo della strada
1 Quota base orografia (myisualizza la quota orografica della base della sorgente solo
caso sia stato inserito nel calcolo un reticolo orografich%8.)

nel

91 Distanza tra i punti di emissione (m) modello schematizza le strade come sequenza di
sorgenti puntiformi, questo parametspecificala distanza tra di esse. Questo valore va
bilanciato in modo da non avere troppe sorgenti ma da generare comunque un risultato
uniforme intorno alla strada, in genere si puo utilizzare meta della dimensione di una cella

del reticolo.

Nella parte superior€oordinate dei segmenti stradadi necessario inserire gli estremi dei vari

segmenti che descrivono la strada.coordinate devono essere consecutiveon ha importanza la
Adirezioneo. Per ridurre gl ef fetti di
consiglia di inserire la posizione iniziale e finale della strada al di fuori del dominio di calcolo.
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Se il progetto utilizza le coordinate UTM il pulsan,' apre la finestra di conversione che
permette di convertire ad esempio coordinate longitudine latitudine in coordinate UTM che saranno
espresse nella zona definita nella scheda Domin2o3(8)

Una volta inseriti i dati premere il pulsant€alcola> che apre la finestra di dettaglier effettuare
i calcolo che definisce | a posizione e | 6emi
strada.

‘2 Calcolo della potenza sonera di emissicne: Nuova strada .

@ Lkilizzare questa finestra per calcolare 'emissione delle sorgenti puntformi che schematizzano la strada. E possibile inserire un valore misurato di pressione
sonora equivalente o stimado in base alle caratterstiche della strada.

Caratteristica della misura

Aszzegna i valon a partire da una strada gia presente: |Strada k] ~ | __f_f Assegna

Calcola la pressione sonora {dBA) utiizzando le caratteristiche della strada

-

Flusso orario di veicoli (veicoli/ora): 0 = Percentuale di veicoli pesanti (%): 0

Velocita media di percomenza fm/h): I:I Larghezza della cameggiata {m): I:I

" S
D ¥ Calcola

Pressione sonora equivalente misurata/stimata (dBA):

Distanza della misura/stima dal centro della strada {m): | 10

Parametri per il calcolo

[] Considerare 'assorbimento atmosferico  Coef. assorbimento atmosferico perfrequenza: (0,0001; 0,0004; 0.0011; 0.0021; 0.0038; 0.0085; 0.0271; 0.0373)

Selezionare lo spettro delle frequenze di emissione (0 -= frequenza non emessa) Imposta distrbuzione default (I50/DIS 717-1) - 1S0/DIS 717
B3 Hz 125 Hz 250 Hz 500 Hz 1kHz 2kHz 4kHz BkHz
» » » » » » » »
1.00 = 1.00 = 1.00 = 1.00 = 1.00 = 1.00 = 1.00 = 1.00 =
¥ Ok A Anrulla

Il calcolo viene fatto a partire da un valore misurato in dBA ad una astenga dal centro della
strada, in alternativa e possibilelezionae la casellaCalcola la pressione sonoratilizzandole
caratteristiche della stradain questo modal valore misurato viene determinato a partire dalle
carateristiche del traffico medio

Dopo aver inserito o calcolato il valore misurato selezioteaoasellaConsi der ar e | 6as
atmosfericoper considereeanc he | 6 as s or bipurohésia gia siatoncalcolate (81 ¢ o
3.5.7.

Per completare le impostazioni &€ necessario impostare la distribuzione dello spettro delle frequenze
di emissioneselezionandda percentuale di incidenza di ciascuna frequenza nel valore calcolato; i
valori sono compresi tra 0 e 1 dove 0 indica che il valore misurato non contiene componenti tonali
di quella data frequenzBremendo il pulsantelSO/DIS 717>vengonocautomaticamente impostati

i valori delle frequenzeecondda normalSO/DIS 717/1.
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E6 possibile | e impostazioni di guesta fines
presente nel progetto selezionandola dalla Astsegna i valori a partire dalla sorgente gia inserita
e premendo il pulsanteAssegna>

Premendo <Ok> il programma definisce la lista delle sorgenti puntiformi che schematizzano la
strada e che vengono riportate nella parte finale della finestra prin&pajenti puntiformi usate
per schematizzare.|l 6emi ssione dell a strada

ATTENZIONE

Se si modifica uno dei parametri della sezione Definizione e Geometria 0 se si modificano le
coordinate dei singoli tratti la lista delle sorgenti puntimi si azzera ed e necessasftfettuare
nuovamentel calcolo.

3.5.9. Le barriere acustiche

Selezionanddarriere acustichenel Navigatore del progettsi apre la finestra che visualizza le
varie tipologie dbarriereutilizzabili nel modello.

Navigatore Progetto o Barriere Acustiche v X

Ij Navigatore progette _}

=~ | test edificinfproj EERGEEEE

- Do-minio ) Importa ~ |_i| Barriere Lineari | {#* Zone acustiche | (3 Edifici | 7, Strumenti Aggiuntivi -
= Reticolo cartesiano
- Recettor discreti Elemento Valore
Recettor Vertical
* Rumore residuo

Barriere lineari

& Purt quota Bariera 1 H=10 fm); Q=89 {m); XY={434623,0 X(m); 5004125.0 Y{m}} (484545.0 X{m}; 5004118.0 Yim)} ...
..... L Assorbimerto Amosferico || Bamera H=2 (m); Q=88 (m); Xv'=(434831,0 X{m); 50040490 Y{m) (494848.0 Xim); 5004045,0 Ym}) ...
—--@ Sorgenti emissive Edifici

O Sorgent purtformi Edficio 2 H=18 {m): Q=101 fm): XY=(434575.0 X{m): 5003926.0 Yim)) (494531.0 X{m); 50039260 Y{m)...

-k Strade

Zone acustiche

Bosco 1 H=3 (m); Q=70 {m); XY=(435052.0 X(m); 5004210.0 Y(m)) (435191.0 X(m); 50042050 Yim)) (...
*43\\ Bosco 2 H=2.5 {m); Q=81 m); XY={434917.0 X(m); 5004084.0 ¥{m}) (4350080 Xfm); 5004035.0 Yim))...
{8 Zone Acustiche Residenziale 1 H=7 {m):; Q=77 (m); X¥=(434866.0 Xim); 5004149,0 Y({m)) (435006.0 Xim); 5004167.0 ¥im)) ...

=1-{, Visualizzatore
1[0, Visualizzatore
E Google Viewer
Calcoli

Le azioni disponibili sono:
1 Importa importa nuovi elementi da vari tipi di file 86.9.

1 Barriere lineari si sposta sulla scheda specifica delle barriere lineari.

1 Zone acustichesi sposta sulla scheda specifica delle zone acustiche.

9 Edifici: si sposta sulla scheda specifica degli edifici.

1 Strumenti aggiuntivivisualizza gli strumenti aggiuntivi relativi alle barriere.
3.5.9.1. Barriere lineari

Selezionanddarriere lineari nel Navigatore del progettsi apre la finestra che visualizza le
barriere lineari presenti nel progetfie barriere lineari sono trattate nel paragrafo 7.4 Screening
della ISO 9612).
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Mavigatore Progetto

A Navigatore progetto

3

4 " Barriere Lineari

=}y test02 nfproj
=13 Dominio
.

= Reticolo cartesiano
- Recetton discreti
* Rumore residuo

@ Purti quota

----- i Assorbimento Atmosferico
—--@ Sorgenti emissive

O Sorgenti puntiformi

||| Bamiere Acustiche

~ Barmiere Lineari

L..{®* Zone Acustiche
=-[0. Visualizzatore
i-{Q, Visualizzatore

Google Viewer

| Calcoli

=il

Baniere Lineari

'éﬂuo\ro I__;';lmpor‘lza 3 Modifica 53 Copia

A Rimuovi

A Rimuovi Tutti

4 1 dﬁsporta

Nome
Barriere linear

Baniera
Barmieral

Coordinate

(4345630 X{m); 5004015,0 Y(m)) (494571,0 Xfm); 5003943, .
(4346230 X{m}; 50041250 Y(m)) (494645.0 X{m); 5004118, ..

Elemento

Nome

Mumero di purnti
Posizione

Altezza media (m)
Larghezza media {m)

Lunghezza totale {m)

Dettaglio elemento selezionato

Quota base orografia (m)

Walore

Bamiera

4

(454563,0 X{m); 5004015.0 Yim)) (454571,0 X(m); 5003943, ..

0
100
1744

La finestra mostra nella parte superiore la lista deleiere linearpresenti e nella parte inferiore le

caratterstiche principali della barrieriselezionata.

Le azionidisponibili sono:

= =4 -8 -8 _48_9_°5_-2

Selezionando i pulsanti di ordinament_

lista.

Nuova:aggiunge una nuovaarriera linearg

Importa: importa nuovebarriereda vari tipi di file (83.6.8.

Modifica: modifica le caratteristiche deltmrrieraselezionata.

Copia: aggiunge una nuouaarriera lineare copiandola dalla barriera selezionata.
Rimuovi:rimuove la barrieraelezionata dal progetto.
Rimuovi tutterimuove tutte léarrieredal progetto.

Ordinamo d i

fica I

6ordi

namento

Esporta esporta gli elementi della lista su file di testo

L

degl i

possibile

el

ement i

Sspostar e

d

| 6el

Selezionando il pulsanteEsporta>é possibile esportare tutti gli elementi della lista in un file di
testo con queste caratteristiche:

T

La pri

ma r i

ga

cont

ene | 0i

1 Ogni elemento della lista € riportato in una riga del file
1 Gli elementi sono separati dal punto e virgola
| numer decimali usano come separatore decimale la virgola

T

Questo file pud essere importato nativamente in Excel impostando le opzioni sopra elencate. Il file
contiene per ogni barriera, la lista delle coordinate x,y dei punti dei vertici della barriera e quindi il
numer o

di

col onne

p u 5

var.i

ar e

ntestazi

da

una

one

r

ga

del

al

ATTENZIONE: se si utilizza la funzione di Copia accertarsi di modificare le coordinate del
nuovoelementagper evitare di avere duelementinella stessa posizione.

Selezionando il pulsantévodifica> si apre la finestra che consente la modifica delle caratteristiche
dellabarrieraselezionata:
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E| Medifica la barriera: Barriera I,&J

@ Questa finestra consente |a modffica delle carsttedstiche della bamera selezionata.

=

Definizione e Geometria (fona UTM 32 emisfero nar

MNome: Bamiera
Altezza media sul suolo {m) 7
Larhezza media (m) 1] {inserre un valore >0 solo per trattare bamiers doppie)
(luota base orografia (m) 53
X (m) ¥ {m) — @ Utilizzarg questo pL_lIsarrte per
- 00s @ e coorimae LT
494571 5003943 (e
434581 5003500 @ Se si sta descrivendo una linea inserire | punti
494610 5003850 M in modo che siano consecutivi
* @

| W Ok | |n Annulla |

ke

Nella parte superiorBefinizione e Geometria necessario inserire i seguenti dati:
1 Nome nume univoco per identificare tarriera
1 Altezza sul suolo (maltezza media sul suolo debarriera
1 Larghezza media (mlarghezza media della barriera, se il valore € maggiore di O la barriera
viene tratata come una barriera doppia.
1 Quota base orografia (myisualizza la quota orografica della base della sorgente solo nel
caso sia stato inserito nel calcolo un reticolo orografih%8.)

Nella sezioneCoordinate della barriera linear@ necessario inserire gli estremi dei vari segmenti
che descrivono la barriera. Leoordinde devono essere consecutive, non ha importanza la
Afdirezioneo.

Se il progetto utilizza le coordinate UTM il pulsan,,‘ apre la finestra di conversione che

permette di convertire ad esempio coordinate longitudine latitudine in coordinate UTM che saranno
espresse nella zona definita nella sch2dminio (8§ 3.5.2.)

3.5.9.2. Edifici

Selezionandd=difici nel Navigatore del progettsi apre la finestra che visualizza la lista degli
edifici inseriti nel progetto. Gli edifici sono trattati dal modello come sequenza di barriere lineari
che ne definiscono il perimetro.
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Mavigatore Progetto

|#]  Navigatore progstts

= [

=) test edifici.nfproj
=I-@ Dominio
£ Reticolo

iano

=-{5, Visualizzatore

La finestra mostra nella parte superiore la lista degli edifici presenti e nella parte inferiore le

- Recettori discreti
% Recettor Verticali
* Rumore residuo

@ Purti quota
----- i Assorbimento Atmosferico

= @ Sorgerti emissive
..... {©) Sorgenti puntiformi

| Bamiere Acustiche
o ﬂ| Barmiere Linear

L.4% Zone Acustiche

{0, Visualizzatore
Google Viewer

| wdifici | Google Viewer - X

Edffici

B Muove [5 Importa | [4 Medifica 53 Copia | X Rimuovi | X RimuoviTutti | § % || Esporta
Nome Coordinate

Point Sources List
Edfficio 2 (494573,0 Xfm); 5003926,0 Y{m)) (434591,0 X(m); 5003526.0 Y{m}) (434530,0 Xfm); 50033000 '
Edfficio 1 (4347530 Xim); 5004326.0 Yim)) (434806,0 X(m); 5004304.0 Y{m)) (434786.0 X{m); 50042010
£ >
Elemento Valore

Dettaglio elemento selezionato
Nome Edificio 2
Numero di punti 5

Posizione
Altezza media {m)

(uota base orografia {m)

caratteristiche principali délle d i selezonaib
Le azioni disponibili sono:

=4 =4 =8 -8 _48_9_°5_2°

Selezionando i pulsanti di ordinament_

lista.

ca |

Nuow: aggiunge un nuayvedificio;
Importa: importa nuov edifici da vari tipi di file.

Modifica: modifica le caratteristiche délle d i Selezonaio
Copia: aggiunge un nuavedificio copiandobdallb e di f i ci o
Rimuovi:rimuovel 6 e d sefezioonat dal progetto.
Rimuovi tutterimuove tutt gli edifici dal progetto.
Ordinamodi f i
Esporta esporta gli elementi della lista su file di testo

6or di

L

(494573.0 X(m); 50039260 Y{m)) (494551,0 Xm); 5003926,0 Yim)) (494590,0 Xfm); 2003500,0 Y

13
m

namento

degl i

possibile

s el

el

ezi

onato

ement i

Sspostar e

d

| 6el

Selezionando il pulsanteEsporta>é possibile esportare tutti gli elementi della lista in un file di
testo con queste caratteristiche:

T La

pri

ma r

i ga

cont

i ene |

1 Ogni elemento della lista € riportato in una riga del file
1 Gli elementi sono separati dal punto e virgola
1 I numer decimali usano come separatore decimale la virgola

Questo file pud essere importato nativamente in Excel impostando le opzioni sopra elencate. Il file
contiene per ognedificio, la lista delle coordinate x,y dei punti dei vertici dedd d i & quindi ilo
ar e

numer o

di

col

onne

p u 5

var.i

0i

ntestazi

da

una

one

r

ga

del

a l

ATTENZIONE: se si utilizza la funzione di Copia accertarsi di modificare le coordinate del
nuovoelementoper evitare di avere duelementinella stessa posizione.

Selezionando il pulsantéModifica> si apre la finestra che consente la modifica delle caratteristiche
delld e d i selezonai
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@ Madifica I'edificio: Edificio 2 >

@ Cuesta finestra consente la modffica delle caratteristiche dell'edfficio selezionata

Definizione e Geometria (fona UTM 32 emisfe
Mome: |E|:|ificiu:| 2
Altezza media sul suclo {m):
Quota base orografia {m): 101
X (m) ¥ (m) @ |tilizzare questo pulsante per
494579 5003926 convertire le coordinate longitudine,
’ ' latitudine in coordinate UTM
494591 5003526 '
434530 5003300 ' Se le coordinate sono riferte agli
494575 5003901 ' estremi di oggetti linear &
necessano che i punti siano inserti
494527 5003921 wl in sequenza.
. vt

WOk # Annulla

Nella parte superiorBefinizione e Geometria necessario inserire i seguenti dati:
1 Nome nume univoco per identificare la barriera
1 Altezza sul suolo (maltezza media sul suolodgle di f i ci o.
1 Quota base orografia (myisualizza la quota orografica della base della sorgente solo nel
caso sia stato inserito nel calcolo un reticolo orografih%8.J); il valore visualizzato non
e modificabile.

Nella sezioneCoordinate dg | i angol iénetessatiodnsatilie Eoordinate degli angoli
del | 6edi fdormsecato.i n modo

Se il progetto utilizza le coordinate UTM il pulsan,,' apre la finestra di conversione che
permette di convertire ad esempio coordinate longitudine latitudine in coordinate UTM che saranno
espresse nella zona definita nella sch2dainio (8 3.5.2.9)

3.5.9.3. Zone acustiche

Selezionando @ne Acustich@el Navigatore del progettsi apre la finestra che visualizza le zone
acustiche presentinelprogeftd e zone acustiche sono tr&tate
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Mavigatore Progetto

R | “Zone acustiche

‘

| MNavigatore progetto EY
=} testD2.nfproj
= 9 Dominio

i Reticolo cartesiano

1= Recettor discreti

* Rumore residuo
@ Purti quota

----- & Assorbimento Atmosferico

—--@ Sorgenti emissive

O Sorgenti puntiformi

= Bamizgre Acustiche

i | Barmiere Lineari
i+ Zone Acustiche
=-{0, Visualizzatare

i Visualizzatore
Google Viewer

Zone acustiche

é Muova .__E:lmporta 3 Modifica 54 Copia

# BRiimuovi

4 Rimuove Tutti

t & idEpore

Nome
Point Sources List

Quartiers residenziale

Paosizions

(495062,0 Xim); 5004170.0 Y{m)) (495068.0 X(m); 5004153....

Zona 2 (495062,0 X{m); 5004170.0 Yim)) (495068.0 X(m); 5004153....
Elemento Valore

Tipologia di zena
Tipologia Housing

Caratteristiche geometriche
Nome
MNumero di purti
Posizione
Altezza media {m)
(Quota base orografia {m)
Desnita di edfici

Quartiere residenziale
4

(495062,0 X{m); 5004170,0 ¥(m)) (495068,0 X(m); 5004153,...

15
72
06

La finestra mostra nella parte superiore la lista delle zone acustiche presenti e nella parte inferiore le

caratteristiche principali della zona selezionata.

Le azioni disponibili sono:

Ordinamo di f

= =48 -8 -8 _9_9_°_2

Selezionando i pulsanti di ordinament_

lista.

i ca |

Tt d

Nuova:aggiunge una nuova zona acustica;

Importa: importa nuove zone acustiche da vari tipi di file3(8.10.
Modifica: modifica le caratteristiche della zona acustica selezionata.

Copia: aggiunga una nuova zona acustica copiandola da quella selezionata.
Rimuovi:rimuove la zona acustica selezionata dal progetto.
Rimuovi tutterimuove tutte le zone acustiche dal progetto.
6or di
Esporta esporta gli elementi della lista su file di testo

namento

possibile

degl i

el

Sspostar e

ement i

d

| 6el

Selezionando il pulsanteEsporta>é possibile esportare tutti gli elementi della lista in un file di
testo con queste caratteristiche:

T La ma

pri

riga

cont

ene | 0i

1 Ogni elemento della lista € riportato in una riga del file
1 Gli elementi sono separati dal punto e virgola

T

| numeri decimali usano come separatore decimale la virgola

ntestazi

one

del |

Questo file pud essere importato nativamente in Excel impostando le opzioni sopra elencate. Il file
contiene per ogni zona acustica, la lista delle coordinate x,y dei punti dei vertici e quindi il numero

di col onne

p u 5

var.i

ar e

da una r

ga all 6al

tra.

ATTENZIONE: se si utilizza la funzione di Copia accertarsi di modificare le coordinate del
nuovoelementagper evitare di avere duelementinella stessa posizione.

Selezionando il pulsantévodifica> si apre la finestra che consente la modifica delle caratteristiche
della zona acustica selezionata:
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-

#* Modifica la zona acustica: Bosco LQE-J
Def e & Geometria (Zona UTM 32 emisfe d
Mome: Bosco
Altezza media sul suolo {m) 25
Quota base oregrafia (m) 93
Tipoloia di zona: Zona boschiva
Zona industriale
@ Zona edficata Densitd degl edffici (0-1): 0.5
X (m) Y (m) @ Lttilizzare questo pulsants per
454915 5003903 convertire le coordinate longitudine,
d _ !I latitudine in coordinate UTM

454388 5004115 (&)

4942333 5004147 Lﬂ_l Se si sta descrivendo una linea inserire i

454939 5004175 ‘il purti in modo che siano consecutivi

| W Ok | | A Annulla |

Nella parte superiorBefinizione e Geometria necessario inserire i seguenti dati:
1 Nome nume univoco per identificare la zona

1 Altezza sul suolo (maltezza media sul suolo della zona

1 Quota base orografia (myisualizza la quota orografica della base della sorgente solo nel

caso sia stato inserito nel calcolo un reticolo orografich%8.)

1 Tipologia di zona:la norma descrive gli effetti di tre tipologie di zone, le zone thigsg le

zone industriale e leone edificate, per queste ultime € necessario specificare anche la
densita di edifici con un valore compreso tra0 e 1.

Nella sezioneCoordinate della zona necessario inserire gli estremi dgiattro punti che

descr.i

vono |

a

Z0ona.

Le

coor di

modello supporta solo zone formate da poligoni con quattro lati.

nar e

devondl

esse

Se il progetto utilizza le coordinate UTM il pulsan,,' apre la finestra di conversione che
permette di convertire ad esempio coordinate longitudine latitudine in coordinate UTM che saranno
espresse nella zona definita nella schi2dainio (8 2.3.7)

3.5.94.

Strumenti aggiuntivi per le barriere
Per mantenere la compatibilita con la versigmecedentedel programma, selezionando nella
schedaBarriere Acusticheill menu Strumenti aggiuntiviA Attenuazione da barriere (metodo
semplificato)si apre la finestra seguente:
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i |
E| Metodo semplifiicato per il calcolo dell'attenuazione da barriere @

@ Questa finestra presenta un metodo semplificato per la valutazione dell'effetto di attenuazione generato dalla diffrazione di semplici bamiers trasversali al fronte
d'onda basato sulla relazione semiempirica di Kinchoff. Premere <Informazioni: per ulterion dettagli.

[#¥ Calcola [ Rapporto i Informazioni

Dati di input per il calcolo Risuttati
R ttem 125 250 500 1000 2000 4000
Lambda 275 1.38 0.69 0.34 017 0.09
HE HR N 0.28 0.56 1,12 227 455 859
5 At dB 7.4% 1048 13,49 1657 19,58 2234

CH
Attenuazione metodo di Maskawa (dB): 12,41

Distanza orizzontale Sorgente - Recsttore {m) DH: 20

25+
Distanza orzzontale Sorgente - Bamiera {m) DB:

o

Altezza del Recettore rspetto alla Sorgente m) HR: 8 20+

Altezza della Bamiera {m) HB: 4 15 4

10 4

Attenuazione (dB)

125 250 500 1000 2000 4000

A

Questa finestra presenta un metodo semplificato per la valutazione dell'effetto di attenuazione

generato dalla diffrazione di semplici barriere trasversali al fronte d'onda basato sulla relazione
semiempirica dKirchoff.

Questa formulazione deriva dalla valutazione del numero di Fresnel definito dalla relazione
seguente:

2dgy +dpg —ds)
A

N=

basata sulla schema riportato nella figura visualizzata nella finestra.
L'attenuazione dovuta alla diffrazione della barriedata da:

A=Log(N)+13
La formulaée basata sull'ipotesi di barriere infinite, quindi non considera I'effetto dell'aggiramento

laterale della barriera. Il calcolbfatto per bande di ottava alle frequenze di 125, 250, 500,1000,
2000, e 4000 Hz. Il risultat®mostrato graficamente

Il metodo calcola inoltre il risultato ottenuto applicando il metodMaekawacosi come descritto
in "Calculation of Road Traffic NoiS&lel CRTNpubblicato daUK Department of Transport

Le attenuazioni calcolate con questo modello risultano in genere maggiori di quelle calcolate
utilizzando gli algoritmi presenti nella ISO 9613

Inserire i dati e selezionare il merCalcola> per effettuare il calcolo, il menuRapporte per

venerareun rapporto html e il menulsformazion® per visualizzare una breve descrizione del
calcolo.

ATTENZIONE
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Questafunzione attiva solo se il programma ha una licenza valida e se il servizio di assistenza
annualeeé attivo.

3.5.10. La scheda Visualizzatore

Il programma dispone di due strumenti per la visualizzazione degli elementi inseriti nel progetto:
1 Il visualizzatore standard
1 Il visualizzatore basato su Google M&@ps

3.5.10.1. Il visualizzatore standard

SelezionandoVisualizzatorenel Navigatore del progettsi apre la finestra che visualizza gli
elementi inseriti nel progetto.

Navigatore Progetto [ Visualizzatore - x
[£]  MNavigatore progstio B! E
porp— Visuglizzatore degi elementi della configurazione
2% Dominio @ Aggiorna [ Salva | Zoom: @) (3 C4 Fattore dizoom: 13 (per spostare I'area visualizzata trascinarla con il mouse)
NE: £35498,1 Xm); 5004674 Yim)
Recettor Verticali
i #® Rumore residuo
L-(Z) Punti quota
i Assorbimento Amosferico
=+-{2) Sorgenti emissive
i (@) Sorgenti puntifomi
! Lo Stade
Baniers Acustiche
i | Bamers Linean
Ly Edifici
L.{a* Zone Acustiche
=-{E Visualizzatore

i L Google Viewer
L Caleol

®9

SO: 494287 X{m; 5003510 Yim) 50,0 DXfm) 50.0 DYm)

Caratteristiche del visualizzatore:

1 il pulsante Aggiorna> aggiorna la visualizzazione;
T il pul sante <Salva> salva | 6i mmagine Vvisua
1 in alto a sinistra viene indicata la posizione del cursore del nioes®rdinate UTM

indicando anche la posizione [i,j] della cellaalto a destréangolo Nord Estg in basso a

sinistra(angolo SudOves ono i ndi cat i wplalizzagms basse andestrd e | | 6
sono indicate le dimensioni della cella del reticolo di calcolo (dx, dy)
X | | ®

1 ipulsanti - controll ano 0o zoom def'dedarea vi s

aumentare il fattore di zoor.= per diminuire il fattore di zoom ©* per ripristinare la
visualizzazione completa; wuna volta modif]i
visualizzata trascinandola con il mouse

1 clickando sul marker dei singoli oggetti viene visualizzato un messaggio con il tipo di
oggetto, il suo nome e la descrizione. | marker utilizzati sono gli stessi utilizzati dal
visualizzatore basato su Google Maps
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Rappresentazione degli oggetti:

9 | recettori discreti sono indicatia un marker verde con la letteraiRecettori verticali a
un marker azzurro con la lettera ,sorgenti puntiformi da un marker blu con la lettera
P, 1 punti di misura da un marker giallo con la letterai Munti quota da un marker
arancione con la lettera @ zone acustiche da un marker rosso con la lettera Z e dal
di segno del | 6ar ea o cinduspiae caurbane exverdefse dodutaag r i
vegetazione, le strade sono indicate damarker blu con la lettera S e dal disegno della
strada, le barriere acustiche da un marker rosso con la lettera B e dal disegno della
barriera gl i edi fici da un marker grigio con
con sfondo grigio.

La finestra si aggiorna ad ogni modifica di ogni elemento del progetto; pud quindi essere
conveniente fAspostarl ao dalla sua posizione n

T Clickare c¢on iMisuaizoatoredella $cldedat tenentioepteinido il tasto desto
del mouse: tuta la scheda assumera il colore azzurro:

[ m

" MAIND ™ = MMS.NFTPIs09613

— -
MODELLISTICA AMBIENTALE NEH 76 @@ 3

Mavigatore Progetto kS Assorbimento Atmosferico I/Googla\ilewer) Visualizzatore | - X

A Mavigatore prog: El —

" tesZripro | Visusizzatore degli elementi dela cofigurazione

aminic Aggiorna | Zoom: () (3 [04 Fattore dizoom: 1 (per spostare |'area visualizzata trascinarla con il mouse)
: Reticolo cattesiano

= Recsttor discreti . 496873,6 X{m); 5005621 Y{m)

* Rumore residuo
{2) Punti quota
s Mssorbimento Atmosferica @
= @ Sorgenti emissive
Sorgenti puntiformi
Strade
miere Acustiche
i | Bariere Lineari
L8} Zone Acustiche
B[4, Visualizzatore
Visualizzatore
Google Viewer

® ﬁ,_'?'? 9
Yo

1 Tenendo premuto il tasto destro del mouse trascinare la scheda fuori dalla finestra principale
del | applicazione:
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IND File -V\sualma 'Strument\ z MMSNFTPI509613
MODELLISTICA AMBIENTALE J._J‘ 1‘ :] =] @‘J\_:O
E -

Navigatore Progetto 2 Assorbimento Atmosferico | Google Viewer ) Vi

B Navigatore progi 2 :
02 rfproj ; Visualizzatore degii elementi della corfigurazione

& Aggiorna | Zoom: () (2) |04 Fattore dizoom: 1 (per spostare |'area visualizata trascinarla con il mouse)

Reticolo cartesiano
- Recetlon dscreti || 4968736 Xm); 5005621 Y{m)
#* Rumore residuo
H {2) Purti quota
i Assorbimento Atmosferico @
E-{&) Sorgenti emissive
¢ (D) Sorgerti purtiformi
| b Strade
Bariere Acustiche:

m\ Barere Linear
i =" Zone Acusiche

{0 Visualizzalore

bl Visualizzators

i «Ji Google Viewer
L4 Caleoli

(0

1 Rilasciare il mouse: la finestra del visualizzatore restera esterna alla finestra principale del

programma e sara possibile modificare i vari elementi visualizzando direttamente le
modifiche.

| Visualizzatore [ = |

File Visualizza  Strumenti 7

MMS.NFTPIs09613 G\ Visualizzatore del element della corfigurazione
=3 E A
MODELLISTICA AMBIENTALE @ ~
Jod D0 ees @ Aggioma | Zoom: @ (@ B Fattore dizoom: 1 (per spostare 'area visualizzsta trascinarla con il mouse)
Navigatore Progetto r Assorbimento Atmosferico | Google Viewer - %
Bt o - 496869, Xm); 5005621 Y{m)
-] text02rfpr) [~ P @
¢ Dominio [ Modifica | % Rimuovi
Reticolo cartesiano
Recettori discreti Bemento Valore
g Rumore residuo Dati Meteorologici
(2) Punti quota
& Assorbimento Amssfercs Numera di dafi metcorlogici 13
&) Sorgents emssive Temperatura media (C) 123
@) Sorgenti puntiformi Unidit relativa media %) 775
o Strade Pressions media (<Pa) 101325
Bamere Acusiche Coefficienti di attenuazione atmosferica d/m
m\ Barriere Linear
L1 Zone Acustiche Aphal 63) 0.000104
{1, Visualizzatore Hpha( 125) 0,000367
b b Visugizzatore Aphal 250) 0.001059 2
1 Google Viewer Apha 500) 0002150 quj? ?
] Calcol Aphal 1000) 0.003785 Y
Alpha 2000) 0.008609 Q
Alphal 4000) 0,027083
Aphal 8000) 0087321
J File del Progetta: E:\Maind_Sviluppo_TEMP\FilediEsempi\Nftp\test02.nfproj 493347 X(m); 5002526 Y{m)

3.5.10.2. Il visualizzatore Google Viewerbasato su Google Maps

Selezionanddzoogle Viewer nelldb e | e nvesualizzatoredel Navigatore del progettsi apre la
finestra che visualizza gl:i el ement © i nseriti
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M MMS.NFTPIs09613 - test02.nfproj

M ﬁ IND File Visualizza Strumenti  ?

MODELLISTICA AMBIENTALE J L_:i H ] Ej 9 Lb _;
Navigatore Progetto 1 i Progetto } Google Viewer |
A Navigatore progetto 2 |

| E Visualizza gli elementi della configurazione su Google Maps

-k test02 nfproj

Dominio W Aggiorna @ Aggiungi oggetti sulla mappa ~ E| Distanza Fare click sulla mappa per salvare le coordinate del punto nella memoria di Wndows
Reticolo cartesiano =

Recettori discreti | Clickare sulla mappa per salvare le coordinate del punto Posizione {at. lon):  45,205495 : 5,001003
Rumore residuo ‘
@ Punti quota

----- g Assorbimento Atmosferico
Eé--@ Sorgenti emissive

{8 Sorgenti puntiformi
£X3 Strade
Bariere Acustiche
- m\ Bariere Lineari
{#* Zone Acustiche
-5 Visualizzatore
{0, Visualizzatore
Google Viewer
%% Calcoli

Marker utilizzati:

Recettori discreti: marker verde con la lettera R;

Recettori verticali: marker azzurro con la lettera V;

Punti di misura: marker giallo con la lettera M;

Punti quota: marker arancione con la lettera Q;

Sorgenti Puntiformi: marker blu con la lettera P;

Strade: marker blu con la lettera S e disegno della strada blu;

Barriere acustiche: marker rosso con la lettera B e disegno della barriera rosso;

Edi fici: mar ker grigio con la |lettera E

grigio;

1T Zone acustiche: mar ker rosso comossb@mn | et t
sfondo grigio se industriale o urtz@ verde se dovuta a vegetazione,

= =4 -8 _48_9_9_°2_2

Il visualizzatore Google Viewer consente anche di aggiungere, modificare, rimuovere gli oggetti
presenti nel progetto integando direttamente con la mappa e di spostare gli oggetti puntiformi
(recettori discretirecettori verticalipunti di misura e sorgenti puntiformi)

Clickando sui marker presenti nella mappa compare la descrizione dei singoli elementi
Nel box informativo sono presenti due pulsanti:

1 Elimina ri muove | 6el emento selezionato dall a
1 Modifica: modi fica | 6el emento selezionato avvi:
Selezionando un oggetto puntiforme e trascin:
finestra che richiede | a conferma dell a nuova
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/" MMS.Calpuff } Google Viewer -

E Visualizza gli elementi della configurazione su Google Maps

® Aggiona | @ Aggiungi oggetti sulla mappa ~ El Distanza Fare click sulla mappa per salvare le coordinate nella memoria di Wndows; spostare o selezionare un elemento per modfficar

Clickare sulla mappa per salvare le coordinate del punto Posizione {at.lon): 45670022 ; 10,171548

Satellite ~

SelezionareConfermaper confermare la nuova posizioneAanulla per ripristinare la posizione
precedente.

Clickando sul pulsanteBistanza>si abilita lafunzione per la valutazione delle distanze:

E Visualizza gli elementi della configurazione su Google Maps

& Aggiora @ Aggiungi oggetti sulla mappa ﬁl Distanza B3 Selezionare il punto di parttenza e spostare il mouse sulla mappa

Clickare sulla mappa per salvare le coordinate del punto Posizione {at, lon): 45051359 ; 12,139918 -> Distanza (m) = 338

Mappa ~

Y%
4
i De. -
o

4,
. Remi Vg,
La Busa da Marlsao IPQ 9 C
Via Voltascirocco @
| SP45 |

N [ spas |
Tartaro-Cang s 252 ., A
9 Clickare sulla mappa per selezionare il punto di partenza (individuato dal marker rosso)
1T Spostare il mouse fino alla posizione desi
posizione del cursore del mouse, viene indicata anche la distanza, che si aggiorna mano a
mano che si sposta il mouse
1 Per modificare il punto di partenza effettuare un nuovo click sulla mappa.
1 Per disabilitare la funzion@istanzaclickare sultd

Naturalmente sono disponibili le funzioni tipiche di Google Maps®©, infatti € possibile:
1 Modificare il livello di zoom
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1 Spostare il centro della mappa
1 Modificare il tipo di visualizzazione

Clickando su un punto qualsiasi della mappa, se non € attiva la fuligtaezao la funzione di
Inserimento, descritta nel paragrafo seguente, le coordinate del punto vengono copiate nella
clipboard di Windows e visualizzate tramite un messaggio.

Per utilizzare il visualizzator@oogle Viewee necessario essere collegati a internet.

ATTENZIONE
La funzionedel Google Viewee attiva solo se il programma ha una licenza valida e se il servizio
di assistenzannuale é attivo.In caso contrario il visualizzatore mostra soltanto una parte degli

el ement i present.i nel progett o, ne consente |
diretto di nuovi elementi.

3.5.11. Inserimento di elementi del progetto da Google Viewer

Oltre a modificare ed eliminare elementi del progetto selezionandoli nella mapgaodegle
Viewer(8 3.5.10.2 e possibile anche inserire direttamente nuovi elemengirogktto in esame.
Selezionanddsoogle Viewemelld e | e nvesumlizzatoredel Navigatore del progettsi apre la
finestra che visualizza gl:i el ement i inser it
Selezionare dal pulsant&ggiungi oggetti sulla mappa# tipo di oggetto da inserire nel progetto:

Recettori Verticali Y isuali

Navigatore Progetto o
ﬂ Navigatore progetto Bt

)/ Google Vie:ver I

=} test edffici.nfproj
=3¢ Dominio

= Reticolo cartesiano
- Recettori discreti
3@ Recettori Verticali
% -\.;. Rumore residuo
@ Punti quota

g Assorbimento Atmosferico
Sorgenti emissive
Sorgenti puntiformi
Strade

|| Bamiere Acustiche
Bariiere Lineari

i Edfici

{# Zone Acustiche
Visualizzatore
Visualizzatore

Google Viewer

lcoli

E Visualizza gli elementi della configurazione su Google Maps

® Aggiorna | (¥ Aggiungi oggetti sulla mappa Recettore Discreto pa per salvare le coordinate del punto nella memoria di Wndows

Recettore Verticale

Clickare sulla mappa per salvare le coordinate del punto

8.951743 zoom: 15

Sorgente Puntiforme

Barriera

Edificio

Strada

Zona Acustica

Misura Rumore Residuo

Punto Quota

Scorciatoie da tastiera | Immagini ©2024 CNES / Airbus, Maxar Technologies | 200 m L1 | Termini ¥

Per inserire oggetti puntiformi, quakcettori discretj recettori verticali,sorgenti puntiformipunti

di misura del rumore residuo punti quota é sufficiente clickaresulla mappa nel punto dove si

vuol e

nser i

re | doggetto: guesta azione

inizializzando le coordinate nel punto selezionato.
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Per inserire oggetti piu complessi, qustrade, barriere, edifici 0 zone acustica € necessario
selezionare in sequenza I punti estremi c he

mappa viene inserito un segnaposto e le coordinate del punto vengono riportate Reintox
Selezionati

Progetto Google Viewer

E Vigualizza gli elementi della corfigurazione su Google Maps

W) Refresh "-P Aggiungi oggetti sulla mappa =  Fare click sulla mappa per i punti estremi della nuova Strada (se pit di due i punti devono essere ordinati)

Clickare sulla mappa per salvare le coordinate del punto Posizione {lon, lat):  45,207552 , 8,954523
i 23 Punti Selezionati (at, lon): &
|| Lengtude Latitude ~E
{ 495724 5006205 [Sp206 ]
455799 5006231
495340 5006204
495994 50NE219 v
H< >
Click per aggiungere —> Aggiungi

Premendo il pulsante<Aggiungi> del box Punti Selezionati viene mostrata la finestra di

i nseri mento del | 6oggetto selezionato (nel | a
inizializzate.

B3 Aggiungi una nuova strada X

@ Litilizzare questa finestra perimpostare le proprieta della sorgente stradale. Per calcolare la posizione e I'emissione delle
sorgenti puntiformi utilizzate per schematizzare la strada premere il pulsante <Calcola>

one e Geometria (Zona UTM 32 emisfero nord

MNome: | Strada 3

Altezza sul suolo {m): l:l
Quota base orografia {m): l:l
Distanza tra i punti di emissione {m}:

rdinate dei seqmenti strad

X im) Y {m) " @ | ttiizzare questo pulsante per

495724 5006205 convertire le coordinate longitudine,
’ _ ‘ latitudine in coordinate LTM

495739 5006231 [

495340 5006204 ‘ If you are describing a line enter the

455554 5006219 ‘ points so that they are consecutive

496147 5006187 ]

496486 5006122 i v

Per rimuovere un punto dalla lista, clickare con il tasto destro sul segnaposto disegnato sulla mappa.

ATTENZIONE

E6 necessari o che i punt.i degl i estremi dei %
inserimento di Zone Acustiche NON bisogna chiudere la figura.

Per utilizzare il visualizzator@oogle Viewee necessario essere collegati a internet.

ATTENZIONE

La funzionedel Google Viewee attiva solo se il programma ha una licenza valida e se il servizio
di assistenzannualeé attivo.
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3.6. Importazione dei dati

1 programma contiene diverse opzioni per | 0i

3.6.1. Importazione di un intero progetto

Il programma consente di importare dati sia da file di configurazioiNFd@iPIso9613 8 che da
progetti iMMSNFTPIS09613}.x.

Per importare file di configurazione NFTPIs09613.x selezionare il menu gener&lide 4
Importa A4 File di configurazioneNFTPIs09613 3 (.nfl E6 necessario chi
corrente (8.4.])

Per importare elementi da un progettdatMS NFTPIs096134.x selezionare il menu generdide

A
Importa4 ProgettoNFTPIs09613.nfproj). E® necessari o ch@ldd2ere il

3.6.2. Importazione di recettori discreti

ES6 pos si birécettoriidisgretiutiizzandceil pulsante knporta> presente nella scheda
RecettoriDiscreti.

L6i mp or tpassbiledda diversi tipi di file:

File di progettaMSNFTPIs09613 (.fproj);

File di Google(.kml)

File generati dalla versione 3.x del programma (.rec)
File generici di testo.

= =4 =4 -4

Importazione da file di progetto
L6i mportazi one dilaetigplo cagesiand @ recetiors disaydtesenta reel progetto
selezionatoSelezionare gli elementi da importare e prerns€&>
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. Importazione da un altro progetto

[S52)

@ Questa finestra mostra gli elementi contenuti nel progetto da importare. Selezionare gli elementi desiderati € premere <Ok, |l reticol cartesiano e il reticolo
orografico se importati sostituiscono quelli del progetto comente; gli alti elementi (recettori discreti e sorgenti) invece si aggiungono a quelli gi3 esisterti

Progetto da importare:  E:\Maind_Swviluppo_TEMP \FilediEzempi*Mitp*test 03 nfproj

MNome Dettagli
Reticolo di calcole

| Reticolo di calcola
Recettori discreti

7] Ree

(X0 Yo)=494000,0 Xjm); 5003000,0 Yim) 32N ; (Noe, Ny}=50x 50; (D, Dy)=50....

494212,0 Xjm): 5003996.0 Yim) 32N 0.0 Zimi) 1.5 Him)

Tutti

Nessuno

ATTENZIONE: Se =i importa |z definizione del reticolo cartesiano questa sostituira il reticolo definito nel progetto.

W Ok

J I“ Annulla

ATTENZIONE
Mentre i recettori discreti selezionati saranno aggiunti a quelli gia presenti nel progetto,

6eventual e

progetto.

I mportazione del

Importazione da Google Earth.

reticolo cartesi

Il programma € in grado di importare direttamente singoli punti (recettori) esportati da Google Earth

in file .kml. Gli elementi che vengono importati sono gli elememoint>c ont enut i

all o6

elementi<Placemark> Selezionare il file kml e premereEstrai> per visualizzare la lista dei

recettori presenti; premegOk>p e r

compl et ar e

| 6i mportazione.

-
& Importazione di punti estratti da Google Earth [&J
@ Questa finestra consente l'mportazione di recettori discreti presenti in file kim genersti da Google Earth.
Vengono importati tutti gli elementi <Point> contenuti in elementi <Placemark>. Le coordinate longitudine
latitudine di Google Earth vengono convertite in UTM.
Google file fdm): C:\Maind_SviluppoMaind Model SuiteFilediEsempitGoogle \TEST kml
Elissoide di riferimento: IWGS-EA v] Zona: R Estrai
Name X {m) Y {m) Z{m)
Ok #  Annulla

Poiché le coordinate dei punti esportati da Google Earth sono espresse in gradi decimali, il
programma converte questi valori in coordinate UirVbase alla zona definita nel dominio di
calcolo (83.5.2.).

Importazione di recettori da file di testo generici

E @ossibile importare i dati deecettori discreti direttamente da file di testo specificando la riga

ni

zZi

ale dalla quale cominci

are | 6i mportazion
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dati. Il file deve contenere la lista dei recettori uno per riga. Inoltre € necessario specificare la
posizione delle singole variabili relativamente alle colonne depdateéndo da lasciando il valore
0 per dati non presenti nel file di origine.

e Importazione Recettori 2.5 |

@ Questa finestra consente di importare una lista di recettor discreti da un file di testo specificando il formato del file e la posizione delle
variabili nelle colonne del file.

Proprieta del file ed associazione varniabili

File da importare C:AMaind_Sviluppo\Maind Model Suite \FilediEsempi®Caline\ TestINp bd

Prima linea valida (da 1): |4 4| Separstore decimale: purte = Separatore colonne: TAB Spazic @ Caratters .

[MMS - CL4 1] N
[INP]

1.1.2356438.26 4856952 50.2356983 22 4856514 77.0, 23.0.0.2551 7. 0.1257
2,1,2356983 22 4856514.77.2357113.69.4856431.42.0, 23.0.0.2551.7, 0.1257 -

Selezionare per ogni varabils la comispondente colonna dei dati nel file. Se una variabile non & presente, selezionare 0

Descrizione @ |1 = X3 = Y |4 = Z (sul suolo): 5
Recettor
Mome X (m) ¥ m) Z(m) Ermrore
N m b
Ok A Annulla

3.6.3. Importazione di recettori verticali

E6 possibile importare r ecelmpodar presente ndla schedai u
RecettoriVerticali.
L6i mportazione  possibile da diversi tipi di

1 File di progettdMSNFTPIs09613 (.iroj);
1 File di Google(.kml)
1 File generici di testo.

Importazione da file di progetto
L6i mportazione d ala lsta odgi eetettani verticalis presdnti nelz paogetto
selezionato. Selezionare gli elementi da importare e pren@ie.

Importazione da Google Earth.

Il programma é in grado di importare direttamente singoli punti (recettori) esportati da Google Earth
in file .kml. Gli elementi che vengono importati sono gli elemef®dintc ont enut i all 6
elementi<Placemark> Selezionare il file kml e premereEstrai> per visualizzare la lista dei
recettori presenti; premes®Ok>per compl etare | 6i mportazione.

68



MAIND S.r..MMS NFTPIs09613 Manuale utente

-
& Importazione di punti estratti da Google Earth u
@ Questa finestra consente |importazione di recetton discreti presenti in file kim generati da Google Earth.
‘Vengono importati tutti gli elementi <Point> contenuti in elementi <Placemark:. Le coordinate longitudine
|atitudine di Google Earth vengono convertite in UTM.
Googlefile fm):  C\Maind_Sviluppo'MaindModelSute\FilediEsempi\Google\TEST ki (-]
Blissoids di iferimerta: [%584 v] Zona: |32 Ii” ’ Estrai ]
Name X {m) Y {m) Z {m)
vook | s Anua |

Poiché le coordinate dei punti esportati da Google Earth sono espresse in gradi decimali, il
programma converte questi valori in coordinate UTM in base alla zona definita nel dominio di

calcolo (83.5.2.).

Dopo aver estratto la lista dei punti dal file kml si apre la finestra che consente di inserire le quote

dei vari livelli verticali:

@ Modifica recettori verticali importati da Google Earth

in ordine & separati da ; {esempio: 1: 3.5; 5:5)

@ Litiizzare questa finestra per aggiungere le altezze sul livello del suclo dei recetton verticali importati da Google Earth. | valor vanna inseriti

Completare le caratterstiche dei recettori verticali

Nome Posizione

Altezza sul livello del sualo {m)

PQ1 433895,0 X{m); 5003148,0 Yim) 32...

0:1.5:355

PQ2

495829,0 X{m): 5005147.0 Y{m) 32... 0

[v o« | [ Cancdl

Inserire le altezze sul livello del suolo ordi

nate e separate da;

Importazione di recettori da file di testo generici

E @ossibile importare i dati dei recettori direttamente da file di testo specificando la riga iniziale

dall a quale cominci

are | 6i mportazione, i

sep

Il file deve contenere la lista dei recettearticali uno per riga. Inoltre € necessario specificare la

posizione delle singole variabili relativamente alle colonne dei dati partendiasiadndo il valore

0 per dati non presenti nel file di origine.
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¥ Importazione di recettori verticali da file di testo X

@ Questa finestra consente [imp ione nel p tto di recettori verticali definiti in un file di testo. Specificare le caratteristiche del file da leggere e la posizione delle variabili. | dati di ogni recettore
verticale devono essere contenuti su singole righe successive.

Proprieta del file e posizione variabil

File da importare: |E:'-.Maind_Squppo_TEMP'-.MMS Mftplso961342024-02-09 Recettor verticali‘recetton verticali txt

Prima linea valida (da 1): |2 3| Separatore decimale: Separators colonne: () TAB () Spazio (@) Caratters I:I

Sigla;¥{m);"{m);Quota base orografiaim),Zona UTM; Altezze{m) sul suclo

”~
RV2:494750.0:5003600,0;103,0;32N;1.5; 3: 4.5 5: 5.5
RV1:434030.0:5005450.0:59.0:32N:1.5: 3: 4.5: 5: 5.5
RG;495171.0:5004267,0:62,0.32N:0: 15; 25: 3.5 v

Selezionare la colonna dati di ogni variabile. Se una variabile non & presente nel file selezionare 0

Descrizione: |1 = |2 = Y3 = Prima livello altezza sul suclo {m): |6 =

llivelli verticali devono essere consecutivi, ordinati & non devono essere seguiti da altre colonne

MNome X {m) Y m) Altezza sul suclo (m) Ermrori
~ RvV22 454750 5003600 153,45 555

~ RWV1 454030 5005450 153,45 555

* RG2 4595171 5004267 0;1.5 2535

« RWV211 494750 5003600 153,45 555

~ RG 495171 5004267 0:15:25: 35

v Ok A Annulla

| livelli verticali devono essere consecutivi a non avere altri dati in coda.

3.6.4. Importazione di punti di misura del rumore residuo

E Opossibile importare punti di misura del rumore residuo utilizzando il pulsam@orta>
presente nelle sche®more Residuo

L6i mportazione  possibile da diversi tipi di
1 File di progettdMSNFTPIs09613 (.iroj);
1 File di Google(.kml)
1 File generici di testo.

Importazione da file di progetto
L6i mportazione da progetto visualizza sol o gl
in (8 3.4.2 per i recettori discreti visualizzera solo i punti di misura del rumore residuo.

Importazione da Google Earth.

Il programma € in grado di importare direttamente singoli punti esportati da Google Earth in file
kml. Gli elementi che vengono importati sono gli elemerfioin cont enut i all o1
elementi<Placemark>

70



MAIND S.r..MMS NFTPIs09613 Manuale utente

-
&S Importazione di punti estratti da Google Earth [ﬁ,l
@ Questa finestra consente l'mportazione di recettori discreti presenti in file kim generati da Google Earth.
Vengono importati tutti gli elementi <Point> contenuti in elementi <Placemaric:. Le coordinate longitudine
latitudine di Google Earth vengono convertite in UTM.
Google file fcdm}: C:Maind_SviluppeMaind Model Sutte\FilediEsempitGoogle \TEST kml
Elisscide di iferimento: |WGS-84 - | Zona: 25 Estrai
Name X {m) Y {m) Zm)
Ok A Annulla

Poiché le coordinate dei punti esportati da Google Earth sono espresse in gradi decimali, il
programma converte questi valori in coordinate UTM in base alla zona definita nel dominio di
calcolo (83.5.2.].

Dopo aver importato i punti origine delle sorgenti il programma mostrera la finestra seguente dove
| 6ut ente doéwat t ez gl dainiswasowe lurnoregesiduo espresso in dBA:

& Modifica punto di misura del rumare residio importato da Google Earth *
@ Ltilizzare questa finestra per aggiungere l'altezza su livello suolo (se mancarte) e il valore misurato del rumore residuo
dei punti importati da Google Earth
Altezza sul
Nome Posizione ||!:1§||0 del suolo I'Z?:EELEHBA}
> 792153,0 Xjm): 50858480 Yjm) 32N 0.0 Zim) 0.0 Him) | 0 0
14 792325,0 Xim); 5085856.0 Yi{m) 32N 0.0 Zim) 0.0 Him) |0 0
15 7927150 Xim); 5085843,0 Y{m) 32N 0.0 Zjm) 0.0 Him) |0 0
21 792554,0 Xim): 5086052,0 Y{m) 32N 0.0 Zm) 0.0 Him) |0 0
22 792705.0 Xim): 5086059,0 Y{m) 32N 0.0 Zm) 0.0 Him) |0 0
23 792962,0 Xim): 5086102,0 Y{m) 32N 0,0 Zfm) 0,0 Him) |0 0
24 793051,0 Xjm): 5086045,0 {m) 32N 0,0 Z{m) 0,0 Him) |0 0
47 793036,0 X{m); 5087281,0 Y{m) 32N 0.0 Zm) 0.0 Him} |0 0
WOk # Cancel

In particolare:
i Altezza dal suolo del punto thisurg
9 Valore misurato espressa dBA,;

EG poi sempr e p o s seibingdli puntettvadarsd la schedaespecifiéBa.§.o r i

Importazione da file di testo generici

EG possi bi | e delpunidirntsara del ramorel r@dididirettamente da file di testo
specificando |l a riga iniziale dalla quale
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separatore delle colonne dei dati. Il file deve contenere laditguntiuno per riga. Inoltre e
necessario specificare la posizione delle singole variabili relativamente alle colonne dei dati
partendo da 1 lasciando il valore O per dati non presenti nel file di origine.

m Importaziene di punti di misura del rumere residue da file di testo X

@ (Questa finestra consente limportazione nel progetto di punti di misura del rumare residuo definiti in un file di testo. Specificare le caratterigtiche del file da
leggere & la posizione delle variabili. | dati di ogni punto di misura devono essere contenuti su singole righe successive.

Proprieta del file e posizione variabil

File da importare |E “Maind_Sviluppo_TEMP*FilediEsempi‘Mftp'punti misura |

Prima linea valida {da 1) |3 |2+ Separatore decimale: Separatore colonne: () TAB () Spazio (@) Carattere l:l

riga intestazione

riga intestazione

Punto misura1, Scuola elementre, 435250,5004250,51,5, 62.88
Test 3. Scuola media. 435114, 5004585 50.2.75.5

Selezionare la colonna dati di ogni variabile. Se una varabile non & presente nel file selezionare 0

Descrizione: |1 = X3 = Y|4 = Altezza =ul suolo (m) |5 = Valore Misurato (dBA): |6 =

Funti di misura del rumore residuo

Mome Xim) ¥ {m) Zm) Rumare Residuo ([dBA)  Emor

" Purto misural 495250 5004250 9 5

v Test 31 455114 5004585 50 2

< >

v Ok A Annulla

3.6.5. Importazione di punti quota

E6 possibile importare punmmporie pegsemtd relle achedunti z z a n «
Quota

L6i mportazione ~ possibile da diversi tipi di
1 File di progettdMSNFTPIs09613 (.muroj);
1 File diGoogle(.kml)
1 File generici di testo.

Importazione da file di progetto

L6i mportazione da progetto visualizza sol o gl
in (8 3.4.2 per i recettori discreti visualizzera solo i punti quota.

Importazione da Google Earth.

Il programma é in grado di importare direttamente singoli punti esportati da Google Earth in file
kml. Gli elementi che vengono importati sono gli elemerfioint cont enut i al | 61
elementi<Placemark>
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<
&S Importazione di punti estratti da Google Earth [i:h,l

@ Questa finestra consente l'mportazione di recettori discreti presenti in file kim generati da Google Earth.
Vengono importati tutti gli elementi <Point> contenuti in elementi <Placemaric:. Le coordinate longitudine
latitudine di Google Earth vengono convertite in UTM.

Google file fcdm}: C:Maind_SviluppeMaind Model Sutte\FilediEsempitGoogle \TEST kml

Elisscide di iferimento: | WGS-84 - | Zona: 25 Estrai

Name X {m) Y {m) Zm)

Ok A Annulla

Poiché le coordinate dei punti esportati da Google Earth sono espresse in gradi decimali, il
programma converte questi valori in coordinate UTM in base alla zona definita nel dominio di
calcolo (83.5.2.].

Dopo aver importato i punt.i i programma most
la quota orografica, se non gia presente nel file prodotto da Google Earth, e il valore del Ground
Factor:

&5 Modifica punte di misura del rumore residio importate da Google Earth X
e s o et oo B gy o monoentel el valore
Nome Posizione gumosfaﬁca m) Ground Factor
» PQ1 453855.0 Xim); 5003147.0 ... (120 0
PQZz 455829,0 X{m); 5005147.0 ] ]
W Ok A Cancel
E6 poi sempre possibile modificare i val or i
3.5.3.9.
Importazione da file di testo generici
E6 possibile importare i dat i dei punt.i qguot a
dall a quale cominciare | 6i mportazione, i sep

file deve contenere la lista dei punti uno per riga. Inoltre € necessario specificare la posizione delle
singole variabili relativamente alle colonne dei dati partendo da 1 lasciando il valore O per dati non
presenti nel file di origine.
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% Importazicne di punti quota da file di testo

Proprieta del file & posizione variabil

() Questafinesira consente imporazione nel progstto di purti quola defni in un fil dilesto. Speciicars e caralterisiche dsi fle da leggere ¢ a
posizione delle variabili. | dati di ogni punto quta devono essere contenuti su singole righe successive.

File da importare:

| E:\Maind_Sviluppo_TEMP"FilediEsempi\Nftp"\punti quota txt |

Prima linea valida {da 1) |2

4| Separatore decimale: Separatore colonne: () TAB  (0) Spazio (@) Caratters l:l

Sigla:X(m);Y{m):Quota base orografiaim):Zona UTM:Ground Factor Py
Purto Quota test2:434000.0:5003000.0;120,0:32N:0.500
Purto GuotamPM:456450,0:5005450,0:0.0:32N:0,500
w
Selezionare la colonna dati di ogni variabile. Se una variabile non & presente nel file selezionare 0
Descrizione: |1 X2 Y3 = Zim) |4 Ground Factor |6 % Estrai
Punti Quota
Mome X (m) f {m) Z(m) Ground Factor Ermori
" Punto Quota test21 434000 5003000 120 0.5
" Punto GuotamPM1 456450 5005450 0 0.9
< >
¥ Ok “  Annulla

3.6.6.

E6G possibile
Sorgenti puntiformi
L6i mportazione po

File di Google(.kml)

= =4 -8 -9

File generici di testo.

Importazione da file di progetto
L6i mportazione

da p

Importazione di sorgenti puntiformi

ssibile da diver si ti

File di progettaMSNFTPIs09613 (.miro));

File generati dalla versione 3.x del progran(nngp)

rogetto visualizza sol

in (83.4.2 per i recettori discretiisualizzera solo le sorgerpuntiformi.

Importazione da Google Earth.

pumiforonrutilizzando il pudsantedmporte> presentenelle scheda

p i

o

Il programma € in grado di importare diretiante singoli puntesportati da Google Earth in file
kml. Gli elementi che vengono importati sono gli elemerfioint cont enut i

elementi<Placemark>

&S Importazione di punti estratti da Google Earth

===

@ Questa finestra consente limportazione di recettor discreti presenti in file kim genersti da Google Earth.
Vengono importati tutti gli elementi <Point> contenuti in elementi <Placemaric:. Le coordinate longitudine
latitudine di Google Earth vengono convertite in UTM.

Google file fcdm}: C:Maind_SviluppeMaind Model Sutte\FilediEsempitGoogle \TEST kml

Elissoide di rferimenta: IWGS-SA‘I

- ] Zona: 2 5 Estrai

Name X {m)

Y {m) Zm)

Ok A Annulla
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Poiché le coordinate dei punti esportati da Google Earth sono espresse in gradi decimali, il
programma converte questi valori in coordinate UTM in base alla zona definita nel dominio di

calcolo §3.5.2.).

Dopo aver importato i punti origine delle sorgenti il programma mostrera la finestra seguente dove
base t

| 6Gut ente dovr i nserire alcuni dat i di
[0 Mesmeate songet purssorms impostate da Geogle Sartn ot |
h_m“’ﬂ J macls a i 2gni sorperte da imponam nal progetin ingarn slmens un valon magoene & hees per Memipsons

s delle sorpent plvimant non SMENG mportate el pEgets.
Complats e prapriath pircpall dells st
e mmmu B2 125 He 250 Hy 500 He TkH: 2kH ELLE BkH:
v o soeseinn . ¢ o o o ¢ |o o [0 o
1 | 7azazs 0 . 0858560 . |0 |0 o |v [ |o o 0 |0
15 | TeamIS e oBSBAI0 0 |o o |v o |o [ 0 |o
n | 7Rs54 0. 0860520 . |0 o o |v I |0 o 0 |0
= | P ot 000530 0 |o o |o o |o o 0 |o
I n | TozmEL0 i SOBE1Z . [0 o 0 |0 0 |0 I 0 |0
M | P01 g S0BBUS. [0 o o |0 o |o o 0 o
a THI06.00Gm: SOETZENG O 0 ] 0 ] 0 o 0 o

v al

[woe | [5gnas |
In particolare:
1 Altezza dal suolo del punto di emissione;
T Val or i di emi ssione in banda dobéottava
E6 poi sempre possibile modificare i
3.5.8.).

Importazione da file di testo generici

or i (

E @ossibile importare i dati delle sorgenti puntiformi direttamente da file di testo specificando la

riga 1iniziale dalla quale

C 0 mi

nci

ar e

0 i

mpor

colonne dei dati. Il file deve contenere la lista delle sorgenti una per riga. Inoltre & necessario
specificare la posizione delle singole variabili relativamente alle colonne dei dati partendo da 1

lasciando il valore 0 per dati non presenti nel file di origine
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[E] Impostazicne di sorgenti puntiformi da Fle di testo

bamen. | dati i ogni sorgente devons essens conteriti su una sngola riga

5
“Srada_1_S1_D0001" 434447 S00L052,1.707 44 TAGA4L 743 44 TAG A4 TAGAL 743 44 T3 44 T3 48 743

Sedazionare ks colorna dati di ogni vanshile Se una vansbds ron & presente nel fle selesonans

0! Guesta finesirs conserte [mpodazions nal progetio di sorpent puntiformmi definde in un file dilesto. Speciican b carstieristiche dal fle da leggere & la posizions dele varsbd dede

Fle da impoetare: E-\Msind_Sviuppo_TEMP FladiEsempd’\Np'\Caso_test’\ Sorgente b

Prma inea walda ida 1 4 o Separsiore decimale; punlc v Ssparstors colonne TAE Spaso @ Carstiers
NFTP 204

[F]

1%

Home 1 = PIpYE 2 = 2 & Mbezzafm) 4 %~ BaseOrogafiajmk 0
SPL62 Hz[B o 1SKe [T 3 250H: [§ F 00Kz 9 TkHe [0 /2] 2kHz 11 2 akHe (12 [ SkHe]l
[T, Posizions HLgn) Qi) Livelo Potenza Sonom 864) Emsee
- 5T £34718,0 Xjm). 50039 0 T75-775-77-T5- 8- Th-T65- T8 5
« "Srada_1_S1_00001 £34447,0 ) 50040 4474344743 40,743 - 44,743 . 44,743 - 4
« “Strada_1_51_0000 £544T1 10 Mjen). 50020 44743 - 4 13-4
« “Srads_1_51_D000T 4344950 X, 50040 74
v Ok i Brrula

]

3.6.7. Importazione di strade
EG6 possibile importare sor gmportat presentenale ssHeda
Strade
L6i mportazione possibile da diversi tipi
1 File di progettdMSNFTPIs09613 (.mqfroj);
1 File di Google(.kml)
1 File generici di testo.
Importazione da file di progetto
L6i mportazione da progetto visualizza sol

in (8 3.4.2 per i recettori discreti visualizzera solo le sorgenti stradali.

Importazione da Google Earth.

Il programma € in grado di importare direttamente la definizge@metricadi una o piu strade

composte da diversi segmenti adiacesgportati da Google Earth in file .kml. Gli elementi che

vengono importati sono gli elemertLineString>c ont enut i al

&Rlacamark>n o
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-
B Impaortazione di linee estratte da Google Earth L&J
@ Questa finestra consente limportazione di linee in file kml generati da Google Earth. Tali elementi possono essere utilizzati
per definire sorgenti linear, ad esempio strade. Vengono importati tutti gli elementi <Line String> contenuti in elementi
<Placemark:. Le coordinate longitudine Iatitudine di Google Earth vengono convertite in UTM.
Google Kml file: E:\Maind _Sviluppo_TEMP"FilediEsempi‘Google'test linea quattro punti kml
Elissoide di rifeimento: WGS-84 - | Zona: 32 2 Estrai
Diescrizions Purti
test linea (5575740 X{m); 4588856.0 (m)) (557597.0 X{m); 4985000.0 Yim)) (357837.0 X(m); 4388943, ...
[v o | [% Annula |
h

Poiché le coordinate dei punti esportati da Google Earth sono espresse in gradi decimali, il
programma converte questi valori in coordinate UTM in base alla zona definita nel dominio di
calcolo (83.5.2.].

Una volta importati i valori si apre una finestra dove é possibile modificare il nome della strada e
| 6al tezza sul suol o.

B3 Importazione Strade [&J
@ Lkilizzare questa finestra per modificare il nome e I'altezza sul suclo delle strade. ATTENZIONE: per utilizzare queste strade nel progetto & necessario definire le
emissioni nella scheda <Strade> del progetto dopo aver completato la procedura di importazione.
) Altezza sul

Mome Purti suolo fm)
v [ (494564,0 Xim): 5004016,0 Yim) (434567.0 X{m): 5004015,0 Y{m)) (484570.0 X{m): 5004022.0 Yim)) 10

"R3" (434576,0 Xim); 5004028.0 Y{m)) (494579.0 X(m); 5004031,0 Y{m)) (494582,0 X{m); 5004034.0 ¥{m)) (434585.0... |5

| ¥ ook | | # Annulla |

Per definire le emissioni € necessario selezionare ogni singola strada importata nella scheda Strade €
modificarla tramite il pulsanteModifica> (8§ 3.5.8.2.

Importazione da file di testo generici

E6 possi bild definiciong gepneticaeaktradecomposte da piu segmenti adiacenti
direttamente da file di testo specificando |
separatore decimale, il separatore delle colonne dei dati. Il file deve contenere la lista delle sorgenti
una per riga. Inoltre e necessario specificare la posizione delle singole variabili relativamente alle
colonne dei dati partendo da 1 lasciando il valore O per dati non presenti nel file di origine.
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-
| B3 Importazione delle coordinate delle strade da file di testo l—S_."hJ

@ Questa finestra consente importazione nel progetto delle coordinate di strade definite in un file ditesta. Specificare le carattenistiche dal file da leqgere e la
posizione delle varabili. Le coordinate di ogni strada devono essere contenute su una singola riga.

File Properties and variable Association

File da importare: E:\Maind_Sviluppo_TEMP"FilediEsempi*Nftp“testlin bd E]
Prima linea valida (da 1): |5 |5 Separstore decimale: punte  + Separtore colonne: ) TAB (0 Spazic @ Carattere |

[NFTP 2.0] -
[INF]

33

"R1".10.434564,5004016,494567,5004013,434570,5004022
"R3".5.494576. 5004028 454579,5004031.434582 5004034, 434585.5004037,434588 5004040

Selezionare la colonna dati di ogni variabile. Se una varabile non & presente nel file selezionars 0

descrizione: |1 = Altezza: 2 = Purto iniziale: 3 =

Se il file contiene la descrizione e/o |'altezza sul suolo guesti dati devono precedere il gruppo delle coordinate dei punti della strada Le coordingte dei punti devono
essere coppie di valor (.} che non devono essere seguite da altr valori.

Mome HL{m)  Coordinate Emori

o i ]

Per quanto riguarda i punti che compongono i vari segmenti della singola strada e necessario che le
coordinate siano coppie di valori (x,y) che non siano seguite da altri valori.

lista tratti stradali del progetto
"R1",10,494564,5004016,494567,5004019,494570,5004022
"R3",5,494576,5004028,494579,5004031,494582,5004034,494585,5004037,494588,5004040

I n questo esempio |l a prima strada fAR10 =~ forr
mente | a st r adaguatfioReydenti adifcenti (tiaqueacopgiedi punti).

Una volta importati i valori si apre una finestra dove é possibile modificare il nome della strada e

| 6altezza sul suol o.
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B3 Importazione Strade [ﬁj
@ Lkilizzare questa finestra per modificare il nome e I'altezza sul suclo delle strade. ATTENZIONE: per utilizzare queste strade nel progetto & necessario definire le
emissioni nella scheda <Strade> del progetto dopo aver completato la procedura di importazione.
) Altezza sul

Mome Purti suolo fm)
v [ (494564,0 Xim): 5004016,0 Yim) (434567.0 X{m): 5004015,0 Y{m)) (484570.0 X{m): 5004022.0 Yim)) 10

"R3" (434576,0 Xim); 5004028.0 Y{m)) (494579.0 X(m); 5004031,0 Y{m)) (494582,0 X{m); 5004034.0 ¥{m)) (434585.0... |5

| ¥ Ok | | A Annulla |

Per definire le emissioni € necessario selezionare ogni singola strada importata nella scheda Strade €
modificarla tramite il pulsanteModifica> (§ 3.5.8.9.

3.6.8. Importazione di barriere lineari

E6 possibile importare bar dimpete>epredentenellaascheda ut i |
Barriere Lineari

L6i mportazione ~ possibile da diversi tipi di
File di progettaMSNFTPIs09613 (.mroj);

File generati dalla versione 3.x del progranirbar)

File di Google(.kml)

File generici di testo.

= =4 =4 -4

Importazione da file di progetto
L6i mportazione da progetto visualizza sol o gl
in (8 3.4.2 per i recettori discreti visualizzera solddarriere lineari.

Importazione da Google Earth.

Il programma é in grado di importare direttamente la definizione geometrica di una o piu barriere
composte da diversi segmenti adiacexgportati da Google Earth in file .kml. Gli elementi che
vengono importati sono gli elementiineString>c ont enut i al | &Rlacemark>n o d i
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Fﬂ\pﬂﬁmme di Ilnee estratte da Google Earth u
Guﬁ.a fnm consente Ihpntlamneri linee in file kkml generati da Google Earth. Tali elementi possono essere utilizzati
per di i lineari, ad strade. Vengono importati tutti gli elementi <Line Sting> contenuti in elementi
<Placemark>. Le coordinate longitudine Iatitudine di Google Earth vengono conwvertite in UTM.
Google Kml file: E:\Maind _Sviluppo_TEMP"FilediEsempi‘Google'test linea quattro punti kml B
Elissoide di rferimento: [WGS-84 v] Zona:
Diescrizions Purti
test linea (557574,0 Xim); 4588856.0 Y{m)) (557597.0 Xim): 4389000.0 Y|m)) (557837.0 X(m); 4588943, .
[v o | [x Awula |

Poiché le coordinate dei punti esportati da Google Earth sono espresse in gradi decimali,
programma converte questi valori in coordinate UTM in base alla zona definita nel dominio di

calcolo (83.5.2.).

Una volta importati i valori si apre una finestra dove e possibile modificare il nomebdediiara,

| 6 a | medizsulauolo e la larghezza.

r
E Maodifica le barriere importate da Google Earth

==

trattare |2 bamiera come una bamiera doppia (vedi 150 9613)

@ Ltilizzare questa finestra per modiicare il nome, I'altezza media sul suolo & |a larghezza di ogni bamiera da importare nel progetto; inserire una larghezza > o solo per

Completa le proprista delle bamere

Atezza media

Nome Coordinate aul suolo (m) Larghezza {m)

test linea (5575740 X{m): 4988896.0 Y(m}) (557597.0 Xm): 4925000.0 Y| H(m): 4388943,0 Y(m)) (... 0

' test linea 2 ) ; L L ; X i 3 i 0

4 m

Importazione da file di testo generici

E6 possi bilh definiziomp gaomedricaedbarriere composte da un unico segmento

direttamente da file di testo specif

separatore decimale, il separatore delle colonne dei dati. Il file deve contenere la lista delle sorgenti
una per riga. Inoltre € necessario specificare la posizione delle singole variabili relativamente alle

cando

colonne dei dati partendo da 1 lasciando il valore O per dati non presenti nel file di origine.
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E| Importazione di barriere lineari da file di testo

]

@ Questa finestra consente limportazione nel progetto di bamiere lineari definite in un file di testo. Specificare le carattenstiche del file da leggere e la

posizione delle varabili delle bamiere. | dati di ogni bamiere devono essere contenuti su una singola riga.

Proprieta del file & posizione variabili

File da importare: E:\Maind_Sviluppo_TEMPFilediEsempi‘Mftp testlin bd

Prima linea valida {da 1): |4 |5 Separstore decimale: punto  + Separstore colonne:

[NFTP 2.0]

[INP]

33

"R1".10,434564,5004016,494567 5004013 4345705004022

"R3".5,434576,5004028 434579,5004031 434582 5004034 434585,5004037 434558 5004040

Selezionare |la colonna dati di ogni varabile. Se una variabile non & presente nel file selezionare 0

TAB

Spazio @ Carstters |

Descrizione: |1 = P1XY: |3 = |4 = P2XY: |5 = & 2| Afterza: |2 = Larghezz0 =
Nome HL{m)  WL{m) Purti Errori
"R1" 10 10 (494564,0 X{m); 5004016,0 ¥{m)) (434567,0 ¥im); 5004019.0 Y(m))
"R3" 5 5 (4945760 X{m); 50040280 ¥{m)) (494579,0 Xim); 5004031,0 Y{m))
4 nr 3
v Ok |[x Cancel

3.6.9.

Importazione di Edifici

E @ossibile importare Edifici utilizzando il pulsantemporta> presente nella scheéalifici.

L6i mportazione

1 File di progettdMSNFTPIs09613 (.mqfroj);
1 File di Google(.kml)
1 File generici di testo.

Importazione da file di progetto

possibile

L6i mportazione da progetto
in (8 3.4.2 per i recettori discreti visualizzera solo gli edifici.

Importazione da Google Earth.

da

\Y

di versi tipi

sualizza sol

o

gl

Il programma é in grado di importare direttamente la definizione geometrica di uno o piu edifici

composti da singoli poligoni di n vertici esportati da Google Earth in file .kml. Gli elementi che

vengono importati sono gli elemert®Polygon>c ont enut i

al | &Rlacamark>n o
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gl:nportazione di peligoni da Google Earth L&J

@ Questa finestra consente limportazione di poligoni presenti nei file knl generati da Google Earth. Vengono importati tutti gli

elementi <Polygon®> contenuti in elementi <Placemark=. Mel caso delle sorgenti areali di MMSCalpuff vengono importati solo

poligoni di quattro Iati.
Google file fkml): E:“Maind_Sviluppo_TEMP"FilediEsempi%Google'zone muttiple 4 vertici kml
Elissoide di rferimento | WES-84 v Zona: 32 Estrai
Nome Puriti {m)

Zona 1 L'elemento selezionato non ha 4 vertici & non & utilizzabile.
V| Z20na 2 515362,0 X{m); 5036171,0 im) 32N 0,0 Zim) 0.0 H{m); 519365,0 X(m); 5036154,0 Y({m) 32N ...
| v Ok | | A Annulla |

Poiché le coordinate dei punti esportati da Google Earth sono espresse in gradi decimali, il

programma converte questi valori in coordinate UTM in base alla zona definita nel dominio di

calcolo (83.5.2.).

Una volta importat:i i val or i S i apre un
| 6al tezza media sul suol o.
E| Maodifica gli edifici impertati da Google Earth *
@ Ltilizzare questa finestra per modificare il nome e I'altezza media sul suclo di ogni edificio da importare nel progetto.
MNome Coordinate ::tle:joalorn;:l}ia
b Ed2 (657846,0 X{m); 5038983,0 Y{m)) (657849,0 X(m}; 5028980,0 Y{m}) (557852,0 X(m}; 5038981,0 Y(m} (.. |17
WOk # Annulla
Importazione da file di testo generici
E6 possibile importare zone composte da
testo specificando | a riga iniziale dal

a

S

qu e

separatore delle colonne dei dati. Il file deve contenere la lista degli edifici una per riga. Inoltre e
necessario specificare la posizione delle singole variabili relativamente alle colonne dei dati
partendo da 1 lasciando il valore O per dati non presenti nel file di origine.
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e Importazione di Edifici da file di testo Ed
@ Questa finestra congente |importazione nel progetto di Edifici definiti in un file ditesto. Specificare le carattenistiche del file da leggere & la posizione delle
variabili degli edffici. | dati di ogni edificio devono essere contenuti su una singola riga e le coordinate ordinate X1.Y1,X2. Y2 senza alti elementi in coda.
Proprieta del file & posizione variabili
File da importare: |E:'-.Maind_SviIuppo_TEMF"-.MMS Mitpleo'96132024-03-08 Edifici edifici td |
Prima linea valida {da 1): |2 |3 Separatore decimale: Separatore colonne: () TAE () Spazio (@) Caratters l:l
Lista Edifici
Ed1,100,18,casa del mare,3999,6577937 5038588, 657808 50389593,657803,50259006,65 7732 5039005
Selezionare la colonna dati di ogni variabile. Se una variabile non & presente nel file selezionare 0
Descrizione: |1 = Altezza: |3 = Inizio delle coordinate: & = |ﬁ| Estrai
HL{m}  Punti Ermmori
18 (6577970 Xjm); 5038588.0 Yim)) (657308.0 ¥m); 5038553.0 Yim)) (5578030 Xjm); 5035006...
< >
v Ok A Apnulla
In particolare si assume che il file ditestocontdnga coppi e di coordinate

a partire da una data colonna e che non ci siano elementi in coda

Una volta importati i valori sapre una finestra dove € possibile modificare il nonggi @elifici e

| 6al t e sdsuolonedi a

3.6.10. Importazione di zone acustiche

E6 possibile importare 2z o inporta resertaeltabchedadona | i z z
Acustiche
L6i mportazione  possibile da diversi tipi di
1 File di progettdMSNFTPIs09613 (.mufroj);
1 File generati dalla versione 3.x del program(iman)
1 File diGoogle(.kml)
1 File generici di testo.

Importazione da file di progetto
L6i mportazione da progetto visualizza
in (8 3.4.2 per i recettori discreti visualizzera solo le zone acustiche.

Importazione da Google Earth.

s ol

o

gl

Il programma € in grado di importare direttamente la definizione geometrica di una o piu zone
composte da singoli poligono di quattro vertici esportati da Google Earth in file .kml. Gli elementi
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che vengono importati sono gli elementiPolygon> cont enut i all dinter
<Placemark> Il programma € in grado di importare soltanto poligoni di 4 lati.

ione di peligoni d le Earth
ione di peligoni da Google e - M

@ Questa finestra consente |importazione di poligoni presenti nei file knl generati da Google Earth. Vengono importati tutti gli
elementi <Polygon> contenuti in elementi <Placemaric:. Nel caso delle sorgerti areali di MMSCalpuff vengono importati solo

poligoni di quattro lati.
Goodefle fem):  E\Maind_Sviuppo_TEMP\FiediEsempi\Google'\zone mutiple 4 vertici kil (]
Elissoide di iferimento [WGS-B-i - Zona:
Neme Punti {m)
Zona 1 L'elemento selezionato non ha 4 vertici e non & utilizzabile. \
Z0na 2 515362.0 Xm); 5026171.0 Yim) 32N 0.0 Zim) 0.0 Him); 519369,0 X(m); 50361540 Yim) 32N ... !

v o Jx tnka |

Poiché le coordinate dei punti esportati da Google Earth sono espresse in gradi decimali, il
programma converte questi valori in coordinate UTM in base alla zona definita nel dominio di
calcolo (83.5.2.].

Una volta importati i valori si apre una finestra dove e possibile modificare il nome della zona,
| 6al t ezza mdipologiadizanh e, peuzone edjficate,anche la densita degli edifici.

G} Medifica le zone importate da Google Earth B
IE) Lkilizzare questa finestra per modificare il nome, I'altezza media sul suolo e |a tipologia di ogni zona da importare nel progetto; inserire la densita degli edffici solo per zone edfficate (vedi
150 9613)
Completa le proprietd delle zone
MNome Coordinate ﬂe;z:lorn;nd)ia Tipologia [%_e%ﬂé Edid
» (519362.0 X(m); 5036171.0 Yim)) (5159369.0 Xim); 5036154.,0 Yim)) (519379.0 Xim); 5036150.0 Yim)) (.. {10 Boschiva > (0 f
i
[ ¥ Ok ] [ w Annulla

Importazione da file di testo generici

E @ossibile importare zone composte da un singolo poligono di quattro vertici direttamente da file
di testo specificando | a riga iniziale dall a
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separatore delle colonne dei dati. Il file deve contenere la lista zteike acustich@na per riga.

Inoltre & necessario specificare la posizione delle singole variabili relativamente alle colonne dei

dati partendo da 1 lasciando il valore O per dati non presenti nel file di origine.

b Importazione di zone acustiche da file di testo f' .. g

|
Questa finestra consente l'mportazione nel progetto di zone acustiche definite in un file di testo. Specificare le carattenstiche del file da leggere e la posizione
delle variabili delle zone. | dati di ogni zona devono essere contenti su singole righe successive.

Proprieta del file e posizione variabili

Fle daimportare:  E-\Maind_Sviuppo_TEMP\FiediEsempi\Nfip\Zone bt (=]

Prima linea valida {da 1) Separatore decimale:  punto  +  Separstore colonne: () TAB () Spazio @ Caratters |

[NFTP 2.0] ~
o E
"Zona Industriale”, 15.-200,-200.-200.-100.-100.-100.-200 -100.10.-10,70.-70

"Zona edfficata”, 15,200.-200,200.-100,100.-100,200.-100 -

Selezionare la colonna dati di ogni variabile. Se una variabile non & presente nel file selezionare 0

Descrizione: |1 || Attezza: |2 |4 Primacoordinata X (3 |5

Le coordinate dei punti devono essere 4 coppie di valon (X,Y) successive (quindi 8 colonne di dati) a partire dalla posizione della “Prima coordinata X".

Mome HL im} Punti Emori |

(v o J[x ﬂrmlaﬂl

— — =

In particolare si assume che il file @istocontenga le quattro coppie di coordinate (X,Y) una di
seguito all 6altra aPrmacoordimataX dal |l a posi zi one

Una volta importati i valori si apre una finestra dove e possibile modificare il nome della zona,

0al t ezza méeipdologiadizanh e, geuzone edjficate,anche la densita degli edifici.

@ Medifica le zone importate da Google Earth - M
Ltilizzare questa finestra per modificare il nome, I'altezza media sul suclo & |a tipologia di ogni zona da importare nel progetto; inserire la densita dedli edffici solo per zone edfficate (vedi
150 9613)
Completa le proprieta delle zone
Nome Coordinate ﬂe;z:lorn;nd;a Tipologia [[‘)]_e%ﬂé Ediid
» (519362,0 X(m); 5036171,0 Y(m)) (519363.0 Xim); 50361540 *{m)) (519373.0 X{m); 5036150.0 Ym} (.. |10 Boschiva (0 f
[ W ook ] [ “ Annulla
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4. | Calcoli

4.1. Salvataggio dei calcoli

Tutti i calcoli effettuati in un progetto vengono salvati nella sottocartella di progetto
nomeprogetto.NRUN. Questa cartella si trova nella stessa cartella dove é salvato il file di progetto;

se il file di progetto si chiam@:\....\Esempiesempio.rgdroj i file di outputsaranno contenuti nella
cartellaC:\....\EsempiesempidNFRUN\.... In questo modo se si deve spostare un progetto da un
computer ad un altro o da wuna <cartella ad wut

sottocartella dei calcoli.

4.2. La scheda Calcoli

Per visualizzare la sche@alcoli selezionare il nod@alcoli dal Navigatoredel progetto.

Mavigatore Progetto a

d Navigatore proge El

= | testOZnfproj

-8 "I'jno'm:;cnlu catesian [ Calcola | & Sottrai Simulazione :‘ Risultati - D Report | # Aggiorna ‘& Rimuovi
Recettori discreti Nome del file Data del calcolo Titala
*# Reosttori Vertical % Test 11.mof 21/02/2025 115, Test 11
4 R“m_m residuo & Test 510_Diff mof 21/02/2025095...  Simulazione calcolata : Test 510 - Test 59
~+{Z) Punt quota || 9 Test S10mof 21/02/2025094... Test S10
7@ ’;Zsr;;br::::;zsf:we“w 5% Test 59mof 18/02/2025 16:1...  Test 59
PT O Sorgenti puntformi = TestS7_Diff mof 18/02/2025 144, Simulazione calcolata @ TestS7 - Test 56
Lo sirade % TestS8 mof 18/02/2025 144, TestS8
= || Bamiere Acustiche #% TestS7 mof 18/02/2025 135 Test57
| Bamere Lineari % Test 56.mof 18/02/202513.3..  TestS6
- Edfici 5 TestS5.mof 14/02/2025094...  TestS5
..{#* Zone Acustiche = TestS4.mof 11/02/202510:5...  TestS4
=-{4, Visualizzatore
EQ Visualizzatore Bemento Valore
= E Google Viewer File
e e Calcol File risultati Test 11
Data del calcola 21/02/202511:52:38

Avvisi e segnalazioni
Versione del programma Programma in versione completa.

Informazioni generali

Reticolo cartesiano Non utilizzato

Ltilizzo dell'orografia Si

Recettor discreti ]

Recattori Verticali 2

Sorgenti purtiformi 1; Lkilizza |z direttivits delle sorgenti: Si

Bamiere lineari 2

Edffici 1

Zone acustiche 2

Assorbimento atmosferico 5i (0.0001; 0.0004; 0,0011; 0.0021: 0,0038; 0.0086; 0.0271: 0.0573)

Effetto sualo Considera I'sttenuazione del suclo per temeni porosi {metodo semplficato 1509 613 par. 7.3.2. eq.10)

Salvataggio singole sorgenti Mo

Strade 0

Purti di misura del umare residuo 1
Sorgenti

51 454718.0 Xim): 5003950.0 Yim) 32N 95.0 Zim) 1.5 Him): SPL (dB): 78-78-78-78-78-78-78-78
Recettori discreti

Vigino 4947730 ¥(m); 5003350,0 Yim) 32N 93.0 Zim) 3.0 Him)

Questa scheda mostra la lista dei calcoli effettuati nel progetto. Selezionando un calcolo la parte
inferiore della scheda mostra le opzione caratteristichee gli elementi presentieh calcolo
selezionato

Le azioni disponibili sono le seguenti:

i Calcola effettua un nuovo calcolo @&3).
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1 SottraiSmulazione crea un nuovo calcolo come risato delladifferenza tradue
elaboraioni (8 4.3.9

Risultati visualizza i risultati del calcolo selezionato

Report visualizza il report del calcolo selezionato.

Aggiorna aggiorna la lista dei calcoli in base ai file contenuti nella cartella dei run.
Rimuovi rimuove il calcolo selezionato e tutti i file di output collegati

E R ]

4.3. Effettuare un calcolo del modello

Per effettuare un calcolo selezionare il nd@alcolo nel Navigatoredel progetto e il pulsante
<Calcola> nella sched&alcola

Si apre la finestra di calcolo che consente di specificare le opzioni di esecuzione del calcolo:

[**] Esecuzione del modello X

{ \;) Selezionare le opzioni e il file dove salvare 'output; premere <Calcola> per eseguire il run del modello. Al termine premere <\isualizza Risultati> per visualizzare
in fomato tabellare i risultati ottenuti.

Opzioni di Output

Selezionare il file di output:
Titolo del calcolo:

[[] Considera I'assorbimento atmosferico (ISO 9613 parte 1)

[ Considera la direttivita delle sorgenti

[] Considera l'orografia

[[] Considera I'attenuazione del suolo per terreni porosi (metodo semplficato 1SO9 613 par. 7.3.2. eq.10)

[[] Considera I'attenuazione del suolo per terreni porosi con comrezione per riflessione (metodo semplfficato 1SO9 613 par. 7.3.2. eq.10) (Consigliato)
[[] Considera I'attenuazione del suolo per temreni pianeggianti tramite Ground Factor (ISO 9613 par. 7.3.1eq. 9)

[[] Salvare i calcoli delle singole sorgenti

[[] selezionare gli elementi da includere nel calcolo (sorgenti, bariere, zone...)

[*¥] Calcola Visualizza Risultat

Informazioni

In questa finestra:
1 Selezionare il fié¢ di output di estensione .mof; come gia detto & possibile selezionare solo il
nome del file e non la sua posizione che viene definita automaticamente dal programma (8
4.1
1 Indicare un titolo per identificare il calcolo;
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1 Selezionare le opzioni di calcolo;
1 Premere il pulsanteCalcola> per lanciare il calcolo.

Le opzioni di calcolo sono le seguenti:
T Consi der a | 0as s o sebsiseleziona questatopzipessbne stati catcolati i

Se

coefficienti di assorbimento atmosferisecondola ISO 9613 parte 1 (8.5.7), il calcolo

terracontoanché el | 6assor bi mento atmosferico
Considera la direttivita dellesorgenti se le sorgenti puntiformi hanno specificato la
direttivit”™ selezionare questa opzione per

viene selezionata la direttivita delle sorgenti NON viene considerata anche se é stata
specificata.

Consideral 6 o r o ge sa $eleaona questa opziore se € stato inserito un reticolo
orografico i mo d e | | caalcddi ollnrnsodetioe comsideta & ailiewd g r a f
orografici come batrriere.

Attenuazione del sualée seguenti tre opzioni sono mutuamente esclusive

T Considera | 60at t pen teraeniiparosi@metale sempdificatdS@9613

par.7.3.2eg.10) s e s seleziona questa opzione il
all a presenza del suol o come indisenaat 0 n
considerare | 6effetto della riflessione d
T Considera | 6attenuazione del suol o per t
(metodo semplificato ISO9613 par.7.3.2 eq.H@)si seleziona questa opzione il calcolo

considera | 6attenuazione dovuta alla pres
7.3.2 della norma considerando | 6effetto
T Considera | 6att enua z ipaneggiantl gamite SGuoond d-actgr e r t
(1ISO9613 par.7.3d. eq9): se si seleziona questa opzione il calcolo considera

| 6attenuazione dovuta alla presenza del s
norma considerando | 6effetto del suol o a

valori vanno da O (terreno dyra 1 (terreno completamente poroso)
Salvae i calcoli delle singole sorgentse si seleziona questa opzione vengealvati i
risultati prodotti dalle singole sorgenti; in questo caso ogni singola strada € vista come
undbunica sorgente anche se in realt”™ compo:
Selezionare gli elementi da includere nel calcale si seleziona questa opzianh@ossibile
effettuare una selezione degli elementi presenti nel progetto da includere nel calcolo

Si s el e Selezionare ¢li @lenetiidaimckeidere nel calablorogramma visualizza

una finestra dove é possibile scegliere gli elementi da includere nel calcolo:
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Hiﬂ Selezionare glie elementi da considerare nel calcolo o[]S
@ Lttilizzare questa finestra per selezionare gli elementi del progetto da considerare nel calcolo.
Selezionare gli elementi da considerare nel calcolo
Elemento Descrizione i
Recettori discreti
Rec 435060.0 Xjm); 5004100.0 Yim) 32N
Rec1 4345170 Xim); 5004111.0 Yim) 32N
TestSpettro 434773,0 Xm); 50035950.0 Yim) 32N
Rec2 4345580 Xjm); 5004079.0 Yim) 32N
TEST ADD 434100,0 Xjm); 50050000 Yim) 32N
13 7921530 Xim); 5085848.0 Yim) 32N
14 7923250 X{m); 5085856.0 Yim) 32N
15 7927150 Xjm); 5085843.0 Yim) 32N
pal 7525540 X(m); 5086052.0 Yim) 32N
22 792705.0 X(m); 5086059.0 Yim) 32N
23 7925620 X(m); 5086102.0 Yim) 32N L
24 793051,0 X(m); 5086045,0 Yim) 32N i
47 733036.0 Xim); 5087281.0 Yim) 32N
Sorgenti
51 434718,0 Xjm); 5002350,0 Yim) 32N 92.0 Z{m) 5.0 Him)
s2 434700,0 Xjm); 5003300,0 Yim) 32N 0,0 Zjm) 5,0 Him)
Sorgenti Lineari (Strade)
Strada (454563,0 Xjm); 5004015,0 Y{m)) (454663,0 Xim); 50041150 *{m)) (434700,0 X{m); 5004215,0 Y(m})
Strada 1 (454500,0 X{m); 5004000.0 Y{m)) (434600.0 X{m); 5004100.0 Y{m})
Strada 2 (455102,0 Xfm); 5005426.0 Y{m)) (455108.0 Xjm); 5005016.0 *(m)} (435553.0 Xim); 5004673,0 Y(m}) (4955910.0 X{m); 5004626.0 Y{...
Barriere lineari
Barmiera H=7 (m); Q=53 {m); XY=(494563,0 Xm); 50040150 Y(m)) (434571,0 Xim); 5003543,0 Y(m)) (434581,0 X{m); 5003300.0 Yim)) (4546...
Zone acustiche
[7] Rosen H=2h imb Q=01 im} ¥Y={434515 0 Xim) HO03S03 0 Yim (434888 0 Xim) 5004115 0 Yimi (454893 0 Ximy 5004147 0 Yimlh (4545
[ Tuti ] [ MNessuno
[ WOk ] [ A Annulla ]

Prima diavviare i calcoli viene effettuata la validazione dei.daé si verificano segnalazioni il
calcolo puod proseguire, in caso di errori il calcolo non viene avviato; se i dati sono corretti viene
awviata la finestra di calcolo

ATTENZIONE:

Tutti gli elementi del progetto devono essere inclusi nel dominio di calcolo ad almeno una cella
di distanza dal bordo; fanno eccezione le strade che possono anche avere parti esterne al
dominio, in questo caso verranno considerate solo le sorgenti virtuali presenti nel dominio).

(& calcolo [

o |'° Premera ESC per interrompere il calzolo
|

Calcoli relativi alla gorgente; 32 - Strada _29

Corwd ]

Al t er mi ne dhuddredla nestrau dcalcola la lista dei messaggi di esecuzione
contiene eventuali avvisi: selezionare un elemento pealZzarne la descrizione estesa.
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Se il calcolo e andato a buon fire possibilepremere il pulsante \sualizzaRisultat> per
visualizzare i valori medi e massimi calcolati su tutto il periodo temporale assegnato.

Codici di errore visualizzati dal programma:

1000 | Si e verificato un errore generale durante il calcolo

1001 | Il valore di NX & > del valore limite

1002 | Il valore di NY & > del valore limite

1003 Il numero di barriere & > del valore limite

1004 | Il valore dell'umidita relativa & < di 0

1006 | Il valore della coordinata i della sorgente in esame & fuori dal reticolo di calcolo.

1007 Il valore della coordinata j della sorgente in esame é fuori dal reticolo di calcolo.

1008 | Non é possibile effettuare il calcolo completo dell'assorbimento del terreno in presenza di orografia
1009 Il valore della coordinata x di un recettore € fuori dal reticolo di calcolo

1010 | Il valore della coordinata y di un recettore € fuori dal reticolo di calcolo.

1020 | Si e verificato un errore generale durante una delle routine chiamate dal modulo di calcolo
1100 | Si e verificato un errore generale durante la somma dei valori calcolati

4.3.1. Formato dei file di output

Il programma genera nella cartella dei calcoli tre file di output:

1 nomefile.mof contiene in formato testualeisultati del calcolo
T nomefile.runinfo contiene in sintesi le informazioni visualizzate nella finestra dei calcoli
guando si seleziona un calcptmmpresa la lista degllementi del progetto utilizzati

Per esaminare i valori calcolati dal programma selezionare il calcolo dalla €ledh e premere
il pulsanteVisualizza Risultat{§ 4.3.3.

4.3.2. Visualizzazione del rapporto dei calcoli

Per visualizzare il rapporto di un calcolo selezionare il calcolo nella seb&dali e premere |l
pulsante Report>. Questa azione genera un rapporto in formato htmvveh@aperto nel browser
predefinito:
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im] (B MMS Nftplso98613 - Reportdic X | -+

C M (D File | C/ProgramData/.. A" @ 5

D Microsoft Benchma... D Offerte e fine serie..  |=] Siti suggeriti D Raccolta

Rapporto generato dal soffware MMS NftpIso9612 prodotto da Maind S.r.l. (18/07/2022)

& @

“a

S W

Web Slice D Muova scheda >

D

) Altri preferiti

Informazioni di base

Elemento Valore
Titolo del calcolo
File risultati t1
Data del calcolo 15/07/2022 14:01:53
Avvisi & segnalzzioni Caleole complatato senza sagnalazioni
Reticolo cartesiano {¥o0,Y0)=494000,0 X(m): 5003000,0 Y(m) 32N ; (Nx,Ny}=350 x 50; (Dx,Dy)=50,0 DX(m) x 50,0 DY(m)
Utilizza dell'arografia Si
Recettori discreti 4
Sorgenti puntiformi 2; Utilizza la direttivita delle sorgenti: Si
Barriere lineari 0
Zone acustiche 0
Assorbimento atmosferico Si (0,0001: 0,0004; 0,0011; 0,0021; 0,0038; 0,0086; 0.0271; 0,0973)
Effetto suolo MNo
Salvataggio singole sorgenti Si
\ersions del programma Programma in versions completa.
Strade 0
Punti di misura del rumore rasiduc 2

Recettori discreti

Elemento Valore
Rec 495060,0 X(m); 5004100,0 ¥{m) 32N 93,0 Z(m} 1,5 H{m)
icing 494773,0 X(m); 5002950,0 Y{m) 32N 91,0 Z[m) 1,5 H{m)
TEST 1 495769,0 X(m); 5004651,0 Y(m) 32N 94,0 Z{m) 0,0 H{m)
TEST 2 455765.0 X(m): 5004631,0 ¥{m) 32N 4.0 Z(m) 0,0 H{m)

Sorgenti emissive

Sorgenta : 51

Elemento Valore
Posizione 494718,0 X(m); 5002950,0 Y{m) 32N
Direttivita No
Potenza sonora in banda d'ottava (dB) 78-78-78-78-78-78-78-78
Sorgente : 52

Elemento Valore
Posizione 454700,0 ¥(m); 5002300,0 ¥{m) 32N

X

Il rapporto visualizza:
Le informazioni di base del calcolo

La lista delle sorgenti emissive

=4 =4 =4 -4 -8 _9_-9

| primi 10 valori calcolati nel reticolo di calcolo

La lista dei recettori discred dei recettori verticali

La lista delle barrierdegli edificie delle zonecustiche
La lista dei punti di misura del rumore residuom i valori misurati e calcolati
| valori calcolati in ogni recettore discre#dn ogni recettore verticale

Se  stata sel ezi onat arodbttddampgni sorgerit regpartrdel salcdlov a r e
visualizzera oltre ai dati totali anche quelli generati dalle singole sorgenti.

Se  stata selezionat a

ATTENZIONE

| 6opzione p
visualizzera anche i risultati del rumore residuo, del valore calcolato piu il rumore residuo e
del |l i ncremento del rumore r

spetto

er

al

nser.

rumor e
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Questaopzioneé attiva solo se il programma ha una licenza valida e se il servizio di assistenza
annualeeé attivo.

4.3.3. Visualizzazione dei risultati

Per visualizzare i risultati di un calcolo selezionare il calcolo nella scGattoli e premere il
pulsante<Risultatk>.

Le opzioni disponibili sontre:
9 Valori calcolati
9 Punti di misura
1 Recettori verticali

La visualizzazione deifalori calcolati mostra la finestra generale per la visualizzazione dei dati:

r - - —-— e
7] Visualizzazione dei dati k — —

)

l Dati selezionati: Valore totale del livello sonoro (dBA)

|l Esporta |g Selezione modalita di visualizzazione ~ E Visualizza @Informazioni

434000 434050 434100 434150 434200 434250 434300 434350 434400 434450

5004950 |87 88 89 53 10,0 8.7 58 559 100 10.7

" 5004900 |89 5.0 5.8 57 58 9.9 10.8 10.2 107 1028
5004850 (5.2 51 5.8 55 105 103 0.8 1.0 14 18
5004800 9.7 58 103 0.2 10.8 1.0 15 1n7 18 120

U 5004750 (9.9 1058 103 0.5 15 n7 15 13.0 123 124
5004700 | 1001 108 nz 16 1.8 129 123 125 127 125
5004650 |10.8 n7 n7 15 122 125 127 13.0 132 134
5004600 (117 ny 124 123 126 129 132 135 137 135 -

< I | 3

Descrizione i

La finestra mostra nella parte superiore i valori calcolati nel reticolo cartesiano e nella parte
inferiore quelli calcolati nei recettori discretinei punti di misura del rumore resididon sono
visualizzati i valori calcolati nei recettori verticali.

Il pulsante Seleziona modalita di visualizzazioneonsente di scorrere i vari set di dati presenti nel
calcolo.

Se nel cal col o = s Baarai caoeli delle isiogole somentl, pulsapte i o n e
<Seleziona modalita di visualizzazieneonsente dscorrere i variat di dati presenti nel calcolo:
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[T .
—I Isualizzazione del dan - -

@ Dati selezionati: Valore totale del livello sonora (dBA)

|=l Esporta ||%7] Selezione modalita di visualizzazione -|:E Visualizza @Informazioni

Yalore totale del livello sonoro (dBA) h5.4'|5[:. 494200 494
"m "S1: valore del livello sonoro (dBA) Selezione modalita di visualizzazione
5005400 "S2: valore del livello sonoro (dBA)" 5 85 85
5005350 Qona per combinare i VEITDBE 83 B35
5005300 | o i) — 5 85 85
5005250 |8.5 8.5 85 85 85 85

Selezionando la voc8eleziona per combinare i valogi possibile selezionare piu set di dati e
visualizzare il rumore prodotteadutte le sorgenti selezionate

Il pulsante 4nformazionk visualizza le informazioni di base satistiche sui dati estratti. In
particolare vengono visualizzati il valomassimeil valore minimo e i primi 25 massimi

lnfumlajioni - - - E— @
i &

Dati selezionati: Valore totale del livello sonaro {dBA)

52 Copia

Elemento Valore

Informazicni

Reticolo Crigine 454000 Xim); 5003000 Yim) 32N =
Reticolo Dimensioni Purti: 50 x 50; Dimensioni cella: 50,0 DXim) x 50.0 DY{m)

Recettori Discreti 0

Valors Massimo 58.2: [Posizione: 454700 X{m). 5003500 Yim) 32N ]

Walore Minimo 8.5; [Posizione: 494000 X(m); 5005050 Yim) 32N ]

Walore Medio

Valori Massimi

Valore massimo 1 58.2: [Posizione: 454700 X{m). 5003500 Yim) 32N ]
Walore massimo 2 47.9; [Posizione: 434700 X(m); 5003950 Yim) 32N ]
Walore massimo 3 42 5; [Posizione: 434750 X(m); 5003950 Yim) 32N ]
Walore massimo 4 38 3; [Posizione: 454750 X(m); 5003900 Yim) 32N ]

Nl . C AT AL TN o . ANACCN Wb CANNN Wi kT

e

Il pulsante<Esporta> esporta i dati estratti in vari formati:
1 File di testo (.txt).
1 File CSV (.csv)
1 Surfer GRD File (.grd)
1 Analisi Grafica XYZ File (.xyz)

In particolare:

Nellbesportazione su file di testo  PplZssibil

L 6es por tAnaisi Grafiea X¥Z Fileconsente di visualizzare il file prodotto con il

programmaAnalisi Graficacontenuto nelle precedenti versioni déflaind Model Suite

1T Loesport &urferoGR® Filke consente di visualizzare il file prodotto con il
programme&Surferper la visualizzazione delle isolinee;

1T L6besportazione su file CSV esporta i dat i

un file Comma Separated Values; ogni riga contiene tre va{ory,, Valore Calcolato Il

formato del file (separatore dei dati, separatore dei numeri reali, data) e impostabile usando

1
1
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il menu Strumenit-> Opzioni di esportazione su file TXT, CSYesto file e direttamente
utilizzabile dal programm&urfer.

4.3.3.1. Visualizzazionedelle isolinee dei dati calcolati

Il pulsante isualizza visualizza il grafico delle isolinedl programma propone una serie di
opzioni per effettuare una eventuale interpolazione preliminare:

tai Opzioni per la visualizzazione delle isolinee b

@ Lktilizzare questa finestra per impostare le opzioni per la definizione dei dati da visualizzare tramite isolines o esportare su
reticoli regolan. Si consiglia di selezionare solo i dati calcolati nel reticolo carttesiano ignorando i valon dei recetton discreti a
meno che non siano presenti recettori discreti che seguono il percorso di linee di emissione come ad esempio le starde.

Selezione dei dati da utilizzare

(® Utilizzare solo i dati del reticolo cartesiano {opzione consigliata)

'®) Interpolare utiizzando solo i recetton discreti (opzione consiglista in presenza di recettor che seguono sorgenti di emissione linear
quali strade)

() Interpolare utilizzando sia i recetton discreti che quelli del reticolo cartesiano

Impostazione delle caratteristiche del reticolo di interpolazione dei dati
Reticalo di calcolo: (¥o,Yo)=750504.,0 Xim); 4885709.0 Yim) 32N ; (Mx.Ny)=21x 21; (Dx,Dy)}=200,0 DXim) = 200,0 D¥im)
Fattore di nesting: 1 =

Reticolo di interpolazione:  (¥o,Yo)=750504,0 X(m); 4885109,0 ¥(m) 32N ; (M Ny)=21x 21; (D, Dy)}=200.0 D¥im) x 200,0 DY{m)

Punti totali: Ax

Impostazione della modalits di interpolazione

® Interpolazione 1/r2

Interpolazione RBF (consigliata in presenza di recetton che seguono sorgenti di emissione linear quali strade)

Distanza minima per avere tutti | punti del reticolo coperti dai dati calcolati (m): 200 Aggioma
Raggio iniziale {m) 300 (Si consiglia un valore 4 volte |a distanza minima di copertura)
¥ Continua “  Annulla

Selezione dei dati da utilizzare
E6G possibile:
9 Utilizzare solo i datcalcolati nel reticolo cartesiano, escludendo i valori calcolati nei
recettori discreti
1 Interpolare utilizzando solo i dati calcolati nei recettori discreti, opzione consigliata se sono
stati definiti i recettori stradali
1 Interpolare utilizzando tutti i dati calcolati.

Caratteristiche del reticolo di interpolazione

Léinterpolazione avviene sempre sul domini o
nesting per rendere piu fitto il reticolo di calcolo.

Modalita di interpolazione
Il programma propone due metodi di interpolazione:
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f Interpolazione 1fr
1 Interpolazione RBF

L6i nt er p & han2iindicat inlpfesenza di recettori che non sono distribuiti in modo
regolare, situazione che si verifica ad esempio con i recettori stradali. In questo caso le isolinee
tendono a produrre i tipidd u |-dyed s

I n queste situazioni | 6i nterpol azione RBF (r:
individuare pattern che seguono meglio i valori dei recettori:

Osservazions ul | 6i nterpol azione dei dat.i

1 Il reticolo di interpolazione coincide sempre come estensione con il dominio di calcolo
definito nel progetto: quello che pud cambiare € il numero di punti e la dimensione della
singola maglia in base al fattore di nesting selezionato.

9 Se si utilizzano solo i dati calcolati nel reticolo cartesiano e non si imposta un fattore di
nesting il programma non effettua alcuna interpolazione e visualizza direttamente i dati
calcolati nel reticolo cartesiano (opzione di default)

1 Se si utilizzano i recettori discreti prestare attenzione alle diverse quote del calcolo: si
consiglia di non mescolare nella visualizzazione recettori posizionati al suolo (come i
recettori del reticolo cartesiano) e recettori discreti posizionati a quote diverse dal suolo.

T Se si s el e interpalase utiliZzangozutti © datecalcolaé necessario impostare
un fattore di nesting maggiore di 1 altrim
esclude, per la sua natura matematica, i valori presenti nei recettori discreti.

Una volta selezionate le opzioni viene visualizzata la finestra che mostra le isolinee dei risultati del
calcolo:
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W o , -
@ Dati selezionati: Valore totale del livello sonoro (dBA)
=l Salva 52 Copia gEspDr‘tasuguug\eEarth %gpz\oni @Informazioni Range dei dati: 30,2 <-> 70,0
5005400
5005200
5005000
5004800
-
5004600
alori in: dBA]
W-=650
5004400 W--c00
H=-=550
5004200 H==500
. O==450
5004000 ‘s O==400
O==350
5003800 [==300
5003600
5003400
5003200
5003000 ; . . ‘ ; ; ; ‘ : ; ; .
494000 494200 494400 494600 494800 495000 495200 495400 495600 495800 496000 496200 496400
Il pulsante Salvee s al va | 6i mmagine su file.
Il pulsante €Copia> copi a | 6i mmagiWndowannel | a cl i pboard di
Il pulsante €sporta su Google Earth esporta | 6i mmagine su Googl e

Il pulsante ©pzionk> consente di modificare alcune opzioni del grafico.
Il pulsante 4nformazionk> mostra le infamazioni descritte nel paragrafo; accanto € indicato il
range reale dei dati che pud non coincidere con quello della legenda delle isolinee che puo essere

stato modificato dall dutente.
ATTENZIONE
La visualizzazione dei dati tramite grafici rappresenta un austdiobaseal | 6ut i |l i zz

programma. Per una visualizzazione migliatelle isolineeutilizzare un programma dedicato
comeil programmasSurfer Ogni finestra consente di esportare i dati come file grecsvgestibili
direttamente digprogrammaSurfer.

Opzioni di configurazione
Ogni volta che si apre la visualizzazione dei risultati tramite isolinee il programma carica le
impostazionipredefinite, che definisconol®elli di valori compresi tra il valore minimo 35 dBA e
il valore massim@d0 dBA equspaziati di 5 dBA
Il pulsante ©Opzionk consente di selezionare le seguenti voci di menu:
1 Modifica
1 Carica
1 Usa valori predefiniti

Premendo<Carica> € possibile caricare un set di impostazioni (livelli, colori, modalita di
visualizzazione) salvato in precedenza e applicarlo direttamente al grafico.

Premendo<Usa valori predefiniti>si ristabiliscono i valori predefiniti visualizzati in apertura del
grafico.

Premendo<Modifica> viene mostrata la finestra che consente di personalizzare tutte le opzioni di
del grafico delle isolinee:
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F: . . . . .
2 Impostazioni Visualizzazione

ricaricare imoostazioni salvate in orecedenza
k& salva [ Carica

[] Visualizza e isolinee  [+] Visuliazza il iempimento Spessore linee:
Cifre decimali legenda: 1 Iil

Walore minimo dei dati: 33,384

1

Valore massimo dei dati: 77,857

2

@ |ttilizzare questa finestra per modificare le impostazioni di visualizzazione delle isolinee. Le
impostazioni selezionate saranno associate al progetto comente. E possibile salvare e

it

Liveli e Colon

coll Colore

[T e LT T T

Gradiente di colore; inizio: fine: .
Ripristing i liveli & i colon predefiniti:

v ok

||}C Annulla

E6 possibile personalizzare

impostare il nmero di decimali della legenda.

numer o dei I
colori definiti, visualizzare solo le isolinee definendone lo spessore o visualizzare le isoaree e

L 6 o p zRipastina i livelli e i colori predefinitiutilizza 10 livelli equi spaziati tra il valore
minimo e il valore massimo dei dati, quindi il valore dei livelli varia in relazione ai limiti del set di
dati utilizzato. Se non si selezione questa opzione i valori dei livelli sono invece assoluti e possono
Se

essere definiti dal |l utente.
Valorei nf eri ore per ordinare |

v al

or

S i
i

i nserisce
(clickando

Per applicare un gradiente di colore ai livelli definiti, modificare i colori di inizio e fine (tramite

doppio click sul rettangolo colorato) e premere il pulsaieplice>.

Tramite i pulsantkSalva> e <Carica> € possibile salvare e caricare le impostazioni selezionate in

modo da condividerle con altri progetti.
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Esportazione su Google Earth

Il pulsante €sporta su Google Eath esporta | 61 mmaegdella elegahdsu | e i
Google Earth. Ovviamente & necessayep referenziard 6 i mmanggquamte Google Earth
utilizza come sistema di coordinate le coordinate longitulditiidine espresse in gradi decimali.

E quindi necessario inserire gli estremi del reticolo espresse in queste unita di misura Il pulsante
<Converti> consente di convertire direttamente le coordinate del reticolo:

sportazione dell'immagine delle isolinee in Google Eartl
Esp i dell'i gine delle isolinee in Google Earth >

@ Per esportare limmagine delle isolinee in Google Earth & necessario definire gli estremi delliimagine in latitudine e longitudine utilizzando i gradi decimali.
Se le coordinate originali sono espresse in LITM & possibile effettuare |a conversione automaticamente premendo il pulsante <Converti>

Posizione orginale del reticolo dei dati

5003000 5005450 WGE5-84
454000 496550 32 = ls Marth
uTm
Se le coordinate sono espresse in UTM o in Gauss Boaga premere <Converti> per la conversione automatica —» Converti

Posizione del reticolo in gradi decimali

Nord-Ovest  long | | et | | MordEst long. | | ot | |

Sud-Ovest Iong.| | Iat.| | Sud-Est  long. | | Iat. | |

Elementi del calcola

Aggiungi gli elementi del calcolo al file kmz (Recettori, Sorgenti, ...}

W Ok A Annulla

Sel ezi onan dAggiungd glip eledmenti edel calcolo al file kmgengono inclusi

nell 6esportazione anche gl i el e meRetettorivettical,i z z a
Punti diMisura, Sorgenti, Edificj Barriere, £ne acustiche.

L 6 1 mmagli oggetti utilizzati nel calcolo, se selezionaigngono esportatin un file Google

Earth di estensionekz; per utilizzarlo trascinarlo direttamente su Google Earth o utilizzare il menu
File 4 Apri. Una volta disegnata | 6i mmagine  possi
normali funzionalita di Google Earth.
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[+ (=] 6 [

File Modifica Visualizza Strumenti Aggiungi Guida
Il ¥ Ricerca
Cerca

Ottieni indicazioni stradali Cronologia

ZOna2
Maind Model Suite

MMS.NFTPIs09613 : calco

Q[m 4| ¥ &

v Livelli Galleria di Earth > | [

Foto

eRH " 5v0Qg

Oceano
¥ Te
%*

ID0EREO0E0EEg

3C Ogle earth

32 T 495231.67 m E 5002943.18 m N elev, 90m alt 2

4.3.3.2. Visualizzazione dei risultati nei punti di misura del rumore residuo

Se il progetto contiene punti di misura del rumore res@lpossibile visualizzare i risultati calcolati
in ogni punto di mi Risultati>s>e<Puntz di Misura>nnella schedaodpiz i 0 n
Calcoli. Questa opzione mostra la lista dei punti di misura con i valori calcolati e misurati:

Questa finestra visualizza:

1 Valore calcolatovalore calcolato dal modello nel punto di misura considerando solo le
sorgenti emissive selezionate per il calcolo.

Valore misuratovalori del rumore residumisurato prima della simulazione.

Valore totale valore totale ottenuto sommando logaritmicamente in ogni punto il valore
calcolatodal modelloe il rumore residuo.

1 Differenzaval ore ottenuto val ut and dotaleispetiocat e me nt
rumore residuo.

1
1
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